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_ TIpynna GUDEL

EBPOIA

LBeruapus -

[onoBHoe noapasaenexHue
GUDEL AG

Industrie Nord

CH-4900 Langenthal

Ten. +41 62 916 91 91
info@ch.gudel.com

ABcTpusa

GUDEL GmbH
Schoneringer Strasse 48
AT-4073 Wilhering

Ten. +43 7226 20690-0
info@at.gudel.com

beHnntokc

GUDEL AG
Echelpoelweg 1b
NL-7595 KA Weerselo
Ten. +31 541 66 22 50
info@nl.gudel.com

Benukobputanus
GUDEL Lineartec UK Ltd
5 Wickmans drive

West Midlands
GB-Coventry CV4 9XA
Ten. +44 24 7669 5444
info@uk.gudel.com

[epmaHnua -

[onoBHoe nogpasaenenne
GUDEL GmbH
Carl-Benz-Strasse 5
DE-63674 Altenstadt

Ten. +49 6047 9639 0
info@de.gudel.com

techCenter
Rosenberger Strasse1
DE-74706 Osterburken
Ten. +49 6291 6446 .0
info@de.gudel.com

[epmanusa

GUDEL Automation”GmbH
Industriestrasse 8
DE-86720 Nordlingen
Ten. +49 9081 29740
info@de.gudel.com

[epmaHua

GUDEL Controls GmbH
Gewerbestrasse 4a
DE-83404 Ainring

Ten. +49 8654 4888 0

info.gudel-controls@de.gudel.com

McnaHusa

GUDEL AG

C/ Industria 60, Local 7
ES-08025 Barcelona
Ten. +34 93 476 03 80
info@es.gudel.com

Wtamma

GUDEL srl

Via-per Cernusco, 7
IT-20060 Bussero (Mi)
Ten. +39 02 9217021
info@it.gudel.com

Monbwa

GUDEL Sp. z o.0.

Ul. Karpacka 24/4
PL-43-316 Bielsko-Biala
Ten. +48 33 819 01 25
M06. +48 691 796 803
info@pl.gudel.com

Poccua

GUDEL Rus

yn. l06uneiHas 40, od. 1902
445057 TonbAattu

Ten. +7 8482 73 55 44

M06. +7 917 975 0802

DdpaHuna

GUDEL France

Ten. +33 1 0091545
info@fr.gudel.com

Yexunsa

GUDEL a.s.

Holandska 4

CZ-63900 Brno

Ten. +420 519 323 431
Mo06. +420 602 309 593
info@gudel.cz
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GUDEL

do Brasil
a Américo Brasiliense
2171, cj. 506

Sao Paulo - SP - Brasil
Ten. +55 11 5182 3378
info@br.gudel.com

Mekcurka

GUDEL-TSC

Gustavo M. Garcia 308

Col. Buenos Aires

Monterrey, N.L. Mexico 64800
Ten. +52 81 8374-2500
info@mx.gudel.com

| CLLA
GUDEL Inc.
4881 Runway Blvd.
US-Ann Arbor, MI 48108
Ten. +1 734 214 0000
info@us.gudel.com

A3UA

| UHana
GUDEL India Pvt. Ltd. (Office)
14, Avenue Commerce
Mahaganesh Colony, Paud Road,
Pune - 411038, India
Ten. +91 20 25459531
info@in.gudel.com

GUDEL India Pvt. Ltd (Factory)

Gat keine 458-459

Mauje Kasar Amboli, Pirangut
Tal.Mulshi, Dist Pune - 412 111, India
Ten. +91 20 25459531

Kutan

GUDEL International Trading
(Shanghai) Co., Ltd.

3506 The King Tower

No.28 New Jin Qiao Road, Pudong
Shanghai 201206, P.R. Kutan

Ten. +86 21 5055 0012
info@cn.gudel.com

W

7
////
7
7%

Hsin-Chu Industrial Park
TW-Hu-Ko, Hsin-Chu, Taiwan
Ten. +88 635 97 8808
info@tw.gudel.com

TannaHg,

GUDEL Lineartec Co., Ltd.
567 Building Floor 7th
Rama nine 51, Rama 9 Road
Suanluang, Suanluang
Bangkok 10250, Thailand
Ten. +66 2 300 1587
info@th.gudel.com

lOxHaa Kopes

GUDEL Lineartec Inc.

11-22 Songdo-dong, Yeonsu-Ku,
Incheon City, Republic of Korea
Post no. 406-840

Ten. +82 32 858 0541
info@kr.gudel.com

NMpoaykuma GUDEL Takxe npeactasneHa B ®unnanamm, Uspaune, Hopsermu, Lliseuyn, Typumn, ABCTpanmm u UHAOHE3MM.
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Einfuhrung
BBeaAeHue
Introduction

Die linearen Ein- und Mehrachsmodule sind auf
den Basiskomponenten der GUDEL-Fiihrungssyste-
me aufgebaut. Sie decken den Nutztlastbereich
von 10 bis 3600 kg ab.

Der modulare Aufbau mit geharteten und ge-
schliffenen GUDEL-Fiihrungen, mit hochprizisen
GUDEL-Zahnstangen (MLB mit Zahnriemen) und
mit spielarmen GUDEL-Hochleistungsgetrieben
erlaubt Geschwindigkeiten bis 500 m/min und
Beschleunigungen bis 10 m/s"2 sowie prazise
Wiederholgenauigkeiten < 0.1mm bei ausserge-
wohnlicher Laufruhe und maximaler Robustheit.

Optional konnen Greifer und Peripheriegerate
geliefert werden.

Hauptanwendungsgebiete fiir deren Einsatz

sind Portalroboter in der allgemeinen Handha-
bungstechnik, in flexiblen Fertigungsanlagen, im
Verpackungs- und Logistikbereich oder Grundmo-
dule in Plasma-, Laser-, Wasserstrahl-, Flamm-,
Glas- oder anderweitigen Schneidanlagen, Proto-
typing mit geringen Prozesskraften, Trackmotions
fur Roboter aller Baugrdssen, Presseautomation,
Halbleiterindustrie, Medizinaltechnik etc.

GUDEL bietet Ihnen somit rasche und wirtschaft-
liche Losungen fiir alle Arten von Automations-
und Maschinenbau- Anwendungen.

Im Internet verfligbare STEP-, DXF- oder PDF-
Dateien erlauben die Module effizient in lhre
Layouts einzubinden.

Erfahrene Ingenieure beraten Sie gerne und freu-
en sich, Ihnen bei der Findung der besten Losung
behilflich zu sein.

Um lhre hohen Anforderungen zu erfiillen, wer-
den die Module auf modernsten Werkzeugmaschi-
nen vollstandig in eigenen Werken gefertigt.
Unser Qualitatsmanagement-System ist gemass
1SO 9001:2009 zertifiziert

OAHO- M MHOTOOCEBbIE JIMHEMHBIE MOZYJU
cobpaHbl M3 CTaHAAPTHbBIX KOMMNOHEHTOB CUCTEMbI
Hanpasastowwx GUDEL. pysonogbemMHoCcTb
moaynen coctaenset ot 10 go 3600 Kr.

MogynbHaa KOHCTPYKLMA Ha OCHOBE
3aKa/IeHHbIX M WAMOBaHHbIX HaMpPaBAAOLLMX
C BbICOKOTOYHbIMK 3y64aTbIMK PerKamm
GUDEL (3y64aTbim peMHem B mogysie MLB)

u pegyktopamu GUDEL c Manbim mtochTom
obecneynBaeT CKOpPOCTb NnepemelleHns ao 500
M/MMH., ycKopeHue ao 10 m/c”2, a TaKkxke
noBTOPSEMOCTb MeHee 0,1 MM, Ype3BblYaiHy
NNaBHOCTb XO/a M HaAEXHOCTb SKCMyaTaLmu.

B KayecTBe onuui NOCTaBAAKOTCA
COOTBETCTBYIOLUME CUCTEMDI YrPaBEHMS,
3axBaTHble MPUCNOCOGNEHUSA U Nepudepryeckue
yCTpOWCTBA.

Moy M LUMPOKO NMPUMEHSIOTCS B MOPTaslbHOM
POGOTOTEXHMKE A/19 BbIMNOJIHEHUS MaHUMYIALMMI

B Pas/IMYHbIX TEXHOMIOTUAX, B FTMBKMX
NPOM3BOACTBEHHBIX MOAY/IAX, @ TakxKe B cchepe
JIOFUCTMKM M YNAKOBKM, MW B KauyecTBe 6a30BbIX
Moaynen B 060pyA0BaHMM A1 MIA3MEHHOM,
Na3epHoit, BOAOCTPYMHOM, ra30BOM pe3ku, a
TaKXKe B CTaHKaxX /1A Pe3Ku cTekna. Jpyrumu
cchepamu NpUMEHEHMA ABASIOTCA MaKeTUpOBaHUe
C MasibIM YCHM/IMEM PE3aHMSA, IMHENHbIE MOAY/IU
A8 pob0TOB BCEX TMMNOPA3MepOB, aBTOMATM3aLma
Npeccos, noaynpoBOAHMKOBAA MPOMbILIIEHHOCTb,
MeAMLMHCKasA TEXHMKA U T.4.

GUDEL npeanaraet Bam acdeKkTHBHbIE
SKOHOMMYHbIE pelleHna B chepe aBTomMaTM3aLmm.
®arinbl B hopmarte STEP, dxf u pdf ectb B
OTKPbITOM JocTyne B MHTepHeTe, 4To6bl Bbl

MOr M Ucnonb3oBatb Mx B Bawmx CAD-yepTexax.

Hawwm onbiTHblE MHXEHepbl NoMoryT Bam
noZo6paTh oNTMMasIbHOE peLueHue A/1s Baweit
3ajaum.

YT06bI BbINONHWUTL Balum BbiCOKME TpeboBaHMA,
Mbl MPOM3BOAMM MOZY/IM TOJIbKO Ha HaLIMX
3aBOJax Ha CaMOM COBPEMEHHOM 060pYyA0BaHUM.
Hawa cnctema MeHeaKMeHTa KavecTBa
cepTmdHLMpOBaHA Ha COOTBETCTBUE
Tpe6oBaHuAM cTaHzapTa I1SO 9001:2009.

The linear one- and multiaxes modules are based
on the standard components of the
GUDEL-guideway system. They are dedicated for
payloads from 10 to 3600 kg.

The modular design with hardened and

ground GUDEL-guideways, with high-precision
GUDEL-racks (toothed belt on MLB) and

with low-backlash GUDEL-reducers allows speeds
up to 500 m/min and accelerations

up to 10 m/s"2, as well as very precise repeata-
bility < 0.1mm and an extraordinary quiet and
robust operation.

Appropriate controls, grippers and peripheral
devices can be supplied optionally.

Main applications for their use are gantry-
robots in general handling technologies, in fle-
xible production cells, in logistic- and packaging
areas or as basic modules in

cutting-machines such as plasma, laser,
waterjet, flamecut, glass. Furthermore prototy-
ping with low cutting forces, track-motions for
all sizes of robots, automation

of press-lines, semiconductor-industry, medical
devices etc.

GUDEL offers efficient and economic solutions
for your automation tasks. STEP-, dxf- and
pdf-files for an easy implementation in your CAD-
layouts are available on internet.

Our experienced engineers are happy to support
you in generating an optimum solution for your
specific application.

To meet your high requirements the modules are
completely manufactured in our facilities by help
of ultramodern machine tools.

Our quality management system is certified
according to ISO 9001:2009.
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Modulare Linearachse mit Zahnriemenantrieb
AViHEeMHbIN MOAYADb C pEMEHHbIM NMPUBOAOM
Modular linear axis with belt drive

Einfiihrung

BeepeHue

Introduction

Modulare Linearachsen mit Zahnriemenantrieb
MLB sind besonders geeignet fiir Anwendungen in
der allgemeinen Handhabungstechnik, im Verpa-
ckungs- und Logistikbereich sowie in der Food-
und Medizinalindustrie.

MLBs von GUDEL zeichnen sich aus durch

eine hochdynamische und gerauscharme Linear-
fiihrung, aufgebaut auf einem Aluprofil, durch
eine kompakte Bauweise mit integrierter An-
triebseinheit (GUDEL Hochleistungs-Schnecken-
getriebe) sowie durch eine hohe Prazision und
Robustheit.

Die Linearachsen sind in Langen bis 6000 mm
lieferbar.

Die stationare Antriebseinheit und der stationare
Motor reduzieren die bewegte Masse auf ein Mi-
nimum und eriibrigen in vielen Fallen eine auf-
wandige Energiezufuhr tber Energieketten. Die
Funktionen Fiihren, Antreiben und Positionie-
ren sind in einer Einheit geldst, welche sich ein-
fach und schnell in ein Gesamtsystem integrieren
lasst. Die Achse kann in jeder beliebigen Lage
montiert werden.

Drei Baugrossen, zusammen mit einer Vielzahl

von Optionen und Varianten, stehen zur Verfu-
gung. Durch das flexible Baukastensystem lasst
sich das MLB sehr einfach in eine Konstruktion

einbinden.

Die unbebaute Wagenplatte ermoglicht den
freien Anbau von Greifern, Aufbauten, etc. Fir
grossere Hiibe und hohere Anforderungen ver-
weisen wir Sie auf unsere1-Achs Portale aus Stahl
(Typ EP).

JIMHeMHble Moay M MLB ¢ peMeHHbIM NpUBOAOM
cneupasbHO NpeAHasHaueHbl ANA BbIMOAHEHMA
MaHUMyNAUMi B cchepe YNakoBKU U JIOTUCTUKM,
a TaKkXe AN NPUMEHEHMA B MULLEBOM M1
MEeZAMLMHCKOM NPOMBILLIEHHOCTH.

Moaynm Giidel TMna MLB otamyatotca

BbICOKOM [JMHAMMYHOCTbIO M 6ECILYMHOCTbIO
CUCTEMBI IMHEMHBIX HANPaBASOLLMX,
CMOHTMPOBaHHbBIX Ha aNloMMHUEBOM Npodune,
KOMMaKTHOCTbIO 3a CYET BCTPOEHHOrO NpUBOAA
(BbICOKOMPOMU3BOAUTEIbHBIN YEPBAYHBIM peayKTop
GUDEL), %eCTKOCTbI0 KOHCTPYKLMM M BbICOKOM
TOYHOCTbIO.

[/MHa Moayna MOXeT cocTaBnATb A0 6000 MM.

CTaumMoHapHbI MPUBOA M 3/IEKTPOABUraTE b
YMEHBLUAIOT MOABMMKHYH Maccy 40 MUHUMYyMa U
BO MHOTMX C/y4asaX MCK/I0YAIOT HEO6XO0AMMOCTb
NoABO/AA AOMOJIHUTEIbHBIX CMJIOBbIX Kabenen.
OYHKUMM HanpaB/ieHus, NpUMBEAEHUS B
AeNCTBME M NO3ULIMOHMPOBAHMA peasm30oBaHbl

B OAHOM Y3/1e, KOTOPbII MOXHO YCTaHOBUTb B
KOMIIEKCHYI0 CUMCTEMY JIEFKO U GbICTPO B J1060M
NONOKEHUM.

Bnaroaaps Hanuuuio Tpex TMNopasmepos,

LUMPOKOMY BbIGOPY OMUMIM 1 MOAUDUKALMM
Mbl lerko nog6epem ana Bac mogynb MLB,
NoAXOAALMI ANA BALLEM CUCTEMbI.

MnatcopmMa KapeTKu npejHasHaveHa Ana
YCTAHOBKM Ha HEe 3aXBaTHbIX YCTPOMCTB,
CTPYKTYPHbIX 3/1EMEHTOB M Ap. bonee ANMHHbIN
paboumii Xo 1 60JIbLLYI0 NPOM3BOANUTEIBHOCTD
o6ecneynBaloT OAHOOCEBbIE NOPTa/IbHbIE MOAYJIU
U3 cTanbHoro npocunsa (tmn EP).

Modular linear axis MLB with belt drives are spe-
cially suited for general handling applications for
packaging and logistics, as well as for the food
and medical industry.

MLBs by GUDEL are characterized by highly
dynamic and low-noise linear guidance systems
built on an aluminium profile. They are very
compact with an integrated drive unit (GUDEL
High-performance worm gear) as well as being ri-
gid with high precision.

Linear axes are available in lengths up to
6000mm.

The stationary drive unit and motor reduce the
moving mass to a minimum and in many cases
make complex power transmission with chains
unnecessary. The functions: guidance, drive and
positioning are combined in a single unit which
makes it easy to integrate into a complete
system and make it possible to mount in any
position.

Three build sizes, a wide range of options
and versions are available to make the MLB a
product easy to integrate into your system.

The plain carriage platform enables you to freely
set up grippers, structures, etc. For larger stro-
kes and higher performances we refer you to our
single axis portals made of steel (type EP).
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Tun MLB

Nutzlast

Harpyska

Payload

Die Auswahltabelle ermdglicht eine erste Grobse-
lektion fiir horizontale Einbaulagen mit zentrisch
angeordneter Nutzlast. Je nach Einbaulage und
Applikation konnen die Tabellenwerte variieren.
Auf Anfrage berechnen wir lhre Anwendungen auf
deren Belastung und Lebensdauer.

Tabnumua HuKe AaeT nepBoHavaIbHoe
npeAcTaBJieHue o BbiGope TUropasmepa C
YYETOM MOHTaXXa MOAY/ISi B FOPU30HTa/IbHOM
MOJIOKEHMM M PACTOIOKEHHOTO MO LEHTPY rpy3a.
B 3aBMCMMOCTM OT MOHTAXXHOTO MOJIOKEHUA

1 ccepbl NPUMEHEHUS JaHHble B Tabauue

MoryT oT/M4aTbcsl. C MOMOLLbIO CrieLanbHOM
MporpamMMbl Mbl paccyMTaeM Harpysky Ha Moay/ib
1 ero pecypc C y4eToM KOHKPETHOM 3azaun.

The selection table provides an inital guide for
horizontal mounting positions and centrally ar-
ranged loads. The values in the table may vary
depending on mounting position and application.
With the appropriate software support, we can
calculate the load on your applications and de-
termine the length of their service life.

Nutzlast / Harpy3ka / Payload [H]

0 100

MLB-1
MLB-2

MLB-3

Bbicokaa guHaMMKa

OnTUMasIbHBINM AManasoH

160 250 400

. Bbicokas Harpy3ka

630 1000
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Modulare Linearachse mit Zahnriemenantrieb
AViHEeMHbIN MOAYADb C pEMEHHbIM NMPUBOAOM
Modular linear axis with belt drive

Ubersicht 0630p Overview
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Tun MLB

Legende

NHpekc

Index

[ ]

21

26

27

51

52

60
200
210
220

230
240
300

310

Grundausstattung

Y-Aluprofil mit Linearfiihrung Type FS

Endlagen-Puffer

Riemenumlenkung und -spannung, ins
Aluprofil integriert.

Antriebsgehdause mit Riemenscheibe und
Lagerung

Wagenplatte, Rollentrager mit integrierter
Abstreifereinheit und manueller
Schmierung

Hochleistungsschneckengetriebe Typ AE
fir Y-Achse inkl. Motorenflansch und
Kupplung

GUDEL Standard Lackierung RAL 3003,
RAL 7035

Dokumentation, weitere Sprachen,
Papierform

Zubehor

Reihenpositionsschalter
Nullpunktmarkierung
Zentralschmierung Typ FlexxPump
Initiator fiir Positionsiiberwachung
Befestigungs Support
Faltenbalgabdeckung fiir Filhrung

Endlagen-Puffer
(mit Faltenbalg Pos. 220)

Zusatzlich mit Energiekette

Dokumentation, weitere Sprachen,
Papierform

Speziallackierung nach Kundenwunsch

ba3oBas KoMnieKkTaums

Tpy6yathiit antoMMH1EBbIM Npodub ocu Y ¢
HanpassisAloWMMK TMNa FS

KoHueBo ynop

HaTsxuTeNb peMHsl, BCTPOEHHbIM B
a/IlOMUHMEBBIM NPOdMIb

Kopnyc npuBoja co LWKMBOM M NOALWMIMHUKAMU

KapeTka, ponvkoBas o6oima C
BCTPOEHHbIM CKPEGKOM M
PYYHOM CUCTEMOM CMasKu

BbICOKOMPOM3BOAMTEIbHBIN YePBAYHbIN
peayKkTop, TMn AE
ans ocn Y ¢ naHuem v MydTon

CraHzapTHas okpacka GUDEL, RAL 3003, RAL
7035

JloKyMeHTaums Ha Apyrux fA3bikax,
nevyaTtHas Bepcus

Onumu

KoHueBoM BbIKOYaTE b

HyneBaa meTKa

LleHTpanbHas cuctema cmasku, tmn FlexxPump
JlaTymK NoNoXeHUA KapeTku

Onopa Aatymka

locdprpoBaHHas 3alwmTa HanpaBAALLMX

JAemndep
(c ropprpoBaHHOM 3aLmTom nos. 220)

Kabenb-kaHan Ha 3akas

JlokyMeHTauus Ha Apyrux s3blKax,
neyaTHas Bepcus

CneuypnanbHan oKpacKa no 3anpocy 3akKasymKa

Standard

Tubular aluminium profile for the Y axis with
guideways type FS

End position bumper

Belt tensioning, integrated into the aluminium
profile

Drive body with pulley and bearings

Carriage plate, roller support with
integrated wiper unit and
manual lubrication

High-performance worm gear unit type AE
for Y-axis, incl. motor flange and coupling

GUDEL standard paint RAL 3003,
RAL 7035

Documentation, other languages,
on paper

Options

Mechanical multi-limit switch

Zero position mark

Central lubrication type FlexxPump
Carriage position switch

Switch support

Bellow for guideways

End position shock absorber
(with bellow pos. 220)

Cable chain for customer equipment

Documentation, other languages,
on paper

Special painting at customer request
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Modulare Linearachse mit Zahnriemenantrieb
AViHEeMHbIN MOAYADb C pEMEHHbIM NMPUBOAOM
Modular linear axis with belt drive

Einbaulage MoHTaXKHOe noJioxKeHue Mounting orientation
Das Modul MLB lasst sich in verschiedenen Lagen Moaynb MLB MOXHO ycTaHOBMTb B 3 pasHbix The MLB module can be mounted in 3 different
einbauen. NOJIOKEHMAX. positions.

Horizontal Normal A* / o6bl4HOe ropu3oHTasbHOe nosioxkeHue A* / horizontal normal A*

Horizontal 90° gedreht B / ropusoHTasbHOe nonoxeHue c nosopotom Ha 90° B / horizontal 90° rotated B

Vertikal C / BepTukanbHoe nonoxeHue C / vertical C
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Tun MLB

Getriebe PepykTop Gearbox
Das GUDEL Getriebe ist in 8 Positionen Peayktop GUDEL MOHO YCTaHOBUTb B 8 pasHblx The GUDEL gearbox can be mounted in 8
montierbar. NOJIOKEHMUSAX. positions.

Rechts* Pos.1 / cnpaBa* no3.1 / right* pos.1

Links Pos.1 / cneBa no3.1 / left pos.1

Getriebe um 4x90° drehbar / peaykTtop, noBopot 4x90°/ gear rotating 4x90°

* Standardkonfiguration / ctaHgapTHas KoHgurypaums / standard configuration
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Baugrosse MLB-I
Tunopasmep MLB-1I
Size MLB-1

Technische Daten MLB-1 TexHuYyecKkue xapaktepucTmku MLB-1 Technical data MLB-1

Frax = 250 H

Fmax [H]: Zulassige maximale Nutzlast
MaKcKmasibHas JonycTMmas Harpyska
Permissible max. payload

Ftab. [H]:

B 250H

Schwerpunkt / ueHTp Taxectn / centroid

Positionsflache des Massenschwerpunktes fir 3 PacnonoxeHue LeHTpa TAXEeCTM B pasHblX 30HaX Location face of the mass centroid for 3 diffe-
verschiedene Nutzlastbereiche, 50mm oberhalb HarpysKu OTHOCMTE/IbHO BEPTMKA/IbHOM OCK rent payload areas, 50mm above the carriage
der Wagenplatte. KapeTku, 50 MM HaZ KapeTKou. plate.
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MLB-I

Hub und Antriebsdaten

XapaKTepuCTMKM XoZa U np1Boja

Stroke and drive data

Achse / Ocb / Axis

Maximaler Hub / Makc. ganHa xopa/ Max. stroke

Nutzlast /Makc. Harpy3ka / Max. payload

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed

Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration

Teilung des Zahnriemens / LLar 3y64atoro pemHs / Pitch of belt
Zahnezahl Riemenscheibe /Kon-Bo 3y6beB WwKmBa / N° of teeth of pinion
Ubersetzung Getriebe / MepegatodHoe u1cno peayktopa / Gearbox ratio

GUDEL Getriebe Typ AE / Peayxktop GUDEL, tmn AE /
Size of GUDEL gearbox type AE

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JInHeliHoe nepemelleHne 3a 0AMH 060poT ABMraTess
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems yckopeHus
Acceleration time

Beschleunigungshub
JIMHeHoe nepemelLeH1e Npu YCKOPEHNM
Stroke of axis while accelerating

Riementyp / Tun pemHa / Type of belt
Riemenbreite / lWupuHa pemHs / Width of belt

Drehzahl Motor
CKOpOCTb BpalleHWUsA 3NeKTpoABMraTens
Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMIt MOMEHT 3/IEKTPOABUraTeNs
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTAWMIA MOMEHT 3/1eKTpoABUraTens
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
MpuBeAEHHbIN MOMEHT MHEPLMM OCH
Red. inertia of axis

Bbicokas AMHaMMKa . OnNTUMaIbHbIN AnanasoH

Prazision (Wiederholgenauigkeit)

Biegungs- und Torsionswerte

TouHocTb (MoBTOPAEMOCTD)
-

MpoYHOCTb Ha M3rn6 K KpyyeHue

Y

[MM] sy < 2780
o) 20 (e G
e s e Loa
o s s s
2 s % s
g « e e
[MM] B _
[C] 0,5 _
[M] 1’1 : _
g as s Dmsa
] W e D
[MMH-1] e _
[HM] 0,1 _
[HM] 1,4 _
[KrMZ] o _

. BbicoKas Harpyska

Precision (Repeatability)

Bending and torsion values

Ocb Mar. m* (Kr/m)  Ix*(em?)  Ix*(cm?)  It(cm?)
Y EN AW-6063 T6 9,7 205 226 79

* Mit Schienen / ¢ HanpaBnstowmmu / with guideway bars
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Baugrosse MLB-I
Tunopasmep MLB-1I
Size MLB-1

Massblatt MLB-1 Fa6apuTHbIM YepTexk MLB-1

Dimensions sheet MLB-1

Ly = Assy+ay+B+250

A 250 Hub, xop, stroke = sy+ay

90

45

60.5

ay: 50 MM

A b5 Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub.
MUHMMATBHBIN XO4 MOZY/IS MO YNOPaM.
Security path. Minimal recommended value.

120.5

Sy

Arbeitshub
Pa6ounit xoz
Working stroke
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MLB-I

Massblatt MLB-1 Fa6apuTHbIM YepTex MLB-1 Dimensions sheet MLB-1
2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und /iByxmepHble yepTexu B popmate DXF, DWG n 2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie PDF, a Take charinbl 3D B popmate STEP MOXKHO and 3D files in STEP format can be found on
unter www.gudel.com/downloads HaitTi no ccbike: www.gudel.com/downloads www.gudel.com/downloads

230.5

112 -3

7.5 775 40 40 775

170

* Standardkonfiguration / ctaHzapTHasa KoHdurypaumsa / standard configuration

Hub, anuHa xopa,
stroke*

720
1050
1350
1750
2080
2380
2780
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Baugrosse MLB-2
Tunopasmep MLB-2
Size MLB-2

Technische Daten MLB-2 TexHWYecKue xapakTepucTMku MLB-2 Technical data MLB-2

Frax = 630 H

Fmax [H]: Zulassige maximale Nutzlast
MakcrmanbHas AonycTrmas Harpyska
Permissible max. payload

Ftab. [H]:

B 630H

Schwerpunkt / ueHTp Taxectn / centroid

Positionsflache des Massenschwerpunktes fir 3 PacnonoxeHue LeHTpa TAXEeCTM B pasHblX 30HaX Location face of the mass centroid for 3 diffe-
verschiedene Nutzlastbereiche, 100mm oberhalb HarpysKu OTHOCMTE/IbHO BEPTMKA/IbHOM OCK rent payload areas, 100mm above the carriage
der Wagenplatte. KapeTku, 100 MM HaZ KapeTKOM. plate.
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MLB-2

Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTMKM XoAa U npuBoja Stroke and drive data
Achse / Ocb / Axis Y
Maximaler Hub / Makc. aamHa xopa/ Max. stroke [MM] 3735
Nutzlast /Makc. Harpyska / Max. payload [H] 250

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed [m MMH'1] 236

Beschleunigung / YckopeHue / Acceleration [MC'2] 12

Teilung des Zahnriemens / LLar 3y64atoro pemHsa / Pitch of belt [MM] 10

Zahnezahl Riemenscheibe /Kon-Bo 3y6beB wkuBa / N° of teeth of pinion [-] 21

Ubersetzung Getriebe / MNepeaatouHoe umcno peayktopa / Gearbox ratio [-] 4

GUDEL Getriebe Typ AE / Pegyxktop GUDEL, T1n AE /
Size of GUDEL gearbox type AE

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JIMHeHoe nepemelleHre 3a 0AMH 060poT ABuraTesns [MM] 52,5
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit

Bpems yckopenusa [c] 0,33
Acceleration time

Beschleunigungshub

JIMHENHOe nepemelLEeH1e Npu YCKOPEHNM [M] 0,65
Stroke of axis while accelerating

Riementyp / Tun pemHa / Type of belt [-] AT 10
Riemenbreite / lnpuHa pemHa / Width of belt [mMM] 32
Drehzahl Motor

CKOpOCTb BpaLLeHUsa 3NeKTpoaBUraTens [MMH'1] 4500

Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMIM MOMEHT 3/IeKTpoABUraTess [Hm] 0,3
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALWMIA MOMEHT 3/IeKTpoABUraTens [Hm] 4,4
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
p1BEAEHHbBI MOMEHT MHEPLMM OCH [KFMZ] 2.6E-03
Red. inertia of axis

Bbicokas AMHaMMKa . OnNTUMaIbHbIN AnanasoH . Bbicokas Harpyska

Prazision (Wiederholgenauigkeit) TouHocTb (MoBTOPAEMOCTD) Precision (Repeatability)
-
Biegungs- und Torsionswerte Mpoy4HOCTb Ha U3rn6 M KpyyeHne Bending and torsion values
Ocb Y
Ocb Mar. m* (Kr/m)  Ix*(em?)  Ix*(cm?)  It(cm?)
Y EN AW-6063 T6 17,9 705 788 341

* Mit Schienen / ¢ HanpaBnstowmmu / with guideway bars
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Baugrosse MLB-2
Tunopasmep MLB-2
Size MLB-2

Massblatt MLB-2 Fa6apuTHbIN YepTex MLB-2

Dimensions sheet MLB-2

Ly = A+sy+ay+B+325

A 325 Hub, xop, stroke = sy+ay

120

60

70.75

156

ay: 50 MM

A b5 Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub.
B 178 MUHMMATBHBIN XO4 MOZY/IS MO YNOPaM.
Security path. Minimal recommended value.

Sy

Arbeitshub
Pa6oumit xoa
Working stroke
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MLB-2

Massblatt MLB-2 Fa6apuTHbIN YepTexx MLB-2 Dimensions sheet MLB-2
2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und /iByxmepHble yepTexu B popmate DXF, DWG n 2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie PDF, a Take charinbl 3D B popmate STEP MOXKHO and 3D files in STEP format can be found on
unter www.gudel.com/downloads HaitTi no ccbike: www.gudel.com/downloads www.gudel.com/downloads

303 om 5

1

Hub, anuHa xopa,
stroke*

645

975
1275
1675
2005
2305
2705
3035
3335
B785

230

* Standardkonfiguration / ctaHaapTHasa KoHdurypaumsa / standard configuration
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Baugrosse MLB-3
Tunopa3smep MLB-3
Size MLB-3

Technische Daten MLB-3 TexHuYyecKkue xapakTepucTMku MLB-3 Technical data MLB-3

Frex = 1000 H

Fmax [H]: Zulassige maximale Nutzlast
MakcrmanbHas AonycTrmas Harpyska
Permissible max. payload

Ftab. [H]

B 1000 H

Fmax [H]

Schwerpunkt / ueHTp Taxectn / centroid

Positionsflache des Massenschwerpunktes fir PacnonoxeHue LeHTpa TAXEeCTM B pasHblX 30HaX Location face of the mass centroid for 3 different
3 verschiedene Nutzlastbereiche, 150mm ober- HarpysKu OTHOCMTE/IbHO BEPTMKA/IbHOM OCK payload areas, 150mm above the carriage plate.
halb der Wagenplatte. KapeTku, 150 MM HaZ KapeTKoM.
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MLB-3

Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTUKM X0Aa U NpuBoAa Stroke and drive data
Achse / Ocb / Axis Y
Maximaler Hub / Makc. aamHa xopa/ Max. stroke [MM] 5345
Nutzlast /Makc. Harpyska / Max. payload [H] 400

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed [m MMH'1] 216

Beschleunigung / YckopeHue / Acceleration [Mc‘z] 12

Zahnezahl Riemenscheibe /Kon-Bo 3y6beB wkuBa / N° of teeth of pinion [-] 24

Teilung des Zahnriemens / LLar 3y64atoro pemHs / Pitch of belt [MM] 10

Ubersetzung Getriebe / MepegatodHoe uncio pegyktopa / Gearbox ratio [-] 5

GUDEL Getriebe Typ AE / Pepyxktop GUDEL, T1n AE /

Size of GUDEL gearbox type AE b

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JIMHeMHoe nepemelleHue 3a oauH 060poT ABUraTens [mMM] 48
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit

Bpems yckopenusa [c] 0,3
Acceleration time

Beschleunigungshub

JIMHENHOe NepemelLEeHMe NpK YCKOPEHNM [M] 0,54
Stroke of axis while accelerating

Riementyp / Tun pemHa / Type of belt [-] AT 10
Riemenbreite / LWnpuHa pemHa / Width of belt [mMM] 50
Drehzahl Motor

CKOpOCTb BpalleHWUs eKTpoABUraTens 1] 4500

Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMI MOMEHT 3/IeKTpoABUraTess [Hm] 0,5
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALWMIA MOMEHT 3/1eKTpoABUraTens [Hm] 6,2
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
p1BEAEHHbIM MOMEHT MHEPLMM OCK [KFMZ] 3.8E-03
Red. inertia of axis

BbicoKas AuMHamMKa . OnTUMasbHbIM AManasoH . Bbicokas Harpyska
Prazision (Wiederholgenauigkeit) TouHocTb (MoBTOPAEMOCTD) Precision (Repeatability)
-
Biegungs- und Torsionswerte Mpoy4HOCTb Ha U3rn6 M KpyyeHne Bending and torsion values

Ocb Mar. m* (Kr/m)  Ix*(em?)  Ix*(cm?)  It(cm?)
Y EN AW-6063 T6 32 2560 2640 1250

* Mit Schienen / ¢ HanpaBnstowmmu / with guideway bars
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Baugrosse MLB-3
Tunopa3smep MLB-3
Size MLB-3

Massblatt MLB-3 Fa6apuTHbIM YepTex MLB-3

Dimensions sheet MLB-3

Ly = A+sy+ay+B+375

A 375 Hub, xop, stroke = sy+ay

150

75

78.75

196

0152 max.

ay: 50 MM

A b5 Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub.
B 211 MUHMMATBHBIN XO4 MOZY/IS MO YNOPaM.
Security path. Minimal recommended value.

Sy

Arbeitshub
Pa6oumit xoa
Working stroke
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MLB-3

Massblatt MLB-3 Fa6apuTHbIN YepTex MLB-3 Dimensions sheet MLB-3
2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und /iByxmepHble yepTexu B popmate DXF, DWG n 2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie PDF, a Take charinbl 3D B popmate STEP MOXKHO and 3D files in STEP format can be found on
unter www.gudel.com/downloads HaitTi no ccbike: www.gudel.com/downloads www.gudel.com/downloads

381.5

2023

10, 107.5 70 70 107.5 Hub, annHa xopa,

| | 1 | stroke*

595

925

1225
r 1 1625
1955
2255
2655
2985
3285
3685
4015
4315
[ 4715
- [ 5045

5345

39.7
20

397,

210.6
210.6
250
290

* Standardkonfiguration / ctaHgapTHasa KoHdurypauma / standard configuration
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|1 -Achsmodul

| -oceBble NOpPTaAbHbIE MOAYAU
| -Axis Linear Modules

Einfiihrung

BeepeHue

Introduction

Die 1-Achs-Module Typ EP finden durch ihre
hohe Modularitat und ihren grossen Handha-
bungsbereich Anwendung in den verschiedensten
Industrien.

www.gudel.com/de/ep

Das eingesetzte Rollenfiihrungssystem gewahr-
leistet grosse Laufruhe und maximale Schmutz-
Unempfindlichkeit. Der Zahnstangenantrieb er-
laubt hochdynamische Bewegungen mit grosser
Genauigkeit.

Durch lhren modularen und kompakten Aufbau
sind 1-Achs-Module Typ EP besonders als
Zusatzachsen in Komplettsystemen geeignet.
Haufig werden sie auch als schnelle und exakte
Positionierachsen eingesetzt.

Mit den verschiedenen Baugrossen erreichen Typ

EP-Module Handhabungskapazitaten von 10 kg bis
3000 kg, wobei die hohe Wiederholgenauigkeit in
allen Baugrossen garantiert ist.

Bnarogaps npocToi MoZy/IbHOM KOHCTPYKLMM
1 LIMPOKOMY AManasoHy AOMyCTUMbIX
Harpy30K 0AHOOCEBOM MOpPTasibHbINA MOAY/b
MOXET MPUMEHATLCA B PasHbIX OTPac/sX
NPOMBbILLJIEHHOCTH.

www.gudel.com/en/ep

Mcnonb3yeMas cucTema posiKoB m
HanpaBJIAOLWMX FapaHTUPYET MIaBHOCTb M
6€eCLIYMHOCTb X0Aa M He YyBCTBUTE/IbHA K
3arpsAsHeHMaM. 3y6yaTo-peeyHas nepesaya
o6ecrneunBaeT NPeBOCXOAHYI0 AMHAMUKY Hapaay
C BbICOKOM TOYHOCTbIO.

3a CcYeT KOMMAKTHOM MOZY/IbHOM KOHCTPYKLMM
0AHOO0CEBOM Mogy/b EP onTmasneH B KayecTse
BCMOMOraTe/IbHOM 0CH B KOMMJIEKCHBIX CUCTEMAX.
YacTo Mx MCMosib3yIoT KaK BbICTpble M TOYHbIE OCH
NO3ULMOHUPOBAHMS.

Bnaroaaps WKMPOKOM ramme TMNopasmepos
rpy30MnoAbEMHOCTb MoAy el cocTasniseT oT 10 Ao
3000 Kr npy rapaHTMPOBAHHOM BbICOKOM TOYHOCTM
1 NOBTOPAEMOCTH.

The single-axis module type EP by virtue of it’s
high modularity and its wide range of payloads
lends itself to applications in diverse industries.

www.gudel.com/en/ep

The assigned roller and guideway system ensu-
res very quiet running and low sensitivity to env-
ironmental cleanliness. The rack and pinion drive
system permits excellent dynamic motion with
high accuracy.

Due to it’s modular and compact structure, the
single-axis module type EP is particularly suited
for use as an auxiliary axis in complete systems.
Frequently they are used as a fast and accurate
positioning axis.

With the broad range of sizes available, EP mo-
dules can handle payloads from 10kg up to
3000kg with high accuracy and repeatability gu-
aranteed in all sizes.
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Tun EP

Nutzlast Harpyska Payload

Nutzlast / Harpy3ka / Payload [H]

0 100 160 250 400 630 1000 1600 2500 4000 6300 10000 16000 25000 31500

o | | - | | | | | | | | | | |
EP-3 ]

EP-4 e

EP-6 ]

EP-7 e

Bbicokasa guHammKa OnTManbHbIN AvanasoH . Bbicokas Harpyska
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| -Achsmodul
| -oceBble NOpPTaAbHbIE MOAYAU
| -Axis Linear Modules

Ubersicht

0630p

Overview

|:| Grundausstattung

10

15

19

20

21

22

23

26

27

Y-Balken mit Fiihrungsschienen und
stirnseitigen Abdeckungen

Endlagen-Puffer

Wagenplatte, Rollentrager mit integrierter
Abstreifereinheit und manueller
Schmierung

Filzritzel-Schmiereinheit fiir Zahnstangen

Hochleistungsschneckengetriebe Typ AE
fiir Y-Achse inkl. Motorenflansch und
Kupplung

Ablegerinne fir Energiekette
Y-Energiekette mittig, rechts oder links

GUDEL Standard Lackierung RAL 3003,
RAL 7035

Dokumentation in Landesprache
(D, E, I, F) in PDF

basoBas KOMMJIeEKTaUuUA

CrasibHoM Tpy6yaTbii npodmab ocu Y ¢
HanpaB/IAOLLMMKU U TOPLEBbIMM 3aryLIKamu
KoHueBoi yrop

Kapetka, ponukoBas 060¥ma C
BCTPOEHHbIM CKPEGKOM M
PYYHOM CHCTEMOM CMa3Ku

Y3en ¢ heTpoBOM LECTEPHEN ANA CMa3Ku
3y6yatbix peek

BbICOKOMPOM3BOAMTE/IbHBIN YEPBAYHbIN
peaykTop, TMn AE
ana ocu Y ¢ dnaHuem m mydToin

Hanpasnstowmii Kopob Kabesb-KaHana

TMBKMIM Kabesb-KkaHan ocu Y, Mo LEeHTpy, cnpaBa

Unn cnesa

CraHzapTHaa okpacka GUDEL, RAL 3003, RAL
7035

JOKyMeHTaumsA (Ha HeM., aHr., utan., dp.
a3blke) B popmaTe PDF

Standard

Tubular steel profile for the Y axis with
guideways and beam endcaps

End position bumper

Carriage plate, roller support with
integrated wiper unit and manual
lubrication

Felt pinion lubrication unit for racks

High-performance worm gear unit type AE
for Y-axis, incl. motor flange and coupling

Deposit chute for energy chain
Y-energy chain, centered, right or left

GUDEL standard paint RAL 3003,
RAL 7035

Documentation in national language
(D, E, I, F) in PDF
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Tun EP

Legende

UHpekc

Index

50

51

52
60

80
90

91

140
141

145
150

151

155
156

160
162

164
166

300

310

Zubehor

Nockenleisten, Nocken und Halterung
fur Positionsschalter

Reihenpositionsschalter Baluff

Nullpunktmarkierung
Zentralschmierung Typ FlexxPump

Gehartete und geschliffene
GUDEL Zahnstange

Y-Mehrfachlaufwagen gekoppelt mit einem
Antrieb

Unabhangige Y-Mehrfachlaufwagen
mit je einem Antrieb

Standerbefestigungsplatte
Stander

Balkennivellierungsset (Stander-Balken),
inklusive Befestigungsschrauben

Bodennivellierungsset Standard

Ankerstange zu Bodennivellierungsset
Bodennivellierungsset mit Schweissplatte

Ankerplatte und Ankerstangen zu
Bodennivellierungsset mit Schweissplatte

Trennstege, Einsteckboden, Fachboden
fur Energieketten

Geschlossene Energiekette (IGUS)

Verlangerte Energiekettenauflage

Bodenblech in Energiekettenkanal

Dokumentation, weitere Sprachen,
Papierform

Speziallackierung nach Kundenwunsch

Onuuu

KynaykoBas peﬁka C Ky/n1a4ykamMun U onopa
KOHLEBOro BblK/1Ko4aTena

KoHueBoM BbIKOYaTE b

HyneBasa meTka
LleHTpanbHas cuctema cmasku, Tmn FlexxPump

3y6yuatas peika Gilidel ¢ 3aKaneHHbIMU
U WANPOBAHHBIMM 3yGbAMM

KapeTKM Ha ocu Y, conpAXxeHHble C O4HNM
npMBoAoOM

KapeTku Ha ocu Y, Kaxzaasa C MHAMBUAYAIbHbIM
NpUBOAOM

KpenexHble NinTbl ONOpHbIX CTOEK

OrnopHble CTOMKM

KoMnneKT perysMpoBoYHbIX NIACTMH Ana ocu Y

C KpenexHbIM1 BUHTaMU

CTaHAAPTHbBIA KOMM/IEKT YCTAaHOBOYHbIX BUHTOB
ANA nona

AHKEp K KOMMJIEKTY YCTaHOBOYHbIX BUHTOB

KOMMAEKT YCTaHOBOYHbIX BUHTOB C MPUBApPHOM
N1acTUHOM

AHKepHasi M/InTa C aHKepamMu K KOMMIEKTY
YCTaHOBOYHbIX BUHTOB C MPMBAPHOM MIACTMHOM

BepTuKanbHble pasgenunTenu, cenapatopbl Ass
rMBKMX Kabesb-KaHanos

TMBKMI Kabenb-KaHa 3aKpbIToro Tmna (igus)

HaacTtaBka Hanpaenstowero kopoba ru6Koro
Kabesib-KaHana

JloHHas BCTaBKa Hanpas/isitoLero Kopoba
rMbKoro Kabesb-KaHana

JloKyMeHTauma Ha Apyrmx s3blkax,
neyaTHas Bepcus

CneumnanbHas OKpacKa Mo 3arnpocy 3aka34yumKka

Options

Cam rails, cams, and holder for
position switch

Mechanical multi-limit switch

Zero position mark
Central lubrication type FlexxPump

GUDEL rack with hardened and
ground teeth

Y-multiple carriages linked
with one drive

Independent Y-multiple carriages, each
with a drive

Mounting for legs
Legs

Beam levelling kit
including fixing screw

Anchor rod for floor leveling kit
Floor leveling kit with welding plate

Anchoring plate and anchor rods for floor
leveling kit with welding plate

Vertical dividers, insertable shelves
for energy chains

Enclosed energy chain (igus)

Extended energy chain support

Bottom plate in energy chain duct

Documentation, other languages,
on paper

Special painting at customer request
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Baugrosse EP-1
Tunopasmep EP-I
Size EP-I

Technische Daten EP-1 TexHuyeckue xapaktepuctmkm EP-1  Technical data EP-1

Frax = 250 H

Fmax [H]: zulassige maximale Nutzlast
MaKcumanbHas AonycTMmas HarpysKka
Permissible max. payload

Ftab. [H]:

B 250H

160 H
100 H

Y
0 [M]
0,2
0,4
? 1,0
0,6 04 06 08
0,8 0,2 J
1,0 X
v Fmax [H]
Laufwagen - Energiekette /KapeTKa - ru6Kuit Kabesib-kaHan / Carriage - Cable loop
Mos. Mar. Apr. val m

19 Alu Laufwageneinheit kpl./ KapeTka / Carriage* 9,6 Kkr *
23 PAG Energiekette Y-Achse / M6Kuit Kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.06.150.0 42 x 68 MM 1,99 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpenesHbI 31eMEHT C XOMYTOM-CTSKKOM E40.420.06.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.
B CTaHAAPTHOM MCMOSHEHWM B KaXK40M BTOPOM 3BEHE MpeAyCMOTPEH BEPTUKA/IbHbIM paszenmTesb. Cenapatopbl A/ MMBKKUX Kabeslb-KaHa/IoB MOCTaB/IAKOTCA MO 3arpocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 anektpoasuratens, anekTpolwkada, kabenen. / Weight without motor, cabinet, cables.
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Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTUKM X0Aa U NpuBoAa Stroke and drive data
Achse / Ocb / Axis Y
Hub / Xop ¢ warom 100 MM / Stroke in steps of 100 [mMM] sy < 8000
Nutzlast /Makc. Harpyska / Max. payload [H] 100

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed M MMH‘1] 235,62

Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration [MC'Z] 8,0

Ubersetzung Getriebe / MNepeaatouHoe uncno peayktopa / Gearbox ratio [-] 2

GUDEL Getriebe Typ AE / Pegyxktop GUDEL, T1n AE /

Size of GUDEL gearbox type AE [ 030

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JIMHeHoe nepemelleH1e 3a 0aMH 060poT ABuraTesns [MM] 39,27
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems yckopeHus [c] 0,491
Acceleration time

Beschleunigungshub

JIMHeHoe nepemelLeHre Npu YCKOPEHNUM [Mm] 0,964
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor

CKOpOCTb BpaLleHHUA dNeKTpoaBUraTens [MMH'1] 6000

Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTUYECKMI MOMEHT 3NIEKTPOABUTraTENS [Hm] 0,16
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKC. KpyTALWMIA MOMEHT 3/IEKTPOABUraTeNs [Hm] 1,52
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
Mp1BEAEHHDbIM MOMEHT MHEPLMM OCK [KFMZ] 8.4E-04
Red. Inertia of axis

Bbicokas avHamuKa . ONTUMasIbHBIM AManasoH . Bbicokas Harpyska
Prazision (Wiederholgenauigkeit) TouHocTb (MoBTOPAEMOCTb) Precision (Repeatability)
-
Biegungs- und Torsionswerte MpoyYHOCTb Ha U3rM6 M KpyYeHue Bending and torsion values
Ocb Y
- 80
X Ocb Mar. m* (Kr/m)  Ix*(em?)  Ix*(cm?)  It(cm?)

1 r \[1 Y $355J2 17,2 209 189 256

* Mit Schienen / ¢ HanpaBnstowmmu / with guideway bars

80
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Baugrosse
Tunopasmep EP-I
Size

EP-1

EP-1

Massblatt EP-1

Fa6apuTHbIM YepTexk EP-1

Dimensions sheet EP-1

Ly = At+sy+ay+B+250

Hub, xoa, stroke = sy+ay

Sy+ay
A/B
F/G

H1/H2...

270

60

MUH.

300
43
145
400
700

AEN

MakKc.

8000

645
3000
2500
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Massblatt EP-1 Fa6apuTHbIM YepTexx EP-1 Dimensions sheet EP-1
2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und /iByxmepHble yepTexu B popmate DXF, DWG n 2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie PDF, a Take charinbl 3D B popmate STEP MOXKHO and 3D files in STEP format can be found on
unter www.gudel.com/downloads HaitTi no ccbike: www.gudel.com/downloads www.gudel.com/downloads

87.50
1.50 9.50
Y ————
(%
™M
S 2
o
-
:C I
ol o| o . =
| O un (e
O
b 80
220
15
Y0
—
= 6% - —6 -
/96 _ _ _ b j7 o| O
| ©
L A _ _
N
100 100
ay: 50 MM Sy
Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub. Arbeitshub
MMHUMAJIbHBIM XO4 MOAYJIA MO YNOpaM. Pa6oumit xoa
Security path. Minimal recommended value. Working stroke
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Baugrosse EP-2
Tunopasmep EP-2
Size EP-2

Technische Daten EP-2 TexHu4eckne xapaktepuctukm EP-2  Technical data EP-2

Fuae = 630 H

Fmax [H]: zulassige maximale Nutzlast
MaKcumanbHas AonycTMmas HarpysKka
Permissible max. payload

Ftab. [H]:

B 630H

400 H
250 H

' Fmax [H]

Laufwagen - Energiekette /KapeTKa - ru6Kuit Kabesib-kaHan / Carriage - Cable loop

Mos. Mar. Apr. val m
19 Alu Laufwageneinheit kpl./ KapeTka / Carriage* 20,2 kr *
23 PAG Energiekette Y-Achse / M6Kuit Kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.11.150.0 42 x 108 Mm 2,1 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpenesHbl 3/1eMEHT C XOMYTOM-CTSIKKOM E40.420.11.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.
B CTaHAAPTHOM MCMOSHEHWM B KaXK40M BTOPOM 3BEHE MpeAyCMOTPEH BEPTUKA/IbHbIM paszenmTesb. CenapaTopbl A/ TMBKKUX Kabeslb-KaHasIoB MOCTaB/IAKOTCA MO 3arpocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 anekTpogsuratens, anektpowkada, kabenei. / Weight without motor, cabinet, cables.
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EP-2

Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTUKM X0Aa U NpuBoAa Stroke and drive data
Achse / Ocb / Axis Y
Hub / Xop ¢ warom 100 MM / Stroke in steps of 100 [mMM] 30000
Nutzlast /Makc. Harpyska / Max. payload [H] 250

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed M MMH‘1] 150

Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration [MC'Z] 8,0

Ubersetzung Getriebe / MNepeaatouHoe uncno peayktopa / Gearbox ratio [-] 3

GUDEL Getriebe Typ AE / Pegyxktop GUDEL, T1n AE /
Size of GUDEL gearbox type AE

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JIMHeHoe nepemelleH1e 3a 0aMH 060poT ABuraTesns [mMM] 33,33
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems yckopeHua [c] 0,313
Acceleration time

Beschleunigungshub

JIMHENHOe NepemelLEeHME NpH YCKOPEHNUM [Mm] 0,391
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor

CKOpPOCTb BpalleHWUs 3eKTpoABUraTens M 1] 4500

Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTUYECKMI MOMEHT 3N1EKTPOABUraTeNs [Hm] 0,29
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALMIA MOMEHT 3/IeKTpoABUraTens [Hm] 2,80
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
p1BEAEHHbIM MOMEHT MHEPLIMM OCH [KFMZ] 1.5E-03
Red. Inertia of axis

Bbicokas avHamuKa . ONTUMaIbHBIM AManasoH . Bbicokas Harpyska

Prazision (Wiederholgenauigkeit) TouHocTb (MoBTOPAEMOCTb) Precision (Repeatability)
o
Biegungs- und Torsionswerte MpoyYHOCTb Ha U3rM6 M KpyYeHue Bending and torsion values
Ocb Y
4 140 _
% Ocb Mar. m* (Kr/m)  Ix*(em?)  Ix*(cm?)  It(cm?)

\lg Y $355J2 45,2 1660 1550 2250

* Mit Schienen / ¢ HanpaBnstowmmu / with guideway bars

140
~<

[
[

U
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Baugrosse EP-2
Tunopa3smep EP-2
Size EP-2

Massblatt EP-2 Fa6apuTHbIM YepTexk EP-2 Dimensions sheet EP-2

Ly = A+sy+ay+B+325

Hub, xop, stroke = sytay

=2
(a2}
-
o
]
F HI H2 .G
® ® ® O ® O
o ° ou %) °
MUH. MaKc.
sy+ay 400 30000
A/B 43
I 145 1200
H1/H2... 500 5000
L 800 3000
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EP-2

Massblatt EP-2

Fa6apuTHbIM YepTexx EP-2

Dimensions sheet EP-2

2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und /iByxmepHble yepTexu B popmate DXF, DWG n
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie PDF, a Takxe d)affmm 3DB q)opMaTe STEP MOXHO

unter www.gudel.com/downloads

538
108
< L
|
|
Q.
194
0160
66
550
616

HaMTU no ccbinke: www.gudel.com/downloads

2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
and 3D files in STEP format can be found on
www.gudel.com/downloads

140

152.50
2 14.50
Y ~
o
(5] o
& :n
ot
o~
T .
g 8 - S
© 140
>

ay: 50 MM Sy
Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub. Arbeitshub
MMHUMAJIbHBIM XO4 MOAYJIA MO YNOpaM. Pa6oumit xoa
Security path. Minimal recommended value. Working stroke

100

100
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Baugrosse

Size

EP-3
Tunopasmep EP-3
EP-3

Technische Daten EP-3

TexHU4yecKkne xapaktepuctmkn EP-3

Technical data EP-3

Frex = 1000 H

Fmax [H]: zulassige maximale Nutzlast
MaKcumanbHas AonycTMmas HarpysKka
Permissible max. payload

Ftab. [H]:

B 1000H

630 H
400 H

0 [Mm]
0,2
0,4
0,6
0,8
1,0

' Fmax [H]

Laufwagen - Energiekette /KapeTKa - ru6Kuit Kabesib-kaHan / Carriage - Cable loop

MNos. Mart.
19 Alu
23 PAG

Laufwageneinheit kpl./ KapeTka / Carriage*

Energiekette Y-Achse / M6Kuit Kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpenesHbl 3/1eMEHT C XOMYTOM-CTSIKKOM
Mounting bracket with tiewrap clamp

0, 04 % oe
X
Apr. val m
26,8 Kr *
H4.42.17.150.0 42 x 168 MM 2,26 Kr/m

E4.420.17.2.C

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.
B CTaHAAPTHOM MCMOSHEHWM B KaXK40M BTOPOM 3BEHE MpeAyCMOTPEH BEPTUKA/IbHbIM paszenmTesb. CenapaTopbl A/ TMBKKUX Kabeslb-KaHasIoB MOCTaB/IAKOTCA MO 3arpocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 anekTpogsuratens, anektpowkada, kabenei. / Weight without motor, cabinet, cables.
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Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTUKM X0Aa U NpuBoAa Stroke and drive data
Achse / Ocb / Axis Y
Hub / Xop ¢ warom 100 MM / Stroke in steps of 100 [mMM] 30000
Nutzlast /Makc. Harpyska / Max. payload [H] 400

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed M MMH‘1] 150

Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration [MC'Z] 6

Ubersetzung Getriebe / MNepeaatouHoe uncno peayktopa / Gearbox ratio [-] 3

GUDEL Getriebe Typ AE / Pegyxktop GUDEL, T1n AE /
Size of GUDEL gearbox type AE

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JIMHeHoe nepemelleH1e 3a 0aMH 060poT ABuraTesns [mMM] 33,33
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems yckopeHua [c] 0,417
Acceleration time

Beschleunigungshub

JIMHENHOe NepemelLEeHME NpH YCKOPEHNUM [Mm] 0,521
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor

CKOpPOCTb BpalleHWUs 3eKTpoABUraTens M 1] 4500

Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMI MOMEHT 3/IeKTpoABUraTess [Hm] 0,4
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALMIA MOMEHT 3/IeKTpoABUraTens [Hm] 3,1
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
p1BEAEHHbIM MOMEHT MHEPLIMM OCH [KFMZ] 2.1E-03
Red. Inertia of axis

Bbicokas avHamuKa . ONTUMasIbHBIM AManasoH . Bbicokas Harpyska
Prazision (Wiederholgenauigkeit) TouHocTb (MoBTOPAEMOCTb) Precision (Repeatability)
-
Biegungs- und Torsionswerte MpoyYHOCTb Ha U3rM6 M KpyYeHue Bending and torsion values
Ocb Y
4 160
X Ocb Mar. m* (Kr/m)  Ix*(em?)  Ix*(cm?)  It(cm?)
A 7 \Ig Y $355J2 61,9 3048 2884 4011
* Mit Schienen / ¢ HanpaBnstowmmu / with guideway bars
o
DV =
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Baugrosse EP-3
Tunopasmep EP-3
Size EP-3

Massblatt EP-3 Fa6apuTHbIM YepTex EP-3 Dimensions sheet EP-3

Ly = A+sy+ay+B+375 408

Hub, xop, stroke = sytay

e

[¥o]
<
on LN
2
-
[¥o)
N~
500
F HI H2 G
7ade]
MUH. MakKcC.
sy+ay 535 30000
A/B 145
F/G 300 1500
H1/H2... 600 8000
L 900 3500
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EP-3

Massblatt EP-3

Fa6apuTHbiM YepTexx EP-3

Dimensions sheet EP-3

2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format
finden sie unter www.gudel.com/downloads

632
168
Q
|
|
Q
132
240
0200
62
700
766

50 Mm

ay:

Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub.
MUHUMaNbHBIM XOA4 MOAYASA MO YNOpaMm.
Security path. Minimal recommended value.

/iByxmepHble yepTexu B popmate DXF, DWG n
PDF, a takxe caibl 3D B hopmate STEP MOKHO
HaMTU no ccbinke: www.gudel.com/downloads

2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
and 3D files in STEP format can be found on
www.gudel.com/downloads

177
2.50 19.50
3!
on
& 2
2
(7 y
1 |
S\] 3 - &
;8 5
7
o
> 160
525
6x 200 200
%,
- - ~o-o___lo~ o

|
|

90

160

100

Sy

Arbeitshub
Pa6ounit xoz
Working stroke

100

75 | 125
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Baugrosse EP-4
Tunopasmep EP-4
Size EP-4

Technische Daten EP-4 TexHu4yeckne xapaktepuctukn EP-4  Technical data EP-4

Foex = 2500 H

Fmax [H]: zulassige maximale Nutzlast
Poids utile max. admissible
MaKcumanbHas AonycTMmas HarpysKka

Ftab. [H]:

B 2500H

1600 H
1000 H

' Fmax [H]

Laufwagen - Energiekette /KapeTka - rmbKmi Kabenb-kaHan / Carriage - Cable loop

Mos. Mar. Apr. val m
19 Alu Laufwageneinheit kpl./ KapeTka / Carriage* 45,6 Kkr *
23 PAG Energiekette Y-Achse / M6Kuit Kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.17.200.0 42 x 168 MM 2,26 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpenesHbl 3/1eMEHT C XOMYTOM-CTSIKKOM E4.420.17.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.
B CTaHAAPTHOM MCMOSHEHWM B KaXK40M BTOPOM 3BEHE MpeAyCMOTPEH BEPTUKA/IbHbIM paszenmTesb. CenapaTopbl A/ TMBKKUX Kabeslb-KaHasIoB MOCTaB/IAKOTCA MO 3arpocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 anekTpogsuratens, anektpowkada, kabenei. / Weight without motor, cabinet, cables.
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EP-4

Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTUKM X0Aa U NpuBoAa Stroke and drive data
Achse / Ocb / Axis Y
Hub / Xop ¢ warom 100 MM / Stroke in steps of 100 [mMM] 50000
Nutzlast /Makc. Harpyska / Max. payload [H] 1000

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed M MMH‘1] 168,75

Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration [MC'Z] 5

Ubersetzung Getriebe / MNepeaatouHoe uncno peayktopa / Gearbox ratio [-] 4

GUDEL Getriebe Typ AE / Pegyxktop GUDEL, T1n AE /

Size of GUDEL gearbox type AE [ 060

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JIMHeHoe nepemelleH1e 3a 0aMH 060poT ABuraTesns [mMM] 37,50
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems yckopeHua [c] 0,563
Acceleration time

Beschleunigungshub

JIMHENHOe NepemelLEeHME NpH YCKOPEHNUM [Mm] 0,791
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor

CKOpPOCTb BpalleHWUs 3eKTpoABUraTens M 1] 4500

Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTUYECKMI MOMEHT 3N1EKTPOABUraTeNs [Hm] 1,0
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALWMIA MOMEHT 3/1eKTpoABUraTens [Hm] 6,4
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
p1BEAEHHbIM MOMEHT MHEPLIMM OCH [KFMZ] 5.8E-03
Red. Inertia of axis

Bbicokas avHamuKa . ONTUMasIbHBIM AManasoH . Bbicokas Harpyska

Prazision (Wiederholgenauigkeit) TouHocTb (MoBTOPAEMOCTb) Precision (Repeatability)
o
Biegungs- und Torsionswerte MpoyYHOCTb Ha U3rM6 M KpyYeHue Bending and torsion values
Ocb Y
220
X Ocb Mar. m* (Kr/m)  Ix*(em?)  Ix*(cm?)  It(cm?)

g Y $355J2 88,3 8576 8151 11168

( * Mit Schienen / ¢ HanpaBnstowmmu / with guideway bars
+

220
~
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Baugrosse EP-4
Tunopasmep EP-4
Size EP-4

Massblatt EP-4 Fa6apuTHbIM YepTex EP-4 Dimensions sheet EP-4

Ly = A+syt+ay+B+475 506

A 475 Hub, xop, stroke = sytay B
.85
2o
Y | 5 = . =
o
~
(o]
1
[¥o)
N~
600
F HI H2 G
MMH.
sy+ay 520 50000
A/B 202
F/G 300 1500
H1/H2... 600 8000
L 900 4000
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EP-4

Massblatt EP-4 Fa6apuTHbIM YepTexk EP-4 Dimensions sheet EP-4
2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und /iByxmepHble yepTexu B popmate DXF, DWG n 2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie PDF, a Take charinbl 3D B popmate STEP MOXKHO and 3D files in STEP format can be found on
unter www.gudel.com/downloads HaitTi no ccbike: www.gudel.com/downloads www.gudel.com/downloads

749

42

312
0250
900
966

ay: 50 MM

Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub.
MUHUMaNbHBIM XOA4 MOAYASA MO YNOpaMm.
Security path. Minimal recommended value.

95

242.20
2.50 24.70
N
o
«c
(o
mM
mM
o ol n (ol
N | + N
o~ —_— — o~
— eyl
= 220
>
Q 525
o 200 200
| %

Q
é
T
I
I
150
220

100 75| 125
100

Sy

Arbeitshub
Pa6ounit xoz
Working stroke
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Baugrosse EP-5
Tunopasmep EP-5
Size EP-5

Technische Daten EP-5 TexHu4eckne xapaktepuctukm EP-5 Technical data EP-5

Frax = 6300 H

Fmax [H]: zulassige maximale Nutzlast
MaKcumanbHas AonycTMmas HarpysKka
Permissible max. payload

Ftab. [H]:

B 6300H

4000 H
2500 H

' Fmax [H]

Laufwagen - Energiekette /KapeTka - rmbKmi Kabenb-kaHan / Carriage - Cable loop

Mos. Mar. Apr. val m
19 Alu Laufwageneinheit kpl./ KapeTka / Carriage* 107,8 kr *
23 PAG Energiekette Y-Achse / M6Kuit Kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.17.200.0 42 x 168 MM 2,26 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpenesHbl 3/1eMEHT C XOMYTOM-CTSIKKOM E4.420.17.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.
B CTaHAAPTHOM MCMOSHEHWM B KaXK40M BTOPOM 3BEHE MpeAyCMOTPEH BEPTUKA/IbHbIM paszenmTesb. CenapaTopbl A/ TMBKKUX Kabeslb-KaHasIoB MOCTaB/IAKOTCA MO 3arpocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 anekTpogsuratens, anektpowkada, kabenei. / Weight without motor, cabinet, cables.
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Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTUKM X0Aa U NpuBoAa Stroke and drive data
Achse / Ocb / Axis Y
Hub / Xop ¢ warom 100 MM / Stroke in steps of 100 [mMM] 80000
Nutzlast /Makc. Harpyska / Max. payload [H] 2500

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed M MMH‘1] 150

Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration [MC'Z] 5

Ubersetzung Getriebe / MNepeaatouHoe uncno peayktopa / Gearbox ratio [-] 4

GUDEL Getriebe Typ AE / Pegyxktop GUDEL, T1n AE /

Size of GUDEL gearbox type AE [ 090

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JIMHeHoe nepemelleH1e 3a 0aMH 060poT ABuraTesns [mMM] 50,00
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems yckopeHua [c] 0,500
Acceleration time

Beschleunigungshub

JIMHENHOe NepemelLEeHME NpH YCKOPEHNUM [Mm] 0,625
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor

CKOpPOCTb BpalleHWUs 3eKTpoABUraTens M 1] 3000

Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTUYECKMI MOMEHT 3N1EKTPOABUraTeNs [Hm] 3,2
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALMIA MOMEHT 3/IeKTpoABUraTens [Hm] 20,4
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
p1BEAEHHbIM MOMEHT MHEPLIMM OCH [KFMZ] 2.5E-02
Red. Inertia of axis

Bbicokas avHamuKa . ONTUMasIbHBIM AManasoH . Bbicokas Harpyska

Prazision (Wiederholgenauigkeit) TouHocTb (MoBTOPAEMOCTb) Precision (Repeatability)
o
Biegungs- und Torsionswerte MpoyYHOCTb Ha U3rM6 M KpyYeHue Bending and torsion values
Ocb Y
300
X Ocb Mar. m* (Kr/m)  Ix*(em?)  Ix*(cm?)  It(cm?)

g Y $355J2 156,8 28840 27365 36650

* Mit Schienen / ¢ HanpaBnstowmmu / with guideway bars

300
~<
T
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Baugrosse EP-5
Tunopasmep EP-5

Size

EP-5

Massblatt EP-5

Fa6apuTHbIM YepTexk EP-5

Dimensions sheet EP-5

Ly = A+sy+ay+B+650 563
A 650 . Hub, xop, stroke = sy+ay j
o I EE
o
Y ® = = = 0
o N V
(Vo]
(¥p)
~N
600
F HI H2 G
& 8 [
MUH. MakKcC.
sy+ay 760 80000
A/B 195
F/G 400 2000
H1/H2... 800 10000
L 1000 4000

12.23



EP-5

Massblatt EP-5

Fa6apuTHbIM YepTexx EP-5

Dimensions sheet EP-5

2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie
unter www.gudel.com/downloads

924

42

|

0300

900
966

ay: 50 MM

Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub.
MUHUMaNbHBIM XOA4 MOAYASA MO YNOpaMm.
Security path. Minimal recommended value.

/iByxmepHble YepTexu B popmate DXF, DWG n
PDF, a Takxe daiabl 3D B hopmate STEP MOXKHO
HanTU no ccbiike: www.gudel.com/downloads

2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
and 3D files in STEP format can be found on
www.gudel.com/downloads
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Baugrosse EP-6
Tunopasmep EP-6
Size EP-6

Technische Daten EP-6 TexHu4eckue xapaktepuctukm EP-6  Technical data EP-6

Frx = 16000 H

Fmax [H]: zulassige maximale Nutzlast
MaKcumanbHas AonycTMmas HarpysKka
Permissible max. payload

Ftab. [H]:

B 16000 H

10000 H
6300 H

Laufwagen - Energiekette /KapeTKa - ru6Kuit Kabesib-kaHan / Carriage - Cable loop

Mos. Mar. Apr. val m
19 Steel Laufwageneinheit kpl./ KapeTka / Carriage* 269,2 kr *
23 PAG Energiekette Y-Achse / M6Kuit Kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.17.200.0 42 x 168 MM 2,26 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpenesHbl 3/1eMEHT C XOMYTOM-CTSIKKOM E4.420.17.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.
B CTaHAAPTHOM MCMOSHEHWM B KaXK40M BTOPOM 3BEHE MpeAyCMOTPEH BEPTUKA/IbHbIM paszenmTesb. CenapaTopbl A/ TMBKKUX Kabeslb-KaHasIoB MOCTaB/IAKOTCA MO 3arpocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 anekTpogsuratens, anektpowkada, kabenei. / Weight without motor, cabinet, cables.
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EP-6

Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTUKM X0Aa U NpuBoAa Stroke and drive data
Achse / Ocb / Axis Y
Hub / Xop ¢ warom 100 MM / Stroke in steps of 100 [mMM] 100000
Nutzlast /Makc. Harpyska / Max. payload [H] 6300

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed M MMH‘1] 133,333

Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration [MC'Z] 5

Ubersetzung Getriebe / MNepeaatouHoe uncno peayktopa / Gearbox ratio [-] 6

GUDEL Getriebe Typ AE / Pegyxktop GUDEL, T1n AE /

Size of GUDEL gearbox type AE [ 090

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JIMHeHoe nepemelleH1e 3a 0aMH 060poT ABuraTesns [mMM] 44,44
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems yckopeHus [c] 0,444
Acceleration time

Beschleunigungshub

JIMHENHOe NepemelLEeHME NpH YCKOPEHNUM [Mm] 0,494
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor

CKOpPOCTb BpalleHWUs 3eKTpoABUraTens M 1] 3000

Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTUYECKMI MOMEHT 3N1EKTPOABUraTeNs [Hm] 7,2
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALMIA MOMEHT 3/IeKTpoABUraTens [Hm] 44,9
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
p1BEAEHHbIM MOMEHT MHEPLIMM OCH [KFMZ] 4.9E-02
Red. Inertia of axis

Bbicokas avHamuKa . ONTUMasIbHBIM AManasoH . Bbicokas Harpyska
Prazision (Wiederholgenauigkeit) TouHocTb (MoBTOPAEMOCTb) Precision (Repeatability)
-
Biegungs- und Torsionswerte MpoyYHOCTb Ha U3rM6 M KpyYeHue Bending and torsion values
Ocb Y
350
X Ocb Mar. m* (Kr/m)  Ix*(em?)  Ix*(cm?)  It(cm?)
A '|:| Y $355J2 206,9 52710 44360 48887
] * Mit Schienen / ¢ HanpaBnstowmmu / with guideway bars

344
~
.
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Baugrosse EP-6
Tunopasmep EP-6

Size

EP-6

Massblatt EP-6 Fa6apuTHbIM YyepTexk EP-6 Dimensions sheet EP-6
L)’ = A+Sy+ay+B+9OO 283
A 900 . Hub, xopg, stroke = sytay .
a0
Y = - - _ [

o

S

O

-
o
(o0}
800
F HI H2 G
MUH. MakKcC.

sy+ay 1000 100000
A/B 300
F/G 550 2050
H1 / H2... 1400 10000
L 1400 5500
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EP-6

Massblatt EP-6 Fa6apuTHbi YepTexx EP-6 Dimensions sheet EP-6

2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und /lByxmepHble yepTexu B popmate DXF, DWG n 2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
and 3D files in STEP format can be found on

PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie PDF, a Takxe cba[fmm 3DB cbopMaTe STEP MoHO
unter www.gudel.com/downloads HalTh no cebinke: www.gudel.com/downloads www.gudel.com/downloads
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40 8x 300 300 300
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0
Na \
) -0 - ° 1050 -0 - -
1 - - 82
A7/6 N|
-0 - ° 000 -0- -
100
IO(; 170 430
ay: 100 MM Sy
Arbeitshub

Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub.
MUHUMaNbHBIM XOA4 MOAYASA MO YNOpaMm.
Security path. Minimal recommended value.

Pa6ounit xoz
Working stroke
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Baugrosse EP-7
Tunopasmep EP-7
Size EP-7

Technische Daten EP-7 TexHu4yeckne xapaktepuctukn EP-7  Technical data EP-7

Frax = 31500 H

Fmax [H]: zulassige maximale Nutzlast
MaKcumanbHas AonycTMmas HarpysKka
Permissible max. payload

Ftab. [H]:

B 31500 H

25000 H
16000 H

Laufwagen - Energiekette /KapeTKa - ru6Kuit Kabesib-kaHan / Carriage - Cable loop

Mos. Mar. Apr. val m
19 Steel Laufwageneinheit kpl./ KapeTka / Carriage* 434,5 kr *
23 PAG Energiekette Y-Achse / M6Kuit Kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.17.200.0 42 x 168 MM 2,26 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpenesHbl 3/1eMEHT C XOMYTOM-CTSIKKOM E4.420.17.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.
B CTaHAAPTHOM MCMOSHEHWM B KaXK40M BTOPOM 3BEHE MpeAyCMOTPEH BEPTUKA/IbHbIM paszenmTesb. CenapaTopbl A/ TMBKKUX Kabeslb-KaHasIoB MOCTaB/IAKOTCA MO 3arpocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 anekTpogsuratens, anektpowkada, kabenei. / Weight without motor, cabinet, cables.
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EP-7

Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTUKM X0Aa U NpuBoAa Stroke and drive data
Achse / Ocb / Axis Y
Hub / Xop ¢ warom 100 MM / Stroke in steps of 100 [mMM] 100000
Nutzlast /Makc. Harpyska / Max. payload [H] 16000

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed M MMH‘1] 133,333

Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration [MC'Z] 5

Ubersetzung Getriebe / MNepeaatouHoe uncno peayktopa / Gearbox ratio [-] 6

GUDEL Getriebe Typ AE / Pegyxktop GUDEL, T1n AE /

Size of GUDEL gearbox type AE [ 120

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JIMHeHoe nepemelleH1e 3a 0aMH 060poT ABuraTesns [mMM] 44,44
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems yckopeHua [c]
Acceleration time

3
S

Beschleunigungshub
JIMHENHOe NepemelLEeHME NpH YCKOPEHNUM [Mm] 0,494
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor
CKOpPOCTb BpalleHWUs 3eKTpoABUraTens M 1] 3000
Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTUYECKMI MOMEHT 3N1EKTPOABUraTeNs [Hm] 15,7
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALMIA MOMEHT 3/IeKTpoABUraTens [Hm] 98,0
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
p1BEAEHHbIM MOMEHT MHEPLIMM OCH [KFMZ] 1.1E-01
Red. Inertia of axis

Bbicokas avHamuKa . ONTUMasIbHBIM AManasoH . Bbicokas Harpyska
Prazision (Wiederholgenauigkeit) TouHocTb (MoBTOPAEMOCTb) Precision (Repeatability)
-
Biegungs- und Torsionswerte MpoyYHOCTb Ha U3rM6 M KpyYeHue Bending and torsion values
Ocb Y
410
X Ocb Mar. m* (Kr/m)  Ix*(em?)  Ix*(cm?)  It(cm?)
:| Y $355J2 263 92500 83300 91959
A * Mit Schienen / ¢ HanpaBnstowmmu / with guideway bars
|
o
= Y =
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Baugrosse EP-7
Tunopasmep EP-7

Size

EP-7

Massblatt EP-7 Fa6apuTHbIM YepTexx EP-7 Dimensions sheet EP-7
Ly = Atsy+ay+B+1200 228
A L 1200 . Hub, xog, stroke = sy+ay B

(¥p)
o
N~
-
o
(o)
1000
F HI H2 G
MUH. Makc.
sy+ay 1000 100000
A/B 300
F/G 650 2050
Hi/H2... 1400 10000
L 2000 5500
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EP-7

Dimensions sheet EP-7

Massblatt EP-7 Fa6apuTHbIM YepTexk EP-7
2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und /iByxmepHble YepTexu B popmate DXF, DWG n 2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie PDF, a Takxe daitnbl 3D B hopmate STEP MOXKHO and 3D files in STEP format can be found on
unter www.gudel.com/downloads HaltTi no ccbinke:www.gudel.com/downloads www.gudel.com/downloads
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ay: 100 MM Sy
Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub. Arbeitshub
MMHUMAJIbHBIM XO4 MOAYJIA MO YNOpaM. Pa6oumit xoa
Security path. Minimal recommended value. Working stroke
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2-Achsmodul

2-0ceBble NMOPTaAbHbI€ MOAYAU
2-AXxis Linear Modules

Nutzlast

Harpyska

Payload

Die Auswahltabelle ermdglicht eine erste

grobe Selektion fiir Einbaulagen mit vertikaler Z-

Achse und zentrisch angeordneter Last. Je nach
Einbaulage und Applikation konnen die
Tabellenwerte variieren.

Mit entsprechender Softwareunterstiitzung

berechnen wir Ihre Anwendungen auf deren Bela-

stung und Lebensdauer.

-
|
&

Nutzlast Harpyska Payload [H]

0 60 100 160 250 400 630 1000 1600 2500

| | - | | | | | |
ZP-1
ZP-2 -
ZP-3 ]
ZP-4 e
ZP5 -
ZP-6
zP-7

Bbicokas aguHamMKa

ONTUMasIbHbIN AManasoH

Tab6auua Bbi6opa JaeT nepBoHavasibHoe
npecTaB/ieHUe O TUMopasMepe B UCMOJHEHNM

C BEpPTUKa/IbHbIMW OCSIMU Z M NPUBEAEHHOM K
LIEHTPY HarpysKoi. B 3aBMCMMOCTM OT MOHTaXKHOrO
MOJIOXKEHMs U chepbl MPUMEHEHMSA JaHHbIe

B Tab/mLe MoryT oT/MyaTbes. C MomMoLLbio
KOMIMbIOTEPHBIX MPOrPaMM HaLIM CMELMaIMCTbI
paccyMTaloT pecypc U HarpysKy Ha MOAYJlb C
Y4EeTOM KOHKPETHOM 3aJauu.

. Bbicokas Harpy3ka

4000

The selection table allows you to make your first
choice for applications with vertical z-axes and
payload on the center of gravity. The values can
deviate depending on the application.We would
be pleased to calculate the service life of our
modules against your specific application with
the help of computer aided programs.

5000 8000 12500 20000 31250
| | | | |
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Tun ZP

Das flexible Portal-System

Hawa rn6kas nopTaJibHaA cMctema

Our flexible Gantry System

Das neue Portal-Konzept ermaglicht ein flexi-
bles Positionieren der Stander am Portaltrager.
Dies ist ein grosser Vorteil wahrend der Planungs-
phase, da oftmals die genauen Abmessungen

der zu automatisierenden Prozesse bzw. Maschi-
nen erst zu einem relativ spaten Zeitpunkt be-
kannt sind.

Die Stander konnen in einem Raster von 100mm
frei positioniert werden. Die gesamte Balken-
riickseite ist mit Gewinden versehen, welche zu-
satzlich fir das Anbringen von Dachwannen, Ka-
belkanalen etc. genutzt werden konnen.

Der Hub kann mittels frei montierbaren Endan-
schlagen mit Pufferfunktion im 100mm Raster va-
riabel eingestellt werden. Diese werden in den
Bohrungen der Fiihrungsbahn auf der Frontseite
befestigt.

Die Fahrbahntrager sind in standardisierten Lan-
gen erhdltlich. Diese sind auf beiden Seiten mit
einem genauen Stoss versehen, so dass beinahe
beliebige Langen realisierbar sind.

Die Flexibilitat erlaubt sogar einen kostengiin-
stigen Ausbau nach der Inbetriebsetzung, falls zu
einem spateren Zeitpunkt einmal andere Produk-
tionsprozesse gewiinscht werden.

Die Balkenriickseite hat zwei bearbeitete Flachen mit Anschlag-

kanten und Gewindebohrungen im 100mm

Raster fiir die universelle Befestigung von Teilen wie 1, 2, 3.

Ha TblIbHOM CTOpOHE 6asikM NpeayCcMOTPEHbI ABe 06paboTaHHble
NOBEPXHOCTM C MOCaA04HBIMM KPOMKaMK M OTBEPCTUAMM C
warom 100 MM Z/11 YHMBEPCANIBHOTO KPeMJIeHNs AeTanei, Takux

Kak 1, 2, 3.

At the back of the beam there are two machined areas with
shoulders and tapped holes at a pitch of 100mm for universal

fixing of parts such as 1, 2, 3.

B Halue HOBOM MopTanbHOM cUCTEME
npeAycMOTpeHa BO3MOXHOCTb CBO6OHOMO
pacroso}KeHWs OMOpHbIX CTOEK Npocuns
nopTana, YTo ABNAETCA HECOMHEHHbIM
NPEUMYLLECTBOM Ha 3Tane MpoeKTUPOBaHMS,
Korzia 3a4acTylo TOYHble rabapuTbl CTaHKOB

1 nJowwaab HEO6X0AMMOro NMPOCTPaHCTBa

ZNA HEKOTOPbIX NPOLECCOB aBTOMATMYECKOM
NPOM3BOACTBEHHOM JIMHUM MOXHO ONpeAenTh
TOJIbKO B MOC/IEAHUIA MOMEHT.

OnopHble CTOMKM MOXKHO CBOGOZHO pacrnonaratb C
warom 100 MM. Mo BCeW AMHE ThiSIbHOM CTOPOHBbI
npouA NpesycMOTpeHbl pe3b6oBble 0TBEPCTUA
[15 KpernieHns K Npoduto NoAsoHa, Kabesb-
KaHanoB U T.4.

Jl/vHa xoza perynampyetca 3a cyeT Aemndepos,
yCTaHaB/IMBAEMbIX Ha JIO60M PacCTOSHUM C
warom 100 MM. JleMndepbl KpenAaTca C NOMOLLbIO
NpeAyCMOTPEHHBIX OTBEPCTUIM Ha NEpeaHeN
CTOpPOHE Gasiku.

[nvHa 6anok ctaHaapTusnpoBaHa. bnarogaps
TOYHBIM CTbIKaM 6a/IK1 MOXXHO COIMHUTD MEXAY
CO6OM ANA AOCTUKEHMS JIHOBOM KENAEMOM A/IHbI.

TMBKOCTb HaLLEeM CUCTEMBI MO3BO/IUT Bam
OMNTMMM3MPOBATb 3aTPaThl HA MOAEPHM3aLMI0
Baluero gecTByIOLErO NPOM3BOACTBA B C/lyYae
BHEZIPEHWS HOBbIX TEXHO/IOrMYECKMX NPOLIECCOB.

Our new Gantry System enables the flexible posi-
tioning of the Legs of the Gantry beam.

This means a huge advantage in the planning
phase, when frequently the exact dimensions of
machines and space needed for some processes
in the automatic production line can only be de-
termined at the last moment.

The legs can be freely positioned within a grid
of 100 mm. The entire rear side of the beam is
threaded and can be fitted with drip trays, ca-
ble ducts etc.

The stroke movements can be varied with the
free placements of shock absorbers in steps of
100mm. They are mounted in the bore holes on
the front side.

The beams are available in standard lengths.
They are equipped on both sides with exact joi-
ning elements, making almost any desired total
length possible.

Our flexible system even makes retrofitting your
production line for new processes economical.

1 Support fiir Kabelkanale
KpOHLTENH HanpaB/AtoLLero Kopoba Kabesib-KaHasna

= support for cable trays

3 Supports fiir Dachwannen
KPOHLUTENH NoAAoHa
supports for drip trays

2 Befestigungsplatten fir Stiitzen
KpeneKHble M/MTbl OMOPHbIX CTO!
fixing plates for legs
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2-Achsmodul
2-0ceBble NMOPTaAbHbI€ MOAYAU
2-AXxis Linear Modules

Ubersicht

0630p

Overview

|:| Grundausstattung

10

14

15

19

20

21

22

23

25

26

27

Y-Balken mit Fiihrungsschienen und
stirnseitigen Abdeckungen

Z-Balken mit Fiihrungsschienen

Endlagen-Puffer

Wagenplatte, Rollentrager mit integrierter
Abstreifereinheit und manueller
Schmierung

Filzritzel-Schmiereinheit fiir

Zahnstangen
Hochleistungsschneckengetriebe Typ AE
fir Y-Achse inkl. Motorenflansch und
Kupplung

Ablegerinne fir Energiekette
Y-Energiekette mittig, rechts oder links

Z-Energiekette stehend oder hangend
(igus)

GUDEL Standard Lackierung RAL
3003, RAL 7035

Dokumentation in Landesprache
(D, E, I, F) in PDF

ba3oBas KoMneKTaumsa

baska ocu Y ¢ HanpasAsoLWMMK U 3y64aTbIMU
perikammn

Tpy64aTbii antoMUHUEBIM NPOhUIIbL OcK Z C
HanpasAsoLWUMU
KoHueBoi ynop

KapeTka, ponvkoBas o6oima ¢
BCTPOEHHbIM CKPEGKOM M
PYYHOM CHCTEMOM CMa3Ku

Y3en ¢ heTpoBOM LWecTepHEN AnA CMa3Ku
3y6yatbix peek

BbICOKOMPOU3BOAMTE/IbHBIN YEPBAYHbIN
peaykTop, TMn AE
ana ocu Y ¢ naHuem m mydToin

Hanpasnstowmii Kopob Kabesb-KaHana

TMBKMI Kabesib-KaHan ocu Y, Mo LiEHTpy, crpasa

WU cneBa
TM6KMIM Kabesb-KaHan ocu Z (igus)

CraHzapTHaa okpacka GUDEL, RAL 3003, RAL
7035

JoKyMeHTauma

(Ha HeM., aHra., utan., @p. A3bike) B popmaTte

PDF

Standard

Framework with guideway rails
and racks

Tubular aluminium profile for Z axis with
guideways

End position bumper

Carriage plate, roller support with
integrated wiper unit and manual
lubrication

Felt pinion lubrication unit for racks

High-performance worm gear unit type AE
for Y-axis, incl. motor flange and coupling

Deposit chute for energy chain

Y-energy chain, centered, right or left

Z-cable chain (igus)

GUDEL standard paint RAL 3003,
RAL 7035

Documentation in national language
(D, E, I, F) in PDF
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Tun ZP

Legende

NHpekc

Index

@ zubehir

Nockenleisten, Nocken und Halterung fiir

50
Positionsschalter

51 Reihenpositionsschalter
52 Nullpunktmarkierung

60 Zentralschmierung Typ FlexxPump

Manuelle Hebe- und Sicherungseinheit

70
fur Vertikalachse

75 Redundante Haltebremse

Gehiartete und geschliffene GUDEL

8
0 Zahnstange

Y-Mehrfachlaufwagen gekoppelt mit einem

%0 Antrieb

Unabhangige Y-Mehrfachlaufwagen

91
mit je einem Antrieb
H-Lader mit 2 Vertikalachsen auf einem

95
Y-Laufwagen

H-Lader mit 2 Vertikalachsen auf
gekoppelten Y-Laufwagen

100 Verstarkte Anbindung an Z-Achse

96

C-Drehachse (andere Drehachsen,

110
A-, B- auf Anfrage)

120 Teleskopachse
130 Pneumatischer Lastausgleich

140 Standerbefestigungsplatte
141 Stander

Balkennivellierungsset (Stander-Balken),
inklusive Befestigungsschrauben

145
150 Bodennivellierungsset Standard
151 Ankerstange zu Bodennivellierungsset

155 Bodennivellierungsset mit Schweissplatte

Ankerplatte und Ankerstangen zu

156
Bodennivellierungsset mit Schweissplatte

Trennstege, Einsteckbdden, Fachbdden fiir

160
Energieketten

162 Geschlossene Energiekette (igus)

164 Verlangerte Energiekettenauflage

166 Bodenblech in Energiekettenkanal

Dokumentation, weitere Sprachen,

300
Papierform

310 Speziallackierung nach Kundenwunsch

Onuuu

KynaykoBas peﬁka C Ky/s1a4ykamMun U onopa
KOHLEBOro BblK/1Ko4aTena

KoHueBoM BbiK/toYaTe b
HyneBas meTka
LleHTpanbHas cuctema cmasku, mn FlexxPump

Py4Hoe mogbemHoe yCTPOMCTBO ANs
BEPTMKa/IbHOM OCH (418 06CNYKMBAHMS)

CTOMOpHbIM TOpMO3

3y6uatas peika Gilidel ¢ 3aKaneHHbIMU
U WANGOBaHHBIMK 3y6GbAMM

KapeTku Ha ocK Y, comnpsieHHble C OAHUM
Np1BOAOM

KapeTku Ha ocH Y, Kaxzaasa ¢ MHAMBUAYA/IbHBIM
Np1BOAOM

Y3es U3 2 BEpPTHKa/IbHbIX OCEM HAa O4HOM KapeTke
ocn Y

Y3en 13 2 BepTUKasIbHbIX OCEN Ha COMPSAKEHHbIX
KapeTKkax ocu Y

YcuneHHoe KpensieHne ocu Z

MNosopoTHasa ocb C (noBopoTHble ocn A 1 B no
3anpocy)

Teneckonunyeckas BepTMKasIbHaA OCb

[THEBMaTUHECKMI NPOTUBOBEC MPU BbICOKOM
Harpyske Ha ocb Z

KpeneskHble NanTbl OMOPHbIX CTOEK
OrnopHble CTOMKM

KoMnneKT perysiMpoBoYHbIX NacTMH Ana ocu Y
C KpenexHbIM1 BUHTaMU

CTaHAAPTHbIM KOMM/IEKT YCTAaHOBOYHbIX BUHTOB
ANA nona

AHKep K KOMMNEKTY YCTaHOBOYHbIX BUHTOB

KOMMIEKT YCTaHOBOYHbIX BUHTOB C MpUBapHOM
N1acTUHOM

AHKepHasi M/inTa C aHKepamm K KOMMJIEKTY
YCTaHOBOYHbIX BUHTOB C MPMBAPHOM MIACTMHOM

BepTuKanbHble pa3genunTtenu, cenapatopbl As
rMOKMX Kabesb-KaHanoB

TM6KMIM Kabesib-KaHas 3aKpbITOro TMna (igus)

HaacTtaBka Hanpaenstowero kopoba ru6Koro
Kabesb-KaHana

JloHHas BCTaBKa Hanpas/isitoLero Kopoba
rMbKoro Kabesb-KaHana

JloKyMeHTauus Ha ApYrux s3blKax,
neyaTHas Bepcus

CneuypnanbHaa oKpacKa no 3anpocy 3akasymKa

Options

Cam rails, cams, and holder for
position switch

Mechanical multi-limit switch
Zero position mark
Central lubrication type FlexxPump

Manual lifting and safety unit
for vertical axis

Safty brake redundancy

GUDEL rack with hardened
and ground teeth

Y-multiple carriages linked
with one drive

Independent Y-multiple carriages, each
with a drive

H carriage configuration

H configuration with 2 carriages

and tie bar

Reinforced Z-Axis mounting
Rotary axes

Telescopic vertical axes

Pneumatic counterbalance for heavy loads
on the Z axis

Mounting plates for legs

Legs

Beam levelling kit

including fixing screw

Standard floor leveling kit

Anchor rod for floor leveling kit

Floor leveling kit with welding plate
Anchoring plate and anchor rods for floor
leveling kit with welding plate

Vertical dividers, insertable shelves
for energy chains

Enclosed energy chain (igus)

Extended energy chain support

Bottom plate in energy chain duct

Documentation, other languages,
on paper

Special painting at customer request

-
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Baugrosse ZP-I
Tunopasmep ZP-1
Size ZP-1

Technische Daten ZP-1 TexHu4eckue xapaktepuctmkn ZP-1  Technical data ZP-1

Fro = 160 H

Fmax [H]: zulassige maximale Nutzlast
MaKcumanbHas AonycTMmas HarpysKka
Permissible max. payload

Feff [H]:  eff. Transportlast inkl. Greifer
. rpy30noABLEMHOCTL C YHETOM 3aXBaT. YCTPOMCTBA
eff. payload incl. gripper unit
sz [MM]:  Hub

Xog
Stroke

FTab. [H]:

B 160H

100 H
60 H

Fmax [H]
yA
Fall / BapuaHT/ case 1:sz<0,5m | Fmax = FTab | [H]
Fall / BapuaHT/ case 2 :sz>0,5m | Fmax = FTab - (sz - 0.5) - 76 | [H]
| Feff < Fmax | [H]

Laufwagen - Energiekette /KapeTKa - rubKuit Kabesib-kaHan / Carriage - Cable loop

Mos.  Mar. Apr. vl [M]
19 Alu Laufwageneinheit kpl./ KapeTka / Carriage* 13,5 kr *
23 PAG Energiekette Y-Achse / M6Kuit Kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.06.150.0 42 x 68 MM 1,99 kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpenesKHbl 3/1eMEHT C XOMYTOM-CTSI)KKOM E40.420.06.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

25 PAG Energiekette Z-Achse / TM6Kui Kabenb-KkaHan ocu Z / Cable loop Z axes 2500.03.100 25 x 38 MM 0,83 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpeneHblM 3/1eMEHT C XOMYTOM-CTSKKOM 2030.12.PZB
Mounting bracket with tiewrap clamp

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.
B cTaHAAPTHOM MCMOSHEHWM B KaXK0M BTOPOM 3BEHE MpeyCMOTPEH BEPTUKA/IbHbINM paszenmTesb. Cenapatopbl A1 MMBKUX Kabeslb-KaHasIoB MOCTaB/IAOTCA MO 3arpocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Z-Achse, Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 ocv Z, anekTpoasurarens, aiekTpolkaca, kabenein. / Weight without Z-axis, motors, cabinet, cables.
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Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTUKM X0Aa U NpuBoAa

Stroke and drive data

Achse / Ocb / Axis
Hub / Xop ¢ warom 100 MM / Stroke in steps of 100 [MM]
[H]

M MMH'1]

[mc2]

60
235,62
5,0

Nutzlast / Harpyska / Payload
Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed
Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration

Ubersetzung Getriebe / MepeaaTtoyHoe Y1cio peayKktopa
/ Gearbox ratio

GUDEL Getriebe Typ AE / Pegyxktop GUDEL, TMn AE / Size
of GUDEL gearbox type AE

[-] 2

[-] 030
Linearvorschub pro Motorumdrehung

JInHelHoe nepemelleHne 3a OAMH 060pOT ABMraTess
Stroke of axis per motor revolution

[MMm] 39,27

Beschleunigungszeit
Bpems yckopeHus
Acceleration time

[c] 0,785

Beschleunigungshub

JInHeliHoe nepemelleH1e npu YCKOpeHUn
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor
CKOpOCTb BpaLLeHHs 3/1eKTpoABUraTesis
Motor speed

[m] 1,542

MmH1] 6000

Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMI MOMEHT 3/IEKTPOABUraTeNs
Stall torque of motor

[Hm] 0,41

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTAWMNA MOMEHT 3/1eKTpoABUraTens
Max. torque of motor

[Hm] 2,50

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
MpuBeAEHHBIN MOMEHT MHEPLMM OCH
Red. Inertia of axis

[Krm2] 2.1E-03

1Grossere Hiibe auf Anfrage / Bosiee anvHHbIM Xo4 no 3anpocy / Longer strokes on request

Bbicokas avHamuKa . ONTUMasIbHBIM AManasoH . Bbicokas Harpyska

Prazision (Wiederholgenauigkeit) TouHocTb (MoBTOPAEMOCTb)

Biegungs- und Torsionswerte MpoyYHOCTb Ha U3rM6 M KpyYeHue

Ocb Y Ocb Z
8 60
y —
X

80

sy < 8000"

Y z
sz < 500!

o
o

157,07
12,0

030

26,18

0,218

0,286

6000

0,71

1,56

2.4E-04

Precision (Repeatability)

Bending and torsion values

Ocb Mar. m* (Kr/m)  Ix*(em?)  Ix*(cm?)  It(cm?)
Y $355J2 17,2 209 189 256
z EN AW-6063 T6 7,6 101 87 54

* Mit Schienen / ¢ HanpaBnstowmmu / with guideway bars
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Baugrosse ZP-I
Tunopasmep ZP-1
Size ZP-1

Massblatt ZP-1 Fa6apuTHbIM YepTex ZP-1 Dimensions sheet ZP-1

® =

Ly = Atsyt+ay+B

A Hub, xofa, stroke = sytay B

506
N

O
—
LN
~
Foo HI H2 .G
MUH. MakKc.

Sy+ay 300 8000 k j
sz+az 100 500
A 233
B 207
c 117 517
F/G 145 645
H1/H2... 400 3000
L 700 2500
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Massblatt ZP-1

Fa6apuTHbIM YepTex ZP-1

Dimensions sheet ZP-1

2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und

PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie
unter www.gudel.com/downloads

344

319
o
N~
o
+
&
+
ol
+
O
Q 1
— N
| 1

H
| |
0120

*K 184 8
106 N
Il
9
o
o
o
550 2
g
616 =

15

o 50 MM
:i soxm

Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub.
MUHUMaNbHBIM XOA4 MOAYASA MO YNOpaMm.
Security path. Minimal recommended value.

/iByxmepHble YepTexu B popmate DXF, DWG n

PDF, a Takxe daiabl 3D B hopmate STEP MOXKHO

HanTU no ccbiike: www.gudel.com/downloads

2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
and 3D files in STEP format can be found on
www.gudel.com/downloads

87.50
1.50 | 950
Y |
o 3
= o
-
=4 %@7 i
8| 3| 2 = ®
O
> 80
71
60
yA _
|
P L) o
i I | My = g
)
Mé6x20
21
42
220
Q i 160
/‘7/0
O®— - —0— - e
% - - — } Ell=
Do 00— - —0 - — 00
100 100
Sy
Sz
Arbeitshub

Pa6ounit xoz
Working stroke

-
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Baugrosse ZP-2
Tunopa3smep ZP-2
Size ZP-2

Technische Daten ZP-2 TexHu4yecKkue xapaktepuctukm ZP-2  Technical data ZP-2

Fre = 400 H

Fmax [H]: zulassige maximale Nutzlast
MaKcumanbHas AonycTMmas HarpysKka
Permissible max. payload

Feff [H]:  eff. Transportlast inkl. Greifer
. rpy30nogbeMHOCTb C YYETOM 3axBarT. YCTPOMCTBA
eff. payload incl. gripper unit
sz [MM]:  Hub

Xog
Stroke

Frab. [H]:

B 400H

250 H
160 H

Fmax [H]
VA
Fall / BapuaHT/ case 1:sz<0,7 M | Fmax = FTab. | [H]
Fall / BapuaHT/ case 2 :sz> 0,7 m | Fmax = FTab - (sz- 0.7) - 124 | [H]
| Feff < Fmax | [H]

Laufwagen - Energiekette /KapeTKa - ru6Kkuit kabenb-kaHan / Carriage - Cable loop

Mos. Mar. ApT. val m
19 Alu Laufwageneinheit kpl./ KapeTtka / Carriage* 27 kr *
23 PAG Energiekette Y-Achse / Tm6Kkuit Kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.11.150.0 42 x 108 Mm 2,1 Kr/M

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpenexHbIM 3/1eMEHT C XOMYTOM-CTAXKKOM E40.420.11.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

25 PAG Energiekette Z-Achse / T6Kui Kabenb-kaHan ocu Z / Cable loop Z axes H4.42.06.150.0 42 x 68 MM 1,99 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpeneskHbIM 3/IEMEHT C XOMYTOM-CTSIXKKOM E40.420.11.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.
B cTaHzAapTHOM MCMOJIHEHMM B KayKZOM BTOPOM 3BEHE MPeAyCMOTPEH BEPTUKa/IbHbIN pasaenTesib. Cenapatopbl A1 TMBKMX Kabeslb-KaHasIoB MOCTaB/AIOTCSA MO 3ampocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Z-Achse, Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 ocu Z, anekTpoasuratesnei, anekTpolukada, kabenen. / Weight without Z-axis, motors, cabinet, cables.
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ZP-2

Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTUKM X0Aa U NpuBoAa Stroke and drive data

Achse / Ocb / Axis

Hub / Xog c warom 100 mm / Stroke in steps of 100
Nutzlast / Harpyska / Payload

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed

Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration

Ubersetzung Getriebe / MepeaaTtoyHoe Y1cio peayKktopa
/ Gearbox ratio

GUDEL Getriebe Typ AE / Pegyxktop GUDEL, TMn AE / Size
of GUDEL gearbox type AE

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JInHeliHoe nepemelleHne 3a OAMH 060pOT ABMraTess
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems yckopeHus
Acceleration time

Beschleunigungshub
JIMHelMHoe nepemelleHre Npu YyCKOPEHUM
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor
CKOpOCTb BpaLLeHKs 3/IeKTPoABUraTesis
Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMIT MOMEHT 3IEKTPOABUraTeNs
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALWMIA MOMEHT 3/1eKTpoABUraTeNs
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
MpuBeAEHHbIN MOMEHT MHEPLMM OCH
Red. Inertia of axis

[Mm]
[H]
M MMH'1]

[mc2]

[

[-]

[Mm]

[c]

[M]

[MMH'1]

[Hm]

[Hm]

[KI'MZ]

160
150
6,0

045

BERSE

0,417

0,521

4500

0,51

3,71

2.5E-03

Y z
sy < 30000' sz < 700"
160
112,5
12,0

045

25,00

0,156

0,146

4500

1,46

3,29

5.3E-04

1Grossere Hiibe auf Anfrage / Bosiee anvHHbIM Xo4 no 3anpocy / Longer strokes on request

Bbicokas avHamuKa . ONTUMasIbHBIM AManasoH

Prazision (Wiederholgenauigkeit) TouHocTb (MoBTOPAEMOCTb)

. Bbicokas Harpyska

Precision (Repeatability)

Biegungs- und Torsionswerte MpoyYHOCTb Ha U3rM6 M KpyYeHue Bending and torsion values
Ocb Y Ocb Z
140 Ocb Mar. m* (Kr/Mm) Ix*(cm?) Ix*(cm?) It(cm?)
X 80 y $355.2 452 1660 1550 2250

140

YA EN AW-6063 T6 12,4 279 227 79
* Mit Schienen / ¢ HanpaBnstowmmu / with guideway bars
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Baugrosse
Tunopa3smep ZP-2

Size

ZP-2

ZP-2

Massblatt ZP-2

Fa6apuTHbIM YepTex ZP-2

Dimensions sheet ZP-2

Sy+ay
Sz+az

F/G
H1/H2...

MUH.

300
100
265
230
150
145
500
800

Ly = At+sy+ay+B

Hub, xoa, stroke = sytay

|

~_ 400

MaKc.
30000
700

550
1200
5000
3000

HI

H2
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ZP-2

Massblatt ZP-2

Fa6apuTHbIM YepTex ZP-2

Dimensions sheet ZP-2

2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie
unter www.gudel.com/downloads

/iByxmepHble YepTexu B popmate DXF, DWG n
PDF, a Takxe daiabl 3D B hopmate STEP MOXKHO
HanTU no ccbiike: www.gudel.com/downloads

2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
and 3D files in STEP format can be found on
www.gudel.com/downloads

152.50
Y 2 14.50
~
(a2]
[s} o
’ -4 )
ot
- o~
o
N~
o e
+ - |
&
+
3 ¥ 8 8 - s
)
1l
N 2 55
A 2 140
7 89
| 80

Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub.
MUHUMaNbHBIM XOA4 MOAYASA MO YNOpaMm.
Security path. Minimal recommended value.

Hub, xoa, stroke = sz+az

Sy
Sz
Arbeitshub

Pa6ounit xoz
Working stroke

-
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Baugrosse ZP-3
Tunopasmep ZP-3

Size

ZP-3

Technische Daten ZP-3

TexHU4YecKne xapakTepucTukn ZP-3

Technical data ZP-3

Froe = 63

OH

Fmax [H]: zulassige maximale Nutzlast
MaKcumanbHas AonycTMmas HarpysKka
Permissible max. payload

Feff [H]:  eff. Transportlast inkl. Greifer
. rpy30nogbeMHOCTb C YYETOM 3axBarT. YCTPOMCTBA
eff. payload incl. gripper unit

sz [MM]:  Hub
Xog
Stroke

FTab. [H]:

B 630H

400 H
250 H

Z
Fall / BapuanT/ case 1:sz<1,0Mm | Fmax = FTab | [H]
Fall / BapuaHT/ case2:sz>1,0m | Frax = FTab - (sz - 1.0) - 204 | [H]
| Feff < Fmax | [H]

Laufwagen - Energiekette /KapeTKa - rubKuit Kabesib-kaHan / Carriage - Cable loop

MNos. Mart.
19 Alu
23 PAG
25 PAG

Laufwageneinheit kpl./ KapeTka / Carriage*
Energiekette Y-Achse / M6Kuit Kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpeneskHbIiM 37IEMEHT C XOMYTOM-CTSXKKOM
Mounting bracket with tiewrap clamp

Energiekette Z-Achse / TM6Kui Kabenb-KkaHan ocu Z / Cable loop Z axes

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpeneHblM 3/1eMEHT C XOMYTOM-CTSKKOM
Mounting bracket with tiewrap clamp

Fmax [H]

Aprt.

H4.42.17.150.0

E4.420.17.2.C

H4.42.11.150.0

E40.420.11.2.C

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.
B cTaHAAPTHOM MCMOSHEHWM B KaXK0M BTOPOM 3BEHE MpeyCMOTPEH BEPTUKA/IbHbINM paszenmTesb. Cenapatopbl A1 MMBKUX Kabeslb-KaHasIoB MOCTaB/IAOTCA MO 3arpocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

e

42 x 168 MM

42 x 68 MM

m
36 kr *

2,26 Kr/m

2,1 Kr/m

*Gewicht ohne Z-Achse, Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 ocv Z, aneKTpoasuratesnien, anekTpolukada, Kabenen. / Weight without Z-axis, motors, cabinet, cables.
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Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTUKM X0Aa U NpuBoAa Stroke and drive data
Achse / Ocb / Axis Y Z
Hub / Xop c warom 100 mM / Stroke in steps of 100 [MM] sy < 30000 sz < 1000'
Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed M MMH'1] 150 _ 112,5 _
Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration [Mc‘z] 5,5 _ 10,0 _
Ubersetzung Getriebe / MepeaaTtoyHoe Y1cio peayKktopa
. [l 3 4
/ Gearbox ratio
GUDEL Getriebe Typ AE / Pegyxktop GUDEL, TMn AE / Size 045 045
of GUDEL gearbox type AE []
Linearvorschub pro Motorumdrehung
JIMHENHOe NepemelleH1e 3a 0AMH 060pOoT ABUraTens [MMm] 33,33 25,00
Stroke of axis per motor revolution
Beschleunigungszeit
Bpema yckopeHus [c] 0,455 0,188
Acceleration time
Beschleunigungshub
JIMHelMHoe nepemelleHre Npu YyCKOPEHUM [m] 0,568 0,176
Stroke of axis while accelerating
Drehzahl Motor
CKOpOCTb BpaLleHUA dNeKTpoaBUraTens [MMH'1] 4500 4500
Motor speed
Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMIT MOMEHT 3IEKTPOABUraTeNs [HMm] 0,6 3,0
Stall torque of motor
Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALWMIA MOMEHT 3/1eKTpoABUraTeNs [HMm] 4,1 5,9
Max. torque of motor
Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
p1BEAEHHbBIM MOMEHT MHEPLMM OCH [KI'MZ] 3.0E-03 1.0E-03
Red. Inertia of axis
1Grossere Hiibe auf Anfrage / Bosiee anvHHbIM Xo4 no 3anpocy / Longer strokes on request
Bbicokas avHamuKa . ONTUMasIbHBIM AManasoH . Bbicokas Harpyska
Prazision (Wiederholgenauigkeit) TouHocTb (MoBTOPAEMOCTb) Precision (Repeatability)
o

Biegungs- und Torsionswerte MpoyYHOCTb Ha U3rM6 M KpyYeHue Bending and torsion values

Ocb Y Ocb Z

160 110
— — —— Ocb Mar. m* (Kr/m)  Ix*(em?)  Ix*(cm?)  It(cm?)
X
‘ Y $355J2 61,9 3048 2884 4011
| Z EN AW-6063 T6 20,4 900 807 341

-
-

* Mit Schienen / ¢ HanpaBnstowmmu / with guideway bars
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Baugrosse
Tunopasmep ZP-3

Size

ZP-3

ZP-3

Massblatt ZP-3

Fa6apuTHbIM YepTex ZP-3

Dimensions sheet ZP-3

® =

Sy+ay
Sz+az

F/G
H1/H2...

Ly = Atsytay+B

Hub, xopa, stroke = sytay

MUH.

570
300
470
360
215
300
600
900

HI

H2

MaKc.
30000
1000

1005
1500
8000
3500
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ZP-3

Massblatt ZP-3

Fa6apuTHbIM YepTexx ZP-3

Dimensions sheet ZP-3

2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie
unter www.gudel.com/downloads

603
576
[=)
N
+
®
+
&
+
O
]
Q N
200 =| ]
tiln
366

Hub, xoa, stroke = sz+az

ay: 50 MM
az. 50 MM

Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub.
MUHUMaNbHBIM XOA4 MOAYASA MO YNOpaMm.
Security path. Minimal recommended value.

/iByxmepHble YepTexu B popmate DXF, DWG n
PDF, a Takxe daiabl 3D B hopmate STEP MOXKHO
HanTU no ccbiike: www.gudel.com/downloads

2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
and 3D files in STEP format can be found on
www.gudel.com/downloads

177
2.50 19.50
Y | )
<
S 2
¢ -
8% 3 - %
o
5 160
121
Z 29.50
LT +| 2
: S 7 -
o~
—| M8x20
47
94
110
Q 525
6x 200 200
/‘730 ’
o Y- lo-0-o_ lo> o/
_ _ . 2 o 3
Mio &|
© -® —QI I‘_@_ —
100 75 125
100
Sy
5z
Arbeitshub

Pa6ounit xoz
Working stroke

-
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Baugrosse ZP-4
Tunopasmep ZP-4
Size ZP-4

Technische Daten ZP-4 TexHu4ecKkue xapaktepuctukm ZP-4  Technical data ZP-4

Fre = 1600 H

Fmax [H]: zulassige maximale Nutzlast
MaKcumanbHas AonycTMmas HarpysKka
Permissible max. payload

Feff [H]:  eff. Transportlast inkl. Greifer
. rpy30nogbeMHOCTb C YYETOM 3axBarT. YCTPOMCTBA
eff. payload incl. gripper unit

sz [MM]:  Hub
Xog
Stroke

FTab. [H]:

B 1600H

1000 H
630 H

Fmax [H]
JA
Fall / BapuaHT/ case 1:sz<1,2Mm | Fmax = FTab | [H]
Fall / BapuaHT/ case2:s5z>1,2 M | Fmax = FTab - (sz- 1.2) - 230 | [H]
| Feff < Fmax | [H]

Laufwagen - Energiekette /KapeTKa - rubKuit Kabesib-kaHan / Carriage - Cable loop

Mos. Mar. Apr. val m
19 Alu Laufwageneinheit kpl./ KapeTka / Carriage* 60 kg *
23 PAG Energiekette Y-Achse / M6Kuit Kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.17.200.0 42 x 168 MM 2,26 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpenesKHbl 3/1eMEHT C XOMYTOM-CTSI)KKOM E4.420.17.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

25 PAG Energiekette Z-Achse / TM6Kui Kabenb-KkaHan ocu Z / Cable loop Z axes H4.42.11.150.0 42 x 108 Mm 2,1 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpeneHblM 3/1eMEHT C XOMYTOM-CTSKKOM E40.420.11.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.
B cTaHAAPTHOM MCMOSHEHWM B KaXK0M BTOPOM 3BEHE MpeyCMOTPEH BEPTUKA/IbHbINM paszenmTesb. Cenapatopbl A1 MMBKUX Kabeslb-KaHasIoB MOCTaB/IAOTCA MO 3arpocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Z-Achse, Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 ocu Z, anektpogsuratesien, aneKkTpolukada, Kabenei. / Weight without Z-axis, motors, cabinet, cables.
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ZP-4

Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTUKM X0Aa U NpuBoAa

Stroke and drive data

Achse / Ocb / Axis

Y 7

Hub / Xop c warom 100 mM / Stroke in steps of 100 [MM] sy < 50000 sz < 1200'

Nutzlast / Harpyska / Payload [H] 630
Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed M MMH'1] 168,75
Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration [Mc‘z] 5

Ubersetzung Getriebe / MepeaaTtoyHoe Y1cio peayKktopa
/ Gearbox ratio

GUDEL Getriebe Typ AE / Pegyxktop GUDEL, TMn AE / Size
of GUDEL gearbox type AE

5 4
[-] 060

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JIMHENHOe NepemelleH1e 3a 0AMH 060pOoT ABUraTens [MMm] 37,50
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpema yckopeHus [c] 0,563
Acceleration time

Beschleunigungshub
JIMHelMHoe nepemelleHre Npu YyCKOPEHUM [m] 0,791
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor
CKOpOCTb BpaLleHUA dNeKTpoaBUraTens [MMH'1] 4500
Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMIT MOMEHT 3IEKTPOABUraTeNs [HMm]
Stall torque of motor

—
N

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALWMIA MOMEHT 3/1eKTpoABUraTeNs [HMm]
Max. torque of motor

S
)

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
p1BEAEHHbBIM MOMEHT MHEPLMM OCH [KI'MZ] 7.0E-03
Red. Inertia of axis

1Grossere Hiibe auf Anfrage / Bosiee anvHHbIM Xo4 no 3anpocy / Longer strokes on request

Bbicokas avHamuKa . ONTUMasIbHBIM AManasoH . Bbicokas Harpyska

Prazision (Wiederholgenauigkeit) TouHocTb (MoBTOPAEMOCTb)
-
Biegungs- und Torsionswerte MpoyYHOCTb Ha U3rM6 M KpyYeHue
Ocb Y Ocb Z
220
x 125

220

~<
T

125

630
112,5

N
w”

060

25,00

0,250

0,234

4500

&
N~

9,1

1.8E-03

Precision (Repeatability)

Bending and torsion values

Ocb Mar. m* (Kr/m)  Ix*(em?)  Ix*(cm?)  It(cm?)
Y $355J2 88,3 8576 8151 11168
z EN AW-6063 T6 23 1510 1370 1281

* Mit Schienen / ¢ HanpaBnstowmmu / with guideway bars
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Baugrosse
Tunopasmep ZP-4

Size

ZP-4

ZP-4

Massblatt ZP-4

Fa6apuTHbIM YepTex ZP-4

Dimensions sheet

P-4

® =

Ly = Atsytay+B

Hub, xoa, stroke = sytay

595

o
3
W

——

Sy+ay
Sz+az

F/G
Rl 4 (7 P2000

HI

H2

503

MUH.

500
250
545
455
240
300
600
900

MakKc.
50000
1250

1240
1500
8000
3500
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ZP-4

Massblatt ZP-4

Fa6apuTHbIM YepTex ZP-4

Dimensions sheet ZP-4

2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie

unter www.gudel.com/downloads

725
690

(Vo)
o
X
+
&
+
o
+
(@)
= 1
Q N

0

0

0250

453 i
5
+
B
1l
9
o
900 7
g
931 )
a
5
T

ay: 50 MM
az. 50 MM

Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub.
MUHUMaNbHBIM XOA4 MOAYASA MO YNOpaMm.
Security path. Minimal recommended value.

/iByxmepHble YepTexu B popmate DXF, DWG n
PDF, a Takxe daiabl 3D B hopmate STEP MOXKHO
HanTU no ccbiike: www.gudel.com/downloads

2D drawings in DXF, DWG and PDF formats

www.gudel.com/downloads

and 3D files in STEP format can be found on

242.20
2.50 24.70
Y (!
(0]
<
I~
[op]
[o0]
ol O un o~
N 10| + o~
N —| — o~
= 220
>
7 144
33
~ Y
SE s
Q\ /8
o g\M8x20
n
A 52.50
105
125
Q 525
6x 200 200
%
)i 7 d
o o
%/ - - - 2[ N
100 75| 125
100
Sy
Sz
Arbeitshub

Pa6ounit xoz
Working stroke

-
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Baugrosse ZP-5
Tunopasmep ZP-5
Size ZP-5

Technische Daten ZP-5

TexHU4YecKne xapakTepuctukn ZP-5

Technical data ZP-5

Fre = 4000 H

Fmax [H]:
Feff [H]:

sz [MM]:

Frab. [H]:

zulassige maximale Nutzlast
MaKcumanbHas AonycTMmas HarpysKka
Permissible max. payload

eff. Transportlast inkl. Greifer
3dd. rpy3onofbEMHOCTb C Y4ETOM 3axBaTa
eff. payload incl. gripper unit

Hub
Xog
Stroke

4000 H

2500 H

<
1600 H ——
0 [m]
0,4
0,6
0,8
1,0
Fmax [H]
VA
Fall / BapuaHT/ case 1:sz<1,6 M | Fmax = FTab. | [H]
Fall / BapuaHT/ case2:sz> 1,6 M | Fmax = FTab - (sz - 1.6) - 431 | [H]
| Feff < Fmax | [H]
Laufwagen - Energiekette /KapeTKa - ru6Kkuit kabenb-kaHan / Carriage - Cable loop
Mos. Mar.
19 Alu Laufwageneinheit kpl./ KapeTtka / Carriage*
23 PAG Energiekette Y-Achse / Tn6Kkui kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes
Anschlusselement mit Kettenkamm
Element de fixation avec peigne
KpeneskHbIM 37IEMEHT C XOMYTOM-CTSXKKOM
25 PAG Energiekette Z-Achse / T6Kui Kabenb-kaHan ocu Z / Cable loop Z axes

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpeneskHbIM 3/IEMEHT C XOMYTOM-CTSIXKKOM
Mounting bracket with tiewrap clamp

0.2 0,4

AprT.

H4.42.17.200.0

E4.420.17.2.C

H4.42.11.150.0

E40.420.11.2.C

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.
B cTaHAapTHOM MCMOIHEHMM B KaXKOM BTOPOM 3BEHE NPeAyCMOTPEH BEPTUKaIbHDBINM pasze/nTesib. CenapaTopbl A/is TM6KMX Kabeslb-KaHasIoB NMOCTaB/IAOTCA MO 3arpocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

0,6

0,8

val

42 x 168 MM

42 x 108 Mm

m
137 kr *

2,26 Kr/m

2,1 Kr/m

*Gewicht ohne Z-Achse, Motoren, Elektrokasten, Kabel. /Macca 6e3 ocu Z, aneKkTpogsuratenei, anexktpolukada, kabenen. / Weight without Z-axis, motors, cabinet, cables.
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Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTUKM X0Aa U NpuBoAa

Stroke and drive data

Achse / Ocb / Axis

Hub / Xog c warom 100 mm / Stroke in steps of 100
Nutzlast / Harpyska / Payload

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed

Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration

Ubersetzung Getriebe / MepeaaTtoyHoe Y1cio peayKktopa
/ Gearbox ratio

GUDEL Getriebe Typ AE / Pegyxktop GUDEL, TMn AE / Size
of GUDEL gearbox type AE

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JInHeliHoe nepemelleHne 3a OAMH 060pOT ABMraTess
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems yckopeHus
Acceleration time

Beschleunigungshub
JIMHelMHoe nepemelleHre Npu YyCKOPEHUM
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor
CKOpOCTb BpaLLeHKs 3/IeKTPoABUraTesis
Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMIT MOMEHT 3IEKTPOABUraTeNs
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALWMIA MOMEHT 3/1eKTpoABUraTeNs
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
MpuBeAEHHbIN MOMEHT MHEPLMM OCH
Red. Inertia of axis

[Mm]

[H]

M MMH'1]

[mc2]

[

[-]

[Mm]

[c]

[M]

[MMH'1]

[Hm]

[Hm]

[KI'MZ]

1600
150

090

50,00

0,500

0,625

3000

3,9

24,4

3.0E-02

Y
sy < 80000"

1600
100

8,0

090

33,33

0,208

0,174

3000

16,0

29,4

1Grossere Hiibe auf Anfrage / Bosiee anvHHbIM Xo4 no 3anpocy / Longer strokes on request

Bbicokas avHamuKa . ONTUMasIbHBIM AManasoH

Prazision (Wiederholgenauigkeit) TouHocTb (MoBTOPAEMOCTb)

MpoyHOCTb Ha M3rn6 U KpyyeHue

Biegungs- und Torsionswerte

. Bbicokas Harpyska

Ocb Y Ocb Z
- 300
., 180 ,
< — —
X

300

~<

180
N

f ﬁ‘T
L

8.2E-03

sz < 1600!

Precision (Repeatability)

Bending and torsion values

Ocb Mar. m* (Kr/m)  Ix*(em?)  Ix*(cm?)  It(cm?)

Y $355J2 156,8

Z EN AW-6063 T6 43,1

28840 27365 36650
5840 5450 4913

* Mit Schienen / ¢ HanpaBnstowmmu / with guideway bars
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Baugrosse ZP-5
Tunopasmep ZP-5
Size ZP-5

Massblatt ZP-5 Fa6apuTHbIM YepTex ZP-5 Dimensions sheet ZP-5

Ly = At+sy+ay+B

G _;_,__ — A Hub, xon, stroke = sytay E

O
-
LN
N~
? 600
F HI o H2 G
() [ &
MUH. MakKc.
sy+ay 750 80000
sz+az 300 1600
A 615
B 535
C 330 1230
F/G 400 2000
H1/H2... 800 10000
L 1000 4000
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ZP-5

Massblatt ZP-5

Fa6apuTHbIM YepTex ZP-5

Dimensions sheet ZP-5

2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie
unter www.gudel.com/downloads

/iByxmepHble YepTexu B popmate DXF, DWG n
PDF, a Takxe daiabl 3D B hopmate STEP MOXKHO
HanTU no ccbiike: www.gudel.com/downloads

2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
and 3D files in STEP format can be found on
www.gudel.com/downloads

955 331.60
879 3 34.60
Y |~
mM
<
(o4 o
x e
¥ X
&
+N 7 -
¥ |
v o
Q i SHE a 2
—_— j MmN — noq
©
| > 300
1300 6154 | ; 213.10
B | 180
S ml
135 <, R R | 3
-« ©O| N ol 3
I 0 I 8 o
(ol
(0]
§ %)
=)
% M12x24
900 k: x 78
966 o 156 |
S |
* 735
40 300 300
Q 6x

ay: 50 MM
az. 50 MM

Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub.
MUHUMaNbHBIM XOA4 MOAYASA MO YNOpaMm.
Security path. Minimal recommended value.

D ° &;Q ° | ] [
/) | : ] el
M1 5 =
| ‘0 ! | @ ! @ [
10y 165 | 135
100 o
Sy
Sz
Arbeitshub

Pa6ounit xoz
Working stroke

-
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Baugrosse ZP-6
Tunopasmep ZP-6
Size ZP-6

Technische Daten ZP-6 TexHMyecKne xapakTepuctuku ZP-6  Technical data ZP-6

Fooc= 12500 H

Fmax [H]:

Feff [H]:

sz [MM]:

FTab. [H]:

B 12500 H

zulassige maximale Nutzlast
MakcrmanbHas AonycTrmas Harpyska
Permissible max. payload

eff. Transportlast inkl. Greifer

3. rpy3onogbEMHOCTb C YHETOM 3axBaT. YCTPOMCTBA
eff. payload incl. gripper unit
Hub

Xog
Stroke

8000 H
5000 H

1.2
Fmax [N]
1.4 Z
Fall / BapmanT/ case 1:sz<1,6 M | Fmax = FTab | [H]
Fall / BapuaHT/ case 2 :sz> 1,6 M | Frmax = FTab - (sz - 1.6) - 626 | [H]
| Feff < Fmax | [H]
Laufwagen - Energiekette /KapeTKa - ru6Kkui Kabenb-kaHan / Carriage - Cable loop
Mos. Mar. Apr. val m
19 Alu Laufwageneinheit kpl./ KapeTka / Carriage* 377 kr *
23 PAG Energiekette Y-Achse / M6Kuit Kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.17.250.0 42 x 168 MM 2,12 Kr/m
Anschlusselement mit Kettenkamm
Element de fixation avec peigne E4.420.17.2.C
KpeneHbIi 3/1EMEHT C XOMYTOM-CTAKKOM
25 PAG Energiekette Z-Achse / TM6Kui Kabenb-KaHan ocu Z / Cable loop Z axes H4.42.11.150.0 42 x 108 Mm 1,96 kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpeneHblM 3/1eMEHT C XOMYTOM-CTSKKOM E40.420.11.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.
B cTaHAAPTHOM MCMOSHEHWM B KaXK0M BTOPOM 3BEHE MpeyCMOTPEH BEPTUKA/IbHbINM paszenmTesb. Cenapatopbl A1 MMBKUX Kabeslb-KaHasIoB MOCTaB/IAOTCA MO 3arpocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Z-Achse, Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 ocv Z, aneKTpoasuratesnien, anekTpolukada, Kabenen. / Weight without Z-axis, motors, cabinet, cables.
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ZP-6

Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTUKM X0Aa U NpuBoAa

Stroke and drive data

Achse / Ocb / Axis

Hub / Xog c warom 100 mm / Stroke in steps of 100
Nutzlast / Harpyska / Payload

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed

Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration

Ubersetzung Getriebe / MepeaaTtoyHoe Y1cio peayKktopa
/ Gearbox ratio

GUDEL Getriebe Typ AE / Pegyxktop GUDEL, TMn AE / Size
of GUDEL gearbox type AE

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JInHeliHoe nepemelleHne 3a OAMH 060pOT ABMraTess
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems yckopeHus
Acceleration time

Beschleunigungshub
JIMHelMHoe nepemelleHre Npu YyCKOPEHUM
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor
CKOpOCTb BpaLLeHKs 3/IeKTPoABUraTesis
Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMIT MOMEHT 3IEKTPOABUraTeNs
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALWMIA MOMEHT 3/1eKTpoABUraTeNs
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
MpuBeAEHHbIN MOMEHT MHEPLMM OCH
Red. Inertia of axis

[Mm]

[H]

M MMH'1]

[mc2]

[

[-]

[Mm]

[c]

[M]

[MMH'1]

[Hm]

[Hm]

[KFMZ]

5000
200
4.0

120

71.11

0.833

1.389

2813

6.8

1.5E-01

Y
sy < 100000"

5000
120

3.0

120

42.67

0.667

0.667

2813

54.0

70.7

1Grossere Hiibe auf Anfrage / Bosiee anvHHbIM Xo4 no 3anpocy / Longer strokes on request

Bbicokas avHamuKa . ONTUMasIbHBIM AManasoH

. Bbicokas Harpyska

3.4E-02

sz < 1600!

Prazision (Wiederholgenauigkeit) TouHocTb (MoBTOPAEMOCTb) Precision (Repeatability)
o
Biegungs- und Torsionswerte MpoyYHOCTb Ha U3rM6 M KpyYeHue Bending and torsion values
Ocb Y Ocb Z
Ocb Mar. m* (Kr/m)  Ix*(em?)  Ix*(cm?)  It(cm?)
0225
— Y S355J2H 192.5 46765 43800 40980
Z EN AW 6060 T6 62.6 13990 13095 7945
J N * Mit Schienen / ¢ HanpaBnstowmmu / with guideway bars

_i______

1
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Baugrosse ZP-6
Tunopasmep ZP-6
Size ZP-6

Massblatt ZP-6 Fa6apuTHbIM YepTex ZP-6 Dimensions sheet ZP-6

® =

Ly = A+sy+ay+B

A Hub, xog, stroke = sy+ay B 450

900

o
L
N~
+
o
N
G
+
o
L
+
€
-
1l In 90°-Schritten drehbar
- turnable in 90°-steps
F HI H2 G
M M
R | | A |
(B I8
MMH. MaKcC.
sy+ay 1074 100000
sz+az 650 2900
A 713
B 713
C 600 2000
F/G 350 2050
H1/ H2... 1400 10000
L 2010 5500
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ZP-6

Massblatt ZP-6

Fa6apuTHbIM YepTexk ZP-6

Dimensions sheet ZP-6

2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie
unter www.gudel.com/downloads

947.7
895.2
o
0
N
+
8
-+
3
-+
Q @)
—= - 1l
3
o
N
~
8
+
4
E| 0350 | g
| oX
9
| 25
(=]
LN
=
|
582.7
800
1032.7
1382.7
ay: 100 MM
az. 50 MM

Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub.
MUHUMaNbHBIM XOA4 MOAYASA MO YNOpaMm.
Security path. Minimal recommended value.

/iByxmepHble YepTexu B popmate DXF, DWG n
PDF, a Takxe daiabl 3D B hopmate STEP MOXKHO
HanTU no ccbiike: www.gudel.com/downloads

2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
and 3D files in STEP format can be found on
www.gudel.com/downloads

302.5
46.6

o| O
| ¥
NN
&=
b
0225
Z ol70
o 140
\%‘
N e
ol 2 + —Hr
0l ~
N #45&11
*A7/6
276
650
Q 6 x 100 = 600
100
25 (25)
2
o o (-] (-]
N = =
b
o~
° oH o [ oo

Sy
Sz

Arbeitshub
Pa6ounit xoz
Working stroke

-
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Baugrosse ZP-7
Tunopasmep ZP-7
Size ZP-7

Technische Daten ZP-7

TexHuMyecKkne xapaktepuctuknm ZP-7  Technical data ZP-7

Fmax = 31250 H or.

Fmax [H]: zulassige maximale Nutzlast
MakcrmanbHas AonycTrmas Harpyska
Permissible max. payload
Feff [H]:  eff. Transportlast inkl. Greifer
3. rpy3onogbEMHOCTb C YHETOM 3axBaT. YCTPOMCTBA
eff. payload incl. gripper unit
sz [Mm]:  Hub

Xog
Stroke

Ftab. [H]:

B 31250H

" 20000 H
12500 H

Fall / BapuaHT/ case 1:sz<1,6 M | Fmax = FTab | [H]
Fall / BapuaHT/ case 2 :sz> 1,6 M | Fmax = FTab - (sz - 1.6) - 901 | [H]
| Feff < Fmax | [H]

Laufwagen - Energiekette /KapeTka - ru6kui kabesnb-kaHan / Carriage - Cable loop

Mos. Mar.
19 Alu Laufwageneinheit kpl./ KapeTka / Carriage*
23 PAG Energiekette Y-Achse / M6Kuit Kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes
Anschlusselement mit Kettenkamm
KpeneskHbIiM 37IEMEHT C XOMYTOM-CTSXKKOM
Mounting bracket with tiewrap clamp
25 PAG Energiekette Z-Achse / TM6Kui Kabenb-KaHan ocu Z / Cable loop Z axes

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpeneHblM 3/1eMEHT C XOMYTOM-CTSKKOM
Mounting bracket with tiewrap clamp

Aprt.

H4.42.17.250.0

E4.420.17.2.C

H4.42.11.150.0

E40.420.11.2.C

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.
B cTaHAAPTHOM MCMOSHEHWM B KaXK0M BTOPOM 3BEHE MpeyCMOTPEH BEPTUKA/IbHbINM paszenmTesb. Cenapatopbl A1 MMBKUX Kabeslb-KaHasIoB MOCTaB/IAOTCA MO 3arpocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

e

42 x 168 MM

42 x 108 Mm

m
603 kr *

2,12 Kr/m

1,96 Kr/m

*Gewicht ohne Z-Achse, Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 ocv Z, aneKTpoasuratesnien, anekTpolukada, Kabenen. / Weight without Z-axis, motors, cabinet, cables.
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ZP-7

Hub und Antriebsdaten

XapaKTepuCTMKM XoZa U np1Boja

Stroke and drive data

Achse / Ocb / Axis

Hub / Xog c warom 100 mm / Stroke in steps of 100
Nutzlast / Harpyska / Payload

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed

Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration

Ubersetzung Getriebe / MepeaaTtoyHoe Y1cio peayKktopa
/ Gearbox ratio

GUDEL Getriebe Typ AE / Pegyxktop GUDEL, TMn AE / Size
of GUDEL gearbox type AE

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JInHeliHoe nepemelleHne 3a OAMH 060pOT ABMraTess
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems yckopeHus
Acceleration time

Beschleunigungshub
JIMHelMHoe nepemelleHre Npu YyCKOPEHUM
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor
CKOpOCTb BpaLLeHKs 3/IeKTPoABUraTesis
Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMIT MOMEHT 3IEKTPOABUraTeNs
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALWMIA MOMEHT 3/1eKTpoABUraTeNs
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
MpuBeAEHHbIN MOMEHT MHEPLMM OCH
Red. Inertia of axis

1Grossere Hiibe auf Anfrage / Bosiee anvHHbIM Xo4 no 3anpocy / Longer strokes on request

Bbicokas avHamuKa . ONTUMasIbHBIM AManasoH

Prazision (Wiederholgenauigkeit)

Biegungs - und Torsionswerte

[Mm]
[H]
M MMH'1]

[mc2]

[

[-]

[Mm]

[c]

[M]

[MMH'1]

[Hm]

[Hm]

[KI'MZ]

. Bbicokas Harpyska

Ocb Y Ocb Z
0400 0280
I i
I <
+ ar
[5) ]

L—-—Er’

12500
150

g
=

120

53.33

0.625

0.781

2813

©
&
N

1.7E-01

TouHocTb (MoBTOPAEMOCTD)

MpoyHOCTb Ha M3rn6 M KpyueHue

Y 7

sy < 100000' sz < 1600'

12500
75
3.0

16

5

240

25.00

0.417

0.260

3000

67.9

89.5

2.7E-02

* Planetengetriebe

MnaHeTapHbIA pesyKTop
Planetary gearbox

Precision (Repeatability)

Bending and torsion values

Ocb Mar. m* (Kr/m)  Ix*(em?)  Ix*(cm?)  It(cm?)
Y S355J2H 261.8 78545 81135 81900
z EN AW 6060 T6 90.1 27240 32420 19245

* Mit Schienen / ¢ HanpaBnstowmmu / with guideway bars
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Baugrosse ZP-7
Tunopasmep ZP-7
Size ZP-7

Massblatt ZP-7 Fa6apuTHbIM YepTexx ZP-7 Dimensions sheet ZP-7
@ L Ly = A+sy+ay\+$
A Hub, xog, stroke = sy+ay B | 450

O
[¥p)
N~
o]
+
[¥s)
N
: |
T In 90° Schritten drehbar ‘ ’
2 < turnable in 90°-steps | |
+ | U E
|
£ !
1
=l
8 <
1000
F HI H2 G
O)
/ LN N
[2)
MMH. MakKc. a
sy+ay 1090 100000
sz+az 650 2900
A 801
B 801
c 680 2200
F/G 400 2000
H1/H2... 1400 10000
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ZP-7

Massblatt ZP-7

Fa6apuTHbIM YepTex ZP-7

Dimensions sheet ZP-7

2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie

unter www.gudel.com/downloads

/iByxmepHble YepTexu B popmate DXF, DWG n
PDF, a Takxe daiabl 3D B hopmate STEP MOXKHO
HanTU no ccbiike: www.gudel.com/downloads

2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
and 3D files in STEP format can be found on
www.gudel.com/downloads
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Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Weg. Arbeitshub

MUHUMaNbHBIM XO4 MOAYAA MO YNOpaMm.
Security path. Minimal recommended value.

Pa6ounit xoz
Working stroke
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3-Achsmodul

3-0ceBble NOPTaAbHble MOAYAU
3-Axis Linear Modules

Einfiihrung

BeepeHue

Introduction

Flachenportale Typ FP mit Zahnstangenantrieb
finden Anwendung in verschiedensten Industrien
wie z.B. Logistik, Maschinen-Industrie, Aero-
space, Medizintechnik, Automotive etc.

www.gudel.com/de/fp

Die Flachenportale Typ FP tberzeugen durch lhre
breiten Einsatzmoglichkeiten: Egal, ob lange Ver-
fahrwege, grosse Lasten, hohe Genauigkeiten
oder Steifigkeiten gefordert sind - bei den FP-
Modulen finden Sie eine passende Losung.

Flachenportale Typ FP kommen insbesondere
dann zum Einsatz, wenn grosse Arbeitsbereiche
mit gleichzeitig hoher Genauigkeit abgedeckt
werden sollen.

6 Baugrossen stehen in einer Vielzahl von Op-
tionen und Varianten zur Auswahl. Durch das
flexible Baukastensystem und die verifizierte
Baugrossen-Abstufung finden Sie fiir jede Appli-
kation eine optimale Losung.

MopTanbHble Moayam TMna FP ¢ 3y64aTo-peeyHoi
nepefayen Hallm LWMPOKOE NPUMEHEHME B
CaMbIX pasHblX OTPAC/IAX MPOMbILIIEHHOCTH,
TaKMX KaK JIOrMCTUKa, MallMHOCTPOeHMe,
aBMacTpoeHne, MeauLuHa, aBTOMO6MIEeCTpoeH1e
n ap.

www.gudel.com/en/fp

Mogaynu FP pa3paboTaHbl A1 peLIEHNUA LUMPOKOro
crnekTpa 3agay. HesaBucumo oT Toro, Tpebyertca
N [/IMHHBIM X0Z, GO/IbLUas rpy30noAbEMHOCTb,
BbICOKasA TOYHOCTb MJIM XKECTKOCTb, B ramme
moaynei Tuna FP Bbl HaizgeTe onTMMasibHoe
pelueHue.

Mogaynu FP ocob6eHHO XOpoLLo 3apeKoMeHA0BaM
cebs TaM, rae Heo6XoAMMO OXBaTUTb 6O/bLLYIO
pabouyto 30Hy M NPU STOM 06ECMeYMTb BbICOKYIO
TOYHOCTb MaHUMYNALMHA.

MogenbHbIN pAj NPeACTaB/IeH LWECTbIO
TMUMOPa3Mepamu M MHOXXECTBOM OMLMI U1
MoaundmKaumi Ha Baw BbiGop. brarogaps
rMGKOM MOZY/IbHOM KOHCTPYKLMM M MPOBEPEHHOM
KnaccuduKaLmm TMnopasmepoB Bbl 06sa3aTenbHO
HalzeTe onTMMasibHoe peLleHue Ans No6oi
3agaum.

Portals gantries type FP with rack and pinion
drive have applications in extremely diverse in-
dustries such as logistics, machine industry, aero-
space, medical technology, automotive etc.

www.gudel.com/en/fp

The portal gantry type FP fits a broad range of
applications: Regardless of required stroke, load,
accuracy or rigidity, with the FP range of modu-
les you will find a suitable solution.

Type FP portal gantries are especially suited to
applications where large work areas must be co-
vered with a high degree of accuracy.

Six sizes are available along with a multitude of
options and variants to choose from. With the
flexible modular construction system and the
proven sizing you will find an optimal solution for
each application.
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Tun FP

Nutzlast Harpyska Payload

P

reo
o

Nutzlast / Harpy3ka / Payload [H]

0 60 100 160 250 400 630 1000 1600 2500 4000 6300 10000 16000 25000

] | - | | | | | | | | | | |
FP-2 e
p.7 o
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3-Achsmodul
3-0ceBble NOPTaAbHble MOAYAU
3-AXxis Linear Modules

Ubersicht

0630p

Overview

|:| Grundausstattung

10

13

14

15

19

20

21

22

23

24

25

26

27

Y-Balken mit Fiihrungsschienen und
stirnseitigen Abdeckungen

X-Balken mit Fiihrungsschienen

Z-Balken mit Fiihrungsschienen

Endlagen-Puffer

Wagenplatte, Rollentrager mit integrierter
Abstreifereinheit und manueller
Schmierung

Filzritzel-Schmiereinheit
fir Zahnstangen

Hochleistungsschneckengetriebe Typ AE
fur Y-Achse inkl. Motorenflansch und
Kupplung

Ablegerinne fiir Energiekette
Y-Energiekette mittig, rechts oder links

X-Energiekette rechts oder links (igus)
Z-Energiekette stehend oder hangend
(igus)

GUDEL Standard Lackierung RAL 3003,
RAL 7035

Dokumentation in Landesprache
(D, E, I, F) in PDF

ba3oBas KoMneKTauus

CtanbHou Tpy6uaTbii npoduab ocu Y
HanpaB/IALLMMKU U TOPLEBLIMM 3aryLLKamu
Tpy64aTbii antoMUHUEBBIM NPohusib ock X ¢
HanpasAOLLMMK

Tpy6uaThii antoMMHMEBBIM Npodub ocu Z C
HanpaB/SOLLMMM

KoHueBoi yrop

KapeTka, poavkoBas o60i1MmMa C
BCTPOEHHbIM CKPEGKOM U
PYYHOM CUCTEMOM CMasKu

Y3en ¢ heTpoBoM LECTEPHEN A/ CMA3KM
3y6yatbix peek
BbICOKOMPOM3BOANTEIbHBIN YEPBAYHBIN
peaykTtop, TMn AE

ana ocu Y ¢ cnaHuem m mydToin

Hanpaensiowii Kopob Kabenb-KaHana

TMBKMIM Kabesib-KaHan ocu Y, Mo LEeHTpy, cnpaBa

nnn cneesa

TM6KMIM Kabesib-KaHan ocu X (igus)
TM6KMIM Kabenb-KkaHan ocu Z (igus)

CraHzapTHaa okpacka GUDEL, RAL 3003, RAL
7035

JOKyMeHTauma (Ha HeM., aHr., utan., dp.
a3blke) B popmaTe PDF

@@

Standard

Tubular steel profile for the Y axis with
guideways and beam endcaps

Tubular aluminium profile for X axis with
guideways

Tubular aluminium profile for Z axis with
guideways

End position bumper

Carriage plate, roller support with
integrated wiper unit and manual
lubrication

Felt pinion lubrication unit for racks

High-performance worm gear unit type AE
for Y-axis, incl. motor flange and
coupling

Deposit chute for energy chain
Y-energy chain, centered, right or left
X-cable chain (igus)

Z-cable chain (igus)

GUDEL standard paint RAL 3003, RAL
7035

Documentation in national language
(D, E, I, F) in PDF
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Tun FP

Legende

NHpekc

Index

50

51
52
60

70
75

80
90
91
95

96

100
110
120
130

140
141

145

150
151

155
156

160
162

164
166

300

310

Zubehor

Nockenleisten, Nocken und Halterung
flir Positionsschalter

Reihenpositionsschalter
Nullpunktmarkierung
Zentralschmierung Typ FlexxPump

Manuelle Hebe- und Sicherungseinheit
flir Vertikalachse

Redundante Haltebremse

Gehiartete und geschliffene GUDEL
Zahnstange

Y-Mehrfachlaufwagen gekoppelt mit einem
Antrieb

Unabhangige Y-Mehrfachlaufwagen mit je
einem Antrieb

H-Lader mit 2 Vertikalachsen auf einem
Y-Laufwagen

H-Lader mit 2 Vertikalachsen auf
gekoppelten Y-Laufwagen

Verstarkte Anbindung an Z-Achse

C-Drehachse (andere Drehachsen,
A-, B- auf Anfrage)

Teleskopachse
Pneumatischer Lastausgleich

Standerbefestigungsplatte

Stander

Balkennivellierungsset (Stander-Balken),
inklusive Befestigungsschrauben
Bodennivellierungsset Standard
Ankerstange zu Bodennivellierungsset
Bodennivellierungsset mit Schweissplatte
Ankerplatte und Ankerstangen zu

Bodennivellierungsset mit Schweissplatte

Trennstege, Einsteckboden, Fachbdden fiir
Energieketten

Geschlossene Energiekette (igus)

Verlangerte Energiekettenauflage

Bodenblech in Energiekettenkanal

Dokumentation, weitere Sprachen,
Papierform

Speziallackierung nach Kundenwunsch

Onuuu

KynaukoBas peiKka C Kynaykamu 1 ornopa
KOHLIEBOrO BbIK/lto4aTens

KoHueBoM BbIKOYaTE b
HyneBasa meTka
LleHTpanbHas cuctema cmasku, Tvn FlexxPump

Py4HOe noAbemMHoe YCTPOMCTBO AJis
BEPTMKa/IbHOM OCH (418 06CNYKMBAHMS)

CTOMOpHbI TOPMO3

3y6yuatas peika Glidel ¢ 3aKaneHHbIMU
M WANPOBAHHBIMM 3yGbAMM

KapeTKM Ha ocu Y, conpAXxeHHble C O4HUM
npMBoAOM

KapeTku Ha ocu Y, Kaxzaaa C MHAMBUAYAIbHbIM
NpMBOAOM

Y3e/1 U3 2 BepTUKasIbHbIX OCEM Ha OZHOM KapeTke

ocn Y

Y3en 13 2 BepPTUKa/IbHbIX OCEeM Ha COMPSKEHHbIX
KapeTKkax ocn Y

YcuneHHoe KpensieHne ocu Z

MoBopoTHas ocb C (noBopoTHble ocu A 1 B no
3anpocy)

Teneckonu4yeckasa BepTMKaibHaA 0Cb

MHeBMaTMYECKUIA NPOTUBOBEC MPU BbICOKOM
Harpyske Ha ocb Z

KpeneskHble NnTbl OMOpHbIX CTOEK
OnopHble CTOMKM

Komnnekt PErYNPOBOYHbIX MIACTUH AN1A OCU Y
C KpeneXXHbIMU BUHTaMN

CTaHAapTHbIl:'I KOMMNJIEKT YCTAHOBOYHbIX BUHTOB
ANAa nona

AHKEp K KOMMJIEKTY YCTaHOBOYHbIX BUHTOB

KOMMNNEKT yCTaHOBOYHbIX BMHTOB C MP1BapHOM
NAaCTUHOM

AHKEepHas MuTa C aHKepamu K KOMMIEKTY
YCTaHOBOYHbIX BUHTOB C MPMBAPHOM MIACTMHOM

BepTuKanbHble pasaenunTenu, cenapaTtopbl Ans
rMBKMX Kabesib-KaHanos

TM6KMIM Kabesib-KaHan 3aKpbIToro TMna (igus)

HapctaBka HampaBasiowero Kopota ruo6roro
Kabesib-KaHana

JloHHas BCTaBKa Hanpas/isioLWero Kopoba
rMbKoro Kabesib-KkaHana

JloKyMeHTaums Ha Apyrux A3bikax,
nevatHas Bepcus

CreupasnbHas OKpacka Mo 3amnpocy 3aKasuuka

Options

Cam rails, cams, and holder for
position switch

Mechanical multi-limit switch

Zero position mark

Central lubrication type FlexxPump

Manual lifting and safety unit
for vertical axis

Safty brake redundancy

GUDEL rack with hardened and ground teeth

Y-multiple carriages linked with one drive

Independent Y-multiple carriages, each
with a drive

H carriage configuration

H configuration with 2 carriages
and tie bar

Reinforced Z-Axis mounting
Rotary axes

Telescopic vertical axes

Pneumatic counterbalance for heavy loads on
the Z axis

Mounting plates for legs
Legs

Beam levelling kit
including fixing screw

Standard floor leveling kit
Anchor rod for floor leveling kit
Floor leveling kit with welding plate

Anchoring plate and anchor rods for floor
leveling kit with welding plate

Vertical dividers, insertable shelves for energy
chains

Enclosed energy chain (igus)

Extended energy chain support
Bottom plate in energy chain duct

Documentation, other languages, on paper

Special painting at customer request

%

14.04



Baugrosse FP-I
Tunopasmep FP-1
Size FP-I

Technische Daten FP-1 TexHu4yeckne xapaktepuctukn FP-1  Technical data FP-1

Fmax

=160 H

El
w

Fmax [H]:

Feff [H]:

sz [MM]:

Ftab. [H]:

Fall / BapuaHT/ case 1:sz<0,5m |Fmax - FTab.

Fall / BapuaHT/ case 2 : sz > 0,5m |Fmax =FTab - (sz- 0.5) - 76 |[H] 7

zulassige maximale Nutzlast
MaKcumanbHas AonycTMmas HarpysKka
Permissible max. payload

[24]

eff. Transportlast inkl. Greifer
3dd. rpy3onofbEMHOCTb C Y4ETOM 3axBaTa
eff. payload incl. gripper unit
Hub

Xog
Stroke

160 H
100 H
60 H

|Feff < Fmax | [H]

Laufwagen - Energiekette /KapeTka - ru6Kui Kabenb-kaHan / Carriage - Cable loop

MNos.
19

24

23

25

Mar. ApT. val m
Alu Laufwageneinheit kpl./ KapeTtka / Carriage* 13,5 Kr *
PAG Energiekette X-Achse / Tm6kuit Kabenb-kaHan ocm X / Cable loop X axes H4.42.06.150.0 42 x 68 MM 1,99 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpenekHblM 31eMEHT C XOMYTOM-CTSXKKOM E40.420.06.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

PAG Energiekette Y-Achse / Tm6Kkuit Kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.06.150.0 42 x 68 MM 1,99 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpenexHbIM 3/1eMEHT C XOMYTOM-CTAXKKOM E40.420.06.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

PAG Energiekette Z-Achse / T6Kkuit kabenb-kaHan ocu Z / Cable loop Z axes 2500.03.100 25 x 38 MM 0,83 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpenesHbI 3/1EMEHT C XOMYTOM-CTSIKKOM 2030.12.PZB
Mounting bracket with tiewrap clamp

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.
B cTaHZapTHOM MCMOIHEHWM B KayKZIOM BTOPOM 3BEHE NMPeZyCMOTPEH BEPTHKa/IbHBIM pasaenmTeib. Cenapatopbl 418 TMOKMX Kabeslb-KaHasloB NOCTaB/SIOTCS MO 3arpocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Z-Achse, Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 ocu Z, anektpogsuratesien, aneKkTpolukada, Kabenei. / Weight without Z-axis, motors, cabinet, cables.
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Hub und Antriebsdaten

XapaKTepuCTMKM XoZa U np1Boja

Stroke and drive data

Achse / Ocb / Axis
Hub / Xop c warom 100 Mm / Stroke in steps

Nutzlast
Harpyska
Payload

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed
Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration

Ubersetzung Getriebe
MepeAaToyHoe YMC/I0 peayKTopa
Gearbox ratio

GUDEL Getriebe Typ AE
Pesyktop GUDEL, Tvn AE
Size of GUDEL gearbox type AE

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JInHelHoe nepemelleHure 3a 0OauMH 060poT
asuratens

Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems yckopenusa
Acceleration time

Beschleunigungshub
JInHelHoe nepemelleHne npu YCKopeHnu
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor
CKOpOCTb BpalLeHus 3N1eKTpogBHraTens
Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMI MOMEHT 3IEKTPOABUraTeNs
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALWMIA MOMEHT 3/IEKTPOABUraTeNs
Max. torque of motor

of 100  [mMm]

[H]

M muH1] 235,62

[mc2]

[-]

[-]

[Mm]

[c]

[mM]

[MMH‘1]

[Am]

[Am]

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse

Mp1BEAEHHDBIM MOMEHT MHEPLMM OCH
Red. Inertia of axis

1Grossere Hiibe auf Anfrage / Bosiee AnmHHbIM Xo4 no 3anpocy / Longer strokes on request

Bbicokas AMHaMMKa

Prazision (Wiederholgenauigkeit)

Biegungs- und Torsionswerte

Ocb X
80

[KFMZ]

. ONTUMasIbHbIN AManasoH

3.8E-03

sy < 8000

o
o

2,5

030

39,27

1,571

3,084

6000

0,29

2,20

. BbicoKas Harpyska

TouHocTb (MoBTOPAEMOCTD)

+0,02

[Mm]

MpoYHOCTb Ha M3rn6 U KpyyeHue

Ocb Y

80

Ocb Z

o
(=]

235,62

5,0

030

39,27

0,785

1,542

6000

0,41

!\!
w
o

2.1E-03

o

Cb

N < X

Y

sy < 2000"

60

157,07
12,0

030

26,18

0,218

0,286

6000

Precision (Repeatability)

=

EN AW-6063 T6
EN AW-6063 T6
EN AW-6063 T6

Bending and torsion values

ar. m* (Kr/m)
8,3
9,7

7,6

2.4E-04

Ix*(cm?)
220
226
101

sz < 500!

It(cm?)
79
79
54

Ix*(cm?)
186
208

87

* Mit Schienen / c HanpaBnstowmmn / with guideway bars
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Baugrosse
Tunopasmep FP-1

Size

FP-1

FP-1

Massblatt FP-1

Fa6apuTHbIM YepTexx FP-1

Dimensions sheet FP-1

® =

Sx+ax

Sy+ay
Sz+az

O N W >

F/G
H1/H2...

MUH.

300
300
100
263
237
17
BilS
98
120
400
700

MakKc.

8000
1700
500

517

620
4000
2500

L)’:A+Sy+ay+B | 20

A Hub, xopg, stroke=5y+ay B r
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Massblatt FP-1

Fa6apuTHbIM YepTexk FP-1

Dimensions sheet FP-1

2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie

unter www.gudel.com/downloads

A

Lx = D+Sx+ax+E

/iByxmepHble YepTexu B popmate DXF, DWG n
PDF, a Takxe daiabl 3D B hopmate STEP MOXKHO
HanTU no ccoike: www.gudel.com/downloads

497 | D

Hub, xop, stroke = sy+ax

1155

X_

X

T
i

Hub, xop, stroke = sz+az Lz=C+sz+az+203

220

ay. 50 MM
ay: 50 MM
az. 50 MM

Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub.
MUHUMaNbHBIM XOA4 MOAYASA MO YNOpaMm.
Security path. Minimal recommended value.

205
45
160
06 o} ¢
o o
LN N~
@ o0 -
MI10
Sx
Sy
Sz
Arbeitshub

Pa6ounit xoz

Working stroke

2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
and 3D files in STEP format can be found on

www.gudel.com/downloads

80
X 9.5
LN
8 NE
! i |
80
50
Y
9.5
o
[e3)
]
71
L 60
=
o} [} 2
i + 8 S
®
Méx20
21
42

=\
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Baugrosse FP-2
Tunopa3smep FP-2
Size FP-2

Technische Daten FP-2 TexHu4yeckue xapaktepuctukn FP-2  Technical data FP-2

Fre = 400 H

El
w

Fmax [H]:

Feff [H]:

sz [MM]:

FTab. [H]:

Fall / BapuaHT/ case 1:sz<0,7 M |Fmax - FTab.

Fall / BapuaHT/ case2:sz>0,7 M |Fmax =FTab - (sz- 0.7) - 124 |[H] 7

zulassige maximale Nutzlast
MaKcumanbHas AonycTMmas HarpysKka
Permissible max. payload

[24]

eff. Transportlast inkl. Greifer
3dd. rpy3onofbEMHOCTb C Y4ETOM 3axBaTa
eff. payload incl. gripper unit
Hub

Xog
Stroke

400 H
250 H
160 H

|Feff < Fmax | [H]

Laufwagen - Energiekette /KapeTka - ru6Kui Kabenb-kaHan / Carriage - Cable loop

MNos.
19

24

23

25

Mar. ApT. val m
Alu Laufwageneinheit kpl./ KapeTtka / Carriage* 27 kr *
PAG Energiekette X-Achse / Tm6kuit Kabenb-kaHan ocm X / Cable loop X axes H4.42.11.150.0 42 x 108 MM 2,1 Kr/M

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpenekHblM 31eMEHT C XOMYTOM-CTSXKKOM E40.420.11.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

PAG Energiekette Y-Achse / Tm6Kkuit Kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.11.150.0 42 x 108 MM 2,1 Kr/M

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpenexHbIM 3/1eMEHT C XOMYTOM-CTAXKKOM E40.420.11.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

PAG Energiekette Z-Achse / T6Kkuit kabenb-kaHan ocu Z / Cable loop Z axes H4.42.06.150.0 25 x 68 MM 1,99 kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpenesHbI 3/1EMEHT C XOMYTOM-CTSIKKOM E40.420.11.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.
B cTaHZapTHOM MCMOIHEHWM B KayKZIOM BTOPOM 3BEHE NMPeZyCMOTPEH BEPTHKa/IbHBIM pasaenmTeib. Cenapatopbl 418 TMOKMX Kabeslb-KaHasloB NOCTaB/SIOTCS MO 3arpocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Z-Achse, Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 ocu Z, anekTpoasuratesnei, anektpolukada, kabenen. / Weight without Z-axis, motors, cabinet, cables.
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FP-2

140

Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTUKM X0Aa U NpuBoAa Stroke and drive data
Achse / Ocb / Axis X Y Z
Hub / Xoa c warom 100 MM / Stroke in steps of 100 [MM] sy < 30000! sy < 2500 sz < 700!
Nutzlast
Harpyska [H] 160 160 160
Payload
Geschwindigkeit / CkopocTs / Speed ] 150 | 1125 BN 150 | 125 PN 125 | s SR
Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration [MC'Z] 2,0 _ 6,0 _ 12,0 _
Ubersetzung Getriebe
MepeaaToyHoe YMC/I0 peayKTopa [-1 3 3 4
Gearbox ratio
GUDEL Getriebe Typ AE
Pesyktop GUDEL, Tmn AE [-1 045 045 045
Size of GUDEL gearbox type AE
Linearvorschub pro Motorumdrehung
JIMHelMHoe nepemelleHre 3a 0aMH 060poT ] 33,33 33,33 25,00
ABuratens
Stroke of axis per motor revolution
Beschleunigungszeit
Bpema yckopeHus [c] 1,250 0,417 0,156
Acceleration time
Beschleunigungshub
JIMHeMHoe nepemelleHue Npu yCKopeHum [m] 1,563 0,521 0,146
Stroke of axis while accelerating
Drehzahl Motor
CKOpOCTb BpaLLeHUA dNeKTpoaBUraTens [MMH'1] 4500 4500 4500
Motor speed
Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMI MOMEHT 3IEKTPOABUraTeNs [Hm] 0,84 0,51 1,46
Stall torque of motor
Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALWMIA MOMEHT 3/1eKTpoABUraTens [Hm] 5,24 3,71 3,29
Max. torque of motor
Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
MpMBEAEHHDBIM MOMEHT MHEPLMM OCK [KFMZ] 1.0E-02 2.5E-03 5.3E-04
Red. Inertia of axis
1Grossere Hiibe auf Anfrage / Bosiee AnmHHbIM Xo4 no 3anpocy / Longer strokes on request
BbicoKas AuMHamMKa . OnTUMabHbIM AManasoH . Bbicokas Harpyska
Prazision (Wiederholgenauigkeit) TouHocTb (MoBTOPAEMOCTb) Precision (Repeatability)
+0,02 | [MMm]
Biegungs- und Torsionswerte MpOYHOCTb Ha M3rMb6 U KpyueHue Bending and torsion values
Ocb X Ocb Y Ocb Z
Ocb Mar. m* (Kr/m)  Ix*(em?)  Ix*(cm?)  It(cm?)
140 140 80
— — — — $355J2 42,3 1660 1453 2250
X X Y $355J2 45,2 1660 1550 2250
Z EN AW-6063 T6 12,4 279 227 79

]

140
~
r
-

80

L]

* Mit Schienen / ¢ HanpaBnstowmmm / with guideway bars
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Baugrosse
Tunopasmep FP-2

Size

FP-2

FP-2

Massblatt FP-2

Fa6apuTHbIM YepTexk FP-2

Dimensions sheet FP-2

® =

Sx+ax

Sy+ay

Sz+az

o N @ >

F/G
H1/H2...

MUH.

300
300
100
374
329
150
519
202
205
500
800

MaKc.
30000
2500
700

550

1105
6000
3000

289

Ly=Atsy+ay+B

200

Hub, xon, stroke
=Sy+ay
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FP-2

Massblatt FP-2

Fa6apuTHbIM YepTexx FP-2

Dimensions sheet FP-2

2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie

unter www.gudel.com/downloads

A

/iByxmepHble YepTexu B popmate DXF, DWG n

PDF, a Takxe daiabl 3D B hopmate STEP MOXKHO

HanTU no ccbiike: www.gudel.com/downloads

2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
and 3D files in STEP format can be found on
www.gudel.com/downloads

X 140
Lx = D+sytaxtE
442 D | Hub, xog, stroke = sx+ax E 14.5
° ~ | 1685
N v
() r <
+N .
£ o
¥ ¥ o
L X ~
Q —= (.
3
('5‘7 =
By = *Q 152.50
1l
Y = s 2 14.50
a ™~
= [} o
) o <
< 400 Y ~
e
S
I
T -
¥ 8 8 - &
Q 320 _
100 © 140
b
220
yA 89
‘ 80
o o
° g 8 & o
e o
o
ol =
® &
MI2
Mé6x20
21
ay: 50 MM S 4?2
ay- 50 MM S,
ai; 50 MM 532/
Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub. Arbeitshub

MUHUMaNbHBIM XOA4 MOAYASA MO YNOpaMm.

Security path. Minimal recommended value.

Pa6ounit xoz
Working stroke

=\
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Baugrosse FP-3
Tunopasmep FP-3
Size FP-3

Technische Daten FP-3 TexHu4eckue xapaktepuctukn FP-3  Technical data FP-3

Froe = 630 H

El
w

Fmax [H]:

Feff [H]:

sz [MM]:

FTab. [H]:

Fall / BapuaHT/ case 1:sz<1,0m |Fmax - FTab.

Fall / BapuaHT/ case2:sz>1,0M |Fmax = FTab - (sz - 1.0) - 204 |[H] 7

zulassige maximale Nutzlast
MaKcumanbHas AonycTMmas HarpysKka
Permissible max. payload

[24]

eff. Transportlast inkl. Greifer
3dd.rpy3onogbEMHOCTb C Y4ETOM 3axBaTta
eff. payload incl. gripper unit
Hub

Xog
Stroke

630 H
400 H
250 H

|Feff < Fmax | [H]

Laufwagen - Energiekette /KapeTka - ru6Kui Kabenb-kaHan / Carriage - Cable loop

MNos.
19

24

23

25

Mar. ApT. val m
Alu Laufwageneinheit kpl./ KapeTtka / Carriage* 36 Kkr *
PAG Energiekette X-Achse / Tm6kuit Kabenb-kaHan ocm X / Cable loop X axes H4.42.17.200.0 42 x 168 MM 2,26 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpenekHblM 31eMEHT C XOMYTOM-CTSXKKOM E4.420.17.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

PAG Energiekette Y-Achse / Tm6Kkuit Kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.17.150.0 42 x 168 MM 2,26 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpenexHbIM 3/1eMEHT C XOMYTOM-CTAXKKOM E4.420.17.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

PAG Energiekette Z-Achse / T6Kkuit kabenb-kaHan ocu Z / Cable loop Z axes H4.42.11.150.0 42,68 MM 2,1 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpenesHbI 3/1EMEHT C XOMYTOM-CTSIKKOM E40.420.11.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.
B cTaHZapTHOM MCMOIHEHWM B KayKZIOM BTOPOM 3BEHE NMPeZyCMOTPEH BEPTHKa/IbHBIM pasaenmTeib. Cenapatopbl 418 TMOKMX Kabeslb-KaHasloB NOCTaB/SIOTCS MO 3arpocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Z-Achse, Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 ocu Z, anektpogsuratesien, aneKkTpolukada, Kabenei. / Weight without Z-axis, motors, cabinet, cables.
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Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTUKM X0Aa U NpuBoAa

Stroke and drive data

Achse / Ocb / Axis

Hub / Xop c warom 100 Mm / Stroke in steps of 100  [MMm]

Nutzlast
Harpyska
Payload

250

N
w
o

[H]

150
2,0

—
U1
o

M MMH‘1]

[mc2]

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed

Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration

w1
vl

Ubersetzung Getriebe
MepeAaToyHoe YMC/I0 peayKTopa
Gearbox ratio

GUDEL Getriebe Typ AE
Pesyktop GUDEL, Tmn AE
Size of GUDEL gearbox type AE

060 045

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JInHelHoe nepemelleHne 3a 0AMH 060poT
ABuratens

Stroke of axis per motor revolution

[Mm] 33,33 33,33

Beschleunigungszeit
Bpems yckopeHus
Acceleration time

[c] 1,250 0,455

Beschleunigungshub
JInHelHoe nepemelLeHne npu YCKopeHuu
Stroke of axis while accelerating

[m] 1,563 0,568

Drehzahl Motor
CKOpOCTb BpalleHWUs 31eKTpoABUraTens
Motor speed

[mma-1] 4500 4500

Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMI MOMEHT 3IEKTPOABUraTeNs
Stall torque of motor

[Hm] 1,2

o
o

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALWMIA MOMEHT 3/1eKTpoABUraTens
Max. torque of motor

[Hm] 7,8

&
2

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
MpMBEAEHHDBIM MOMEHT MHEPLMM OCK
Red. Inertia of axis

[krm2]  1.5E-02 3.0E-03

wv

X

A

w

s X
S

S

=

1Grossere Hiibe auf Anfrage / Bosiee AnmHHbIM Xo4 no 3anpocy / Longer strokes on request

Bbicokas AMHaMMKa . OnNTUMasbHbIN AnanasoH . Bbicokas Harpyska

Prazision (Wiederholgenauigkeit) TouHocTb (MoBTOPAEMOCTb)

+0,02 | [MMm]

Biegungs- und Torsionswerte MpOYHOCTb Ha M3rMb6 U KpyueHue

Ocb Z
110

Ocb X
- I607
X

I T—jﬂ 1
| \LT_J) |

(o]

Cb

< X

X
I
-

N

L

LuJJJ | Bores

D
o
~
211

160
160

EN AW-6063 T6

Y
sy < 300"

250

112,5
10,0

045

25,00

0,188

0,176

4500

3,0

z
sz < 1000

‘U1
0

1.0E-03

Precision (Repeatability)

Bending and torsion values

Mar.
$355J2
$355J2

It(cm?)
4011
4011

RZY

Ix*(cm?)
2574
2884

807

Ix*(cm?)
3078
3048

900

m* (Kr/m)
59,7
61,9
20,4

* Mit Schienen / ¢ HanpaBnstowmmm / with guideway bars
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Baugrosse FP-3
Tunopasmep FP-3
Size FP-3

Massblatt FP-3 Fa6apuTHbIM YepTexx FP-3 Dimensions sheet FP-3

® =

368 Ly = A+sy+ay+B 250

A Hub, xopg, stroke = sy+ay B

351

A Y
540

r\50

66

MUH. Makc.
sx+ax 500 30000
sy+ay 300 3200
sz+az 300 1000
A 497
B 387 T
c 215 1005 bl
D 615
E 275
F/G 250 1500
H1/H2... 600 8000
L 900 3500
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FP-3

Massblatt FP-3

Fa6apuTHbIM YepTexk FP-3

Dimensions sheet FP-3

2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und

PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie
unter www.gudel.com/downloads

A

/iByxmepHble YepTexu B popmate DXF, DWG n

PDF, a Takxe daiabl 3D B hopmate STEP MOXKHO
HanTU no ccbiike: www.gudel.com/downloads

Lx = D+Sx+ax+E

593| D

Hub, xopn, stroke = sy+ay

210.5

C+Sz+az+390

Hub, xopn, stroke = sztaz Lz
|

2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
and 3D files in STEP format can be found on
www.gudel.com/downloads

X 160

160

Q 360
300
I
®
o o
m| O
° [
MI2
ay. 50 MM Sy
ay- 50 MM S,
y: y
az. 50 MM Sz
Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub. Arbeitshub

MUHUMaNbHBIM XOA4 MOAYASA MO YNOpaMm.
Security path. Minimal recommended value.

Pa6ounit xoz
Working stroke

19.5
r - _
o Sl =
2 & &5
\> 7,
Y 177
2.50 19.50
N
mM
& 2
o
o~
¢ -
i I
S - 5
o
s 160

/A 121

29.50

[
94
110

19.50

M8x20

47
94
110

=\
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Baugrosse FP-4
Tunopasmep FP-4
Size FP-4

Technische Daten FP-4 TexHu4yeckue xapaktepuctukn FP-4  Technical data FP-4

o = 1600 H

Fmax [H]:
Feff [H]:

sz [MM]:

Ftab. [H]:

Fall / BapuaHT/ case 1:sz<1,2m |Fmax - FTab.

Fall / BapuaHT/ case 2 :sz> 1,2 m |Fmax =FTab - (sz- 1.2) - 230 |[H] 7

zulassige maximale Nutzlast
MaKcumanbHas AonycTMmas HarpysKka
Permissible max. payload

eff. Transportlast inkl. Greifer
3dd. rpy3onofbEMHOCTb C Y4ETOM 3axBaTa
eff. payload incl. gripper unit
Hub

Xog
Stroke

1600 H
1000 H
630 H

|Feff < Fmax | [H]

Laufwagen - Energiekette /KapeTka - ru6Kkui Kabenb-kaHan / Carriage - Cable loop

MNos.
19
24

23

25

Mar. ApT. val m
Alu Laufwageneinheit kpl./ KapeTka / Carriage* 60 Kkr *
PAG Energiekette X-Achse / TM6Kui Kabenb-KaHan ocu X / Cable loop X axes H4.42.17.200.0 42 x 168 MM 2,26 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpeneHblM 3/1eMEHT C XOMYTOM-CTSIKKOM E4.420.17.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

PAG Energiekette Y-Achse / Tm6Kkuit Kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.17.200.0 42 x 168 MM 2,26 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpenexHbIM 3/1eMEHT C XOMYTOM-CTAXKKOM E4.420.17.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

PAG Energiekette Z-Achse / T6Kui Kabenb-kaHan ocu Z / Cable loop Z axes H4.42.11.150.0 42 x 108 Mm 2,1 Kr/M

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpeneskHbIM 3/IEMEHT C XOMYTOM-CTSIXKKOM E40.420.11.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.
B cTaHAapTHOM MCMOIHEHMM B KaXKOM BTOPOM 3BEHE NPeAyCMOTPEH BEPTUKaIbHDBINM pasze/nTesib. CenapaTopbl A/is TM6KMX Kabeslb-KaHasIoB NMOCTaB/IAOTCA MO 3arpocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Z-Achse, Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 ocu Z, anekTpoasuratesnei, anekTpolukada, kabenen. / Weight without Z-axis, motors, cabinet, cables.
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FP-4

Hub und Antriebsdaten

XapaKTepuCTMKM XoZa U np1Boja

Stroke and drive data

Achse / Ocb / Axis
Hub / Xopa c warom 100 mm / Stroke in steps of 100

Nutzlast
Harpyska
Payload

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed
Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration

Ubersetzung Getriebe
MepeAaToyHoe YMC/I0 peayKTopa
Gearbox ratio

GUDEL Getriebe Typ AE
Pesyktop GUDEL, Tmn AE
Size of GUDEL gearbox type AE

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JInHelHoe nepemelleHne 3a 0AMH 060poT
ABuratens

Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems yckopeHus
Acceleration time

Beschleunigungshub
JInHelHoe nepemelLeHne npu YCKopeHuu
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor
CKOpOCTb BpalleHWUs 31eKTpoABUraTens
Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMI MOMEHT 3IEKTPOABUraTeNs
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALWMIA MOMEHT 3/1eKTpoABUraTens
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
MpMBEAEHHDBIM MOMEHT MHEPLMM OCK
Red. Inertia of axis

[mm]
[H]

M MMH‘1]

[mMc2]

[-]

[-]

[mm]

[c]

[M]

[MMH‘1]

[Am]

[Am]

[KFMZ]

Y
sy < 400"

630

o
w
o

630

168,75
2

168,75 112,5

vl

7,

N

090 060 060

37,50 37,50 25,00

1,406 0,563 0,250

1,978 0,791 0,234

4500 4500 4500

‘!\)
v
N
N
j.ﬂ
N

-
57*
-
N
©o
0
EEN

3.7E-02 7.0E-03 1.8E-03

1Grossere Hiibe auf Anfrage / Bosiee AnmHHbIM Xo4 no 3anpocy / Longer strokes on request

Bbicokas AMHaMMKa . OnNTUMasbHbIN AnanasoH . Bbicokas Harpyska

Prazision (Wiederholgenauigkeit) TouHocTb (MoBTOPAEMOCTb)

+0,02 | [MMm]

Biegungs- und Torsionswerte MpOYHOCTb Ha M3rMb6 U KpyueHue

Ocb X
220

Ocb Y
220

Ocb Z
125

X

i

220
220
125

wv

X

A

wu

s X
S

S

=

Precision (Repeatability)

Bending and torsion values

(o]

Mar.
$355J2
$355J2

EN AW-6063 T6

Ix*(cm?)
7212
8151
1370

Cb Ix*(cm?)
8589
8576

1510

m* (Kr/m)
84,7
88,3

23

N < X

* Mit Schienen / ¢ HanpaBnstowmmm / with guideway bars

Ud
N
A
= N
N
o
=

It(cm?)

11168

11168
281
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Baugrosse
Tunopasmep FP-4
FP-4

Size

FP-4

Massblatt FP-4

Fa6apuTHbIM YepTexx FP-4

Dimensions sheet FP-4

® =

Sx+ax

Sy+ay
Sz+az

O N W >

F/G
H1/H2...

MUH.

500
300
250
556
467
240
815
330
300
600
900

MaKc.

50000
3200
1250

1240

1500
8000
4000

423 Ly = A+sy+ay+B 320
A - Hub, xopn, stroke = sy+ay - B
A Y .91
. 595 ?\100
PN =
(©)
|
_ j ’
Y
- ? zZ I
. il
~
A
900
U]
o~
T
=f8
=
T
! -
(4
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FP-4

Massblatt FP-4

Fa6apuTHbIM YepTexx FP-4

Dimensions sheet FP-4

2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie
unter www.gudel.com/downloads

/iByxmepHble YepTexu B popmate DXF, DWG n
PDF, a Takxe daiabl 3D B hopmate STEP MOXKHO
HanTU no ccbiike: www.gudel.com/downloads

2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
and 3D files in STEP format can be found on
www.gudel.com/downloads

A Lx = D+sy+ax+E 220
524 D Hub, xog, stroke = sy+ax E X 247
N 268
g l I ui
& S S
& X o N
0 ] _ '
N ‘ : R
& A
+
N | 0250 * Y
I X Q 242.20
1) 2.50 24.70
N
o — ~
S I
= 4
X 4
-:D; 600
I -‘r —
o| o| :n ~
AN N = o~
N — — (o
T s
400
2 220
Q 350 =
5 3 1
ER: z <
3 P I — N 33
M20 I |
o +— or 8|
~| 2 L i
x| = —
I . |
| 3 M8x20
B 52.50
105
ay. 50 MM Sx 125
0 50
:i 50 ﬁﬁ ?Z’
Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub. Arbeitshub

MUHUMaNbHBIM XOA4 MOAYASA MO YNOpaMm.
Security path. Minimal recommended value.

Pa6ounit xoz
Working stroke
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Baugrosse FP-5
Tunopasmep FP-5
Size FP-5

Technische Daten FP-5 TexHu4eckue xapaktepuctukm FP-5 Technical data FP-5
Frex = 4000 H

Fmax [H]: zulassige maximale Nutzlast
MaKcumanbHas AonycTMmas HarpysKka
Permissible max. payload

Feff [H]:  eff. Transportlast inkl. Greifer
3. rpy30nogbEMHOCTD C yHETOM 3axBaTa
eff. payload incl. gripper unit

sz [MM]:  Hub

Xog
Stroke

Ftab. [H]:

B 4000H

2500 H
1600 H

Fall / BapuaHT/ case 1:sz<1,6 M |Fmax - FTab.

Fall / BapuaHT/ case 2 :sz> 1,6 M |Fmax = FTab - (sz - 1.6) - 431 |[H] 7

|Feff < Fmax | [H]

Laufwagen - Energiekette /KapeTka - ru6kuit Kabesib-kaHan / Carriage - Cable loop

Mos. Mar. Apr. val m
19 Alu Laufwageneinheit kpl./ KapeTtka / Carriage* 137 kr *
24 PAG Energiekette X-Achse / T'm6Kuit kKabenb-kaHan ocu X / Cable loop X axes H4.42.17.200.0 42 x 168 MM 2,26 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpenesHbI 3/1EMEHT C XOMYTOM-CTSIKKOM E4.420.17.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

23 PAG Energiekette Y-Achse / M6Kuit Kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.17.200.0 42 x 168 MM 2,26 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpenesKHbl 3/1eMEHT C XOMYTOM-CTSI)KKOM E4.420.17.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

25 PAG Energiekette Z-Achse / TM6Kui Kabenb-KkaHan ocu Z / Cable loop Z axes H4.42.11.150.0 42 x 108 Mm 2,1 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpeneHblM 3/1eMEHT C XOMYTOM-CTSKKOM E40.420.11.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.
B cTaHAapTHOM MCMOIHEHUM B KaXK40M BTOPOM 3BEHE NpeyCMOTPEH BEpTUKa/IbHbIM pasgenmTenb. Cenapatopb! 4/ FTMOKWUX Kabeslb-KaHasloB MOCTaB/SAOTCA MO 3ampocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Z-Achse, Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 ocv Z, aneKTpoasuratesnien, anekTpolukada, Kabenen. / Weight without Z-axis, motors, cabinet, cables.
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FP-5

Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTUKM X0Aa U NpuBoAa Stroke and drive data
Achse / Ocb / Axis X Y Z
Hub / Xoa c warom 100 MM / Stroke in steps of 100 [MM] sy < 80000" sy < 6000 sz < 1600'
Nutzlast
Harpyska [H] 1600 1600 1600
Payload
Geschwindigkeit / CkopocTs / Speed ] 150 | 100 NGO 150 | 100 NGO 100 | e NSRS
Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration [MC'Z] 2,0 _ 5 _ 8,0 _
Ubersetzung Getriebe
MNepeaaToyHoe YMCI0 peayKTopa [-] 4 4 6
Gearbox ratio
GUDEL Getriebe Typ AE
Pesyktop GUDEL, Tmn AE [-] 090 090 090
Size of GUDEL gearbox type AE
Linearvorschub pro Motorumdrehung
JIMHelMHoe nepemelleHre 3a 0aMH 060poT ] 50,00 50,00 33,33
ABuratens
Stroke of axis per motor revolution
Beschleunigungszeit
Bpema yckopeHus [c] 1,250 0,500 0,208
Acceleration time
Beschleunigungshub
JIMHeMHoe nepemelleHue Npu yCKopeHum [m] 1,563 0,625 0,174
Stroke of axis while accelerating
Drehzahl Motor
CKOpOCTb BpaLLeHUA dNeKTpoaBUraTens [MMH'1] 3000 3000 3000
Motor speed
Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMI MOMEHT 3IEKTPOABUraTeNs [Hm] 7,0 3,9 16,0
Stall torque of motor
Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALWMIA MOMEHT 3/1eKTpoABUraTens [Hm] 43,4 24,4 29,4
Max. torque of motor
Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
MpMBEAEHHDBIM MOMEHT MHEPLMM OCK [KFMZ] 1.3E-01 3.0E-02 8.2E-03
Red. Inertia of axis
1Grossere Hiibe auf Anfrage / Bosiee AnmHHbIM Xo4 no 3anpocy / Longer strokes on request
BbicoKas AuMHamMKa . OnTUMabHbIM AManasoH . Bbicokas Harpy3ska
Prazision (Wiederholgenauigkeit) TouHocTb (MoBTOPAEMOCTb) Precision (Repeatability)
+0,02 | [MMm]
Biegungs- und Torsionswerte MpOYHOCTb Ha M3rMb6 U KpyueHue Bending and torsion values
Ocb X Ocb Y Ocb Z
Ocb Mar. m* (Kr/m)  Ix*(em?)  Ix*(cm?)  It(cm?)
- 300 _ 300 180 X 535502 148,1 28600 23410 36650
X 2 Y $355J2 156,8 28840 27365 36650
X
EN AW-6063 T6 43,1 5840 5450 4913

300
~
j\
J_/_
L
300
~
jﬁ
J_z
)
180
~
N
~J
N

— + — * Mit Schienen / ¢ HanpaBnstowmmm / with guideway bars
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Baugrosse
Tunopasmep FP-5
FP-5

Size

FP-5

Massblatt FP-5

Fa6apuTHbIM YepTtex FP-5

Dimensions sheet FP-5

® =

Sx+ax
Sy+ay
Sz+az

o N @ >

F/G
H1/H2...

MMH.
700
750
300
748
668
330
958
325
300
800

1000

MaKc.

80000
4950
1600

1230

2000
10000
4000

464 Ly = A+sy+ay+B 270
A Hub, xop, stroke = sy+ay B
379
Al 760 !
o T ra00 =
—

75

900

>

HI

11

o7

11 <
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FP-5

Massblatt FP-5

Fa6apuTHbIM YepTexk FP-5

Dimensions sheet FP-5

2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie

unter www.gudel.com/downloads

A

/iByxmepHble YepTexu B popmate DXF, DWG n

PDF, a Takxe daiabl 3D B hopmate STEP MOXKHO

HanTU no ccbiike: www.gudel.com/downloads

Lx = D+sx+ax+E

2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
and 3D files in STEP format can be found on

www.gudel.com/downloads

X

300
454 Hub, xog, stroke = sx+ax NE
369 34.6
LN
o 7 T
%
+
5 ° o =
+ 1=
£ = @ ¢ 3
O
I = = > -/
—
N
8 =
& 0300 X Q Y
) 331.60
N
e 3 34.60
& ~
o o™
. ¢ 3
° 0
= O
T <
] S
Q 500 3|2 & - S
400 ™
©
' p = 300
of ©
M O
Ny ™M
F
L 213.10
M20
, 180
11 & -
o
=k L gl =
- |
|
MI12x24 78
. 50
:; 50 ﬁﬁ 2; 156
az. 50 MM Sz
Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub. Arbeitshub

MUHUMaNbHBIM XOA4 MOAYASA MO YNOpaMm.

Security path. Minimal recommended value.

Pa6ounit xoz
Working stroke

=\

14.24



Baugrosse FP-6
Tunopasmep FP-6
Size FP-6

Technische Daten FP-6 TexHu4yeckue xapaktepuctukn FP-6  Technical data FP-6

Fmax = 10000 H

Fmax [H]: zulassige maximale Nutzlast
MaKcumanbHas AonycTMmas HarpysKka
Permissible max. payload

Feff [H]:  eff. Transportlast inkl. Greifer
3dd. rpy3onofbEMHOCTb C Y4ETOM 3axBaTa
eff. payload incl. gripper unit

sz [Mm]:  Hub ) :
Xoa [
Stroke N :

Ftab. [H]:

" 10000 H

6300 H
4000 H

Fall / BapuaHT/ case 1:sz<1,6 M |Fmax - FTab. |[H] 1o Frmax [H]
Fall / BapuaHT/ case 2 :sz> 1,6 M |Fmax =FTab - (sz - 1.6) - 726 |[H] Z
|Feff < Fmax |[H]
Laufwagen - Energiekette /KapeTka - ru6kuit Kabesib-kaHan / Carriage - Cable loop
Mos. Mar. Apr. val m
19 Alu Laufwageneinheit kpl./ KapeTtka / Carriage* 250 kr *
24 PAG Energiekette X-Achse / T'm6Kuit kKabenb-kaHan ocu X / Cable loop X axes H4.42.17.200.0 42 x 168 MM 2,26 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpenesHbI 3/1EMEHT C XOMYTOM-CTSIKKOM E4.420.17.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

23 PAG Energiekette Y-Achse / M6Kuit Kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.17.200.0 42 x 168 MM 2,26 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpenesKHbl 3/1eMEHT C XOMYTOM-CTSI)KKOM E4.420.17.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

25 PAG Energiekette Z-Achse / TM6Kui Kabenb-KkaHan ocu Z / Cable loop Z axes H4.42.11.150.0 42 x 108 Mm 2,1 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpeneHblM 3/1eMEHT C XOMYTOM-CTSKKOM E40.420.11.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.
B cTaHAapTHOM MCMOIHEHUM B KaXK40M BTOPOM 3BEHE NpeyCMOTPEH BEpTUKa/IbHbIM pasgenmTenb. Cenapatopb! 4/ FTMOKWUX Kabeslb-KaHasloB MOCTaB/SAOTCA MO 3ampocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Z-Achse, Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 ocv Z, aneKTpoasuratesnien, anekTpolukada, Kabenen. / Weight without Z-axis, motors, cabinet, cables.
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FP-6

Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTUKM X0Aa U NpuBoAa Stroke and drive data
Achse / Ocb / Axis X Y Z
Hub / Xoa c warom 100 MM / Stroke in steps of 100 [MM] sy < 100000 sy < 8000 sz < 1600'
Nutzlast
Harpyska [H] 4000 4000 4000
Payload
Geschwindigkeit / CkopocTs / Speed ] 125 | 75 e 133333 | so NS0 s0 | 50 S
Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration [MC'Z] 2,0 _ 4,0 _ 4,0 _
Ubersetzung Getriebe
MepeaaToyHoe YMC/I0 peayKTopa [-1 6 6 10
Gearbox ratio
GUDEL Getriebe Typ AE
Pesyktop GUDEL, Tmn AE [-1 120 120 120
Size of GUDEL gearbox type AE
Linearvorschub pro Motorumdrehung
JIMHelMHoe nepemelleHre 3a 0aMH 060poT ] 41,67 44,44 26,67
ABuratens
Stroke of axis per motor revolution
Beschleunigungszeit
Bpema yckopeHus [c] 1,042 0,556 0,333
Acceleration time
Beschleunigungshub
JIMHeMHoe nepemelleHue Npu yCKopeHum [m] 1,085 0,617 0,222
Stroke of axis while accelerating
Drehzahl Motor
CKOpOCTb BpaLLeHUA dNeKTpoaBUraTens [MMH'1] 3000 3000 3000
Motor speed
Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMI MOMEHT 3IEKTPOABUraTeNs [Hm] 10,3 7,8 28,9
Stall torque of motor
Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALWMIA MOMEHT 3/1eKTpoABUraTens [Hm] 63,8 41,4 41,5
Max. torque of motor
Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
MpMBEAEHHDBIM MOMEHT MHEPLMM OCK [KFMZ] 1.7E-01 5.6E-02 1.2E-02
Red. Inertia of axis
1Grossere Hiibe auf Anfrage / Bosiee AnmHHbIM Xo4 no 3anpocy / Longer strokes on request
BbicoKas AuMHamMKa . OnTUMabHbIM AManasoH . Bbicokas Harpyska
Prazision (Wiederholgenauigkeit) TouHocTb (MoBTOPAEMOCTb) Precision (Repeatability)
+0,02 | [MMm]
Biegungs- und Torsionswerte MpOYHOCTb Ha M3rMb6 U KpyueHue Bending and torsion values
Ocb X Ocb Y Ocb Z
347 346 200 Ocb Mar. m* (Kr/Mm)  Ix*(cm¥)  Ix*(cm?)  It(cm?)
X X X $355J2 176 49304 32566 48887
\ _:I Y $355J2 206,9 52710 44360 48887
Z EN AW-6063 T6 72,6 9210 9130 3900
3|y r 3|y S N —
[ o) [ * Mit Schienen / ¢ HanpaBnstowmmm / with guideway bars
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Baugrosse FP-6
Tunopasmep FP-6

Size

FP-6

Massblatt FP-6

Fa6apuTHbIM YepTexk FP-6

Dimensions sheet FP-6

® =

Sx+ax

Sy+ay
Sz+az

O N W >

F/G
H1/H2...

MUH.
1000
1000
500
904
904
600
1101
369
450
1400
1400

350

350 L)’ = A+Sy+ay+B
210 ;A Hub, xog, stroke = sy+ay -
a 900 Y ‘
< R0
o
11
g i B
— — |
o Y i
f z
o
®
1100 A

MaKc.
100000
8500
1600

2000

2000
10000
5500
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FP-6

Massblatt FP-6 Fa6apuTHbIM YepTexk FP-6 Dimensions sheet FP-6
2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und /iByxmepHble YepTexu B popmate DXF, DWG n 2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie PDF, a Takxe daitnbl 3D B hopmate STEP MOXKHO and 3D files in STEP format can be found on
unter www.gudel.com/downloads HaltTi no cebinke: www.gudel.com/downloads www.gudel.com/downloads
A N
2]
Lx = D+sytax+E © X
328 D Hub, xopn, stroke = sx+ay E o« 377
4 30
o
0
%)
+N
I g &8
N
¥ I
O | © &
] < | < T o~
N M|
—
N
IS
+
N
w
I 350
[0}
~
o
b7 377
ol 4
< e
- ~
S Y ™ 30
IS
T 4
o
] = *- ©
o| © o
Q . ¥ 8% : §
250
600 = - N=}
%)
: o ¢ 0 [ > 350
[ A o
= - <
\ My <
o°o Lo o2 Z 270
80
M20
(I | o| o
o
R Wik
o
By 100 MM Sy MI6x32 85
ay: 100 MM Sy
&z 50 mm S5z 170
Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub. Arbeitshub 200
MUHUMaNbHBIM XOA4 MOAYASA MO YNOpaMm. Pa6ounit xoa
Security path. Minimal recommended value. Working stroke
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Baugrosse FP-7
Tunopasmep FP-7
Size FP-7

Technische Daten FP-7 TexHu4eckne xapaktepuctukn FP-7  Technical data FP-7

Fmax = 25000 H

Fmax [H]: zulassige maximale Nutzlast
MaKcumanbHas AonycTMmas HarpysKka
Permissible max. payload

Feff [H]:  eff. Transportlast inkl. Greifer
3dd. rpy3onoabEMHOCTb C YHETOM 3axBaTta
eff. payload incl. gripper unit

sz [Mm]:  Hub ) :
Xoa [
Stroke N

Ftab. [H]:
B 25000 H

16000 H
10000 H

Fall / BapuaHT/ case 1:sz<1,6 M |Fmax - FTab. |[H] 0 Frmax [H]
’ YA
Fall / BapuaHT/ case 2 :sz> 1,6 M |Fmax =FTab- (sz - 1.6) - 1180 |[H]
|Feff < Fmax |[H]
Laufwagen - Energiekette /KapeTka - ru6kuit Kabesib-kaHan / Carriage - Cable loop
Mos. Mar. Apr. val m
19 Alu Laufwageneinheit kpl./ KapeTtka / Carriage* 500 kr *
24 PAG Energiekette X-Achse / T'm6Kuit kKabenb-kaHan ocu X / Cable loop X axes H4.42.17.200.0 42 x 168 MM 2,26 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpenesHbI 3/1EMEHT C XOMYTOM-CTSIKKOM E4.420.17.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

23 PAG Energiekette Y-Achse / M6Kuit Kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.17.200.0 42 x 168 MM 2,26 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpenesKHbl 3/1eMEHT C XOMYTOM-CTSI)KKOM E4.420.17.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

25 PAG Energiekette Z-Achse / TM6Kui Kabenb-KkaHan ocu Z / Cable loop Z axes H4.42.11.150.0 42 x 108 Mm 2,1 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpeneHblM 3/1eMEHT C XOMYTOM-CTSKKOM E40.420.11.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.
B CTaHZapTHOM MCTIONIHEHUM B KXKZIOM BTOPOM 3BEHE MPEZlyCMOTPEH BEPTUKA/IbHbIM pasaesmTeslb. Cenapatopb! 415 TMOKUX Kabeslb-KaHasIoB MOCTaB/ISIOTCA M0 3arpocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Z-Achse, Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 ocu Z, anektpoasuraresiel, anektpolkada, Kabenen. / Weight without Z-axis, motors, cabinet, cables.
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FP-7

Hub und Antriebsdaten

XapaKTepuCTMKM XoZa U np1Boja

Stroke and drive data

Achse / Ocb / Axis

Hub / Xopg c warom 100 Mm / Stroke in steps of 100

Nutzlast
Harpyska
Payload

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed
Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration

Ubersetzung Getriebe
MepeAaToyHoe YMC/I0 peayKTopa
Gearbox ratio

GUDEL Getriebe Typ AE
Pesyktop GUDEL, Tmn AE
Size of GUDEL gearbox type AE

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JInHelHoe nepemelleHne 3a 0AMH 060poT
ABuratens

Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems yckopeHus
Acceleration time

Beschleunigungshub
JInHelHoe nepemelLeHne npu YCKopeHuu
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor
CKOpOCTb BpalleHWUs 31eKTpoABUraTens
Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMI MOMEHT 3IEKTPOABUraTeNs
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALWMIA MOMEHT 3/1eKTpoABUraTens
Max. torque of motor

[mm]

[H]

M muH1] 133,333

[mc2]

[-]

[-]

[mm]

[c]

[M]

[MMH'1]

[Am]

[Am]

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse

MpMBEAEHHDBIM MOMEHT MHEPLMM OCK
Red. Inertia of axis

[KFMZ]

10000

2,0

180

53,33

1,111

1,235

2500

2153

133,1

4.5E-01

X

sy < 100000

10000

4

-
N
o

2
3

0,556

0,617

3000

15,8

©
==
el

133,333

1.1E-01

Y
sy < 10000'

10000

75

o
<)

—
o

Ud
N
A
= N
o
=)
=

-
(o]
o

25,00

0,313

0,195

3000

61,6

95,6

3.2E-02

1Grossere Hiibe auf Anfrage / Bosiee AnmHHbIM Xo4 no 3anpocy / Longer strokes on request

Bbicokas AMHaMMKa . OnNTUMasbHbIN AnanasoH . Bbicokas Harpyska

Prazision (Wiederholgenauigkeit)

Biegungs- und Torsionswerte

Ocb X
406

TouHocTb (MoBTOPAEMOCTD)

+0,02

[MMm]
MPpOYHOCTb Ha M3rMb6 1 KpyyeHue

Ocb Z
280

Ocb Y
410

X

X

] —— ]

410
~<
+

410
~

280
~

(o]

Cb

N < X

* Mit Schienen / ¢ HanpaBnstowmmm / with guideway bars

EN AW-6063 T6

Precision (Repeatability)

Bending and torsion values

Mar.
$355J2
$355J2

Ix*(cm?)
59000
77370
31140

Ix*(cm?)
87800
91300
31290

m* (Kr/m)
227
263
112

It(cm?)
91959
91959
17000

14.30




Baugrosse
Tunopasmep FP-7

Size

FP-7

FP-7

Massblatt FP-7

Fa6apuTHbIM YepTexk FP-7

Dimensions sheet FP-7

® =

Sx+ax

Sy+ay
Sz+az

O N W >

F/G
H1/H2...

MMH.
1000
1000
500
1052
1052
680
1350
398
550
1400
2000

MaKc.
100000
8500
1600

2280

2000
10000
5500

575

575 Ly = At+sy+ay+B
250 A Hub, xopn, stroke = sytay
Y
A 1076 =

H2

HI
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FP-7

Massblatt FP-7 Fa6apuTHbIM YepTexx FP-7 Dimensions sheet FP-7

2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und /iByxmepHble YepTexu B popmate DXF, DWG n 2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie PDF, a Takxe daitnbl 3D B hopmate STEP MOXKHO and 3D files in STEP format can be found on
unter www.gudel.com/downloads HaltTi no cebinke: www.gudel.com/downloads www.gudel.com/downloads

A 446

C+sz+az+790

Hub, xop, stroke = sz+az Lz

Lx = D+Sx+ax+E
220 D Hub, xopa, stroke = sy+ay _E X 40
476 |
R =
(a2]
= & 8
S - ~
X
4
|  —
‘ 410
4__‘
X
. 447
Y 4»«
(%
; ) ™ 40
&
1000
o
171 —
o| O © o
—| | 0 o
<t| | <
1050
Q 250 ] ]
o
- S 410
) === ] 352
ol L 80
My LN
e
o o o/ o S ‘ T
G
M30 = 2 8
0 (o o
i | y© —
M20x40
118
ay. 100 Mm Sy 236
ay- 100 Mm S,
aig 50 MM 532/ 280
Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub. Arbeitshub

MUHUMaNbHBIM XOA4 MOAYASA MO YNOpaMm.
Security path. Minimal recommended value.

Pa6ounit xoz
Working stroke

=\
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3-Achsmodul

3-0ceBble NOPTaAbHble MOAYAU
3-Axis Linear Modules

Einfiihrung

BeepeHue

Introduction

Cantileverportale Typ CP mit Zahnstangenantrieb
finden Anwendung in verschiedensten Industrien.

« Spritzgiessmaschinen
« Druckgussmaschinen
« Bearbeitungszentren
» Werkzeugmaschinen

Sowie fiir prozessorientierte Applikationen:

« Verpacken

« Palettisieren

« Fiigen (Kleben, Schweissen, Schrauben)
« Schneiden

* Montieren

« Priifen

Die Cantileverportale Typ CP iiberzeugen durch
Ihre breiten Einsatzmoglichkeiten: Egal, ob lange
Verfahrwege, hohe Genauigkeiten oder Steifig-
keiten gefordert sind- bei den CP-Modulen finden
sie eine passende Ldsung.

5 Baugrossen stehen in einer Vielzahl von Op-
tionen und Varianten zur Auswahl. Durch das
flexible Baukastensystem und die verifizierte
Baugrossen-Abstufung finden Sie fiir jede Appli-
kation eine optimale Losung.

KoHcosibHble nopTasibHble Mogym Tvna CP
LUIMPOKO MPUMEHSIIOTCA B PasHbIX BUAAX
060pyA0BaHMSA, TaKMX KaK:

« TEpMonJiacTaBToOMaThl
o MalUMHbI AN IMTbA alOMUHKUA NOZ AaBNeHUEM
* MeTaJlopesxyliee 060pyAoBaHHe

» obpabaTbiBatoLMe LeHTPbl

B TexHonormnyeckux npoueccax:

 ynakoBka
 NanneTMpoBaHue

» coeIMHeHMe (CKNenBaHue, CBapKa, CKpenieHue
BUHTaMM)

* peska

o MOHTaX

o KOHTPOJIb

MopTasnbHble Mogym CP NPUMEHMMbI B PasHbIX
cchepax. HesaBucrmo ot Toro, Tpeéyetcs am
[JIMHHBINM XOZ, BbICOKAs TOYHOCTb M/IM JKECTKOCTb,
B ramme mogynei tuna CP Bbl HangeTe
OMNTMMasIbHOE peLLeHue.

MogenbHbIM pAj NpeAcTaBaeH NATbIo
TUMOPa3Mepamu M MHOXXECTBOM OMLMI U1
MoaundmKaumi Ha Baw BbiGop. brarogaps
rMBKOM MOZY/IbHOM KOHCTPYKLMM M MPOBEPEHHOM
KnaccuduKaLmm TMnopasmepoB Bbl 06sa3aTenibHO
HaWAeTe onTMMasibHoe peLleHue Ans No6oi
3ajaum.

Cantilever portal type CP with rack and pinion
drive have applications in extremely diverse in-
dustries such as:

« Injection Moulding Machines
« Pressure Casting Machines

« Machine Tools

« Machining Centres

As well as process oriented applications:

« Packaging

« Palletising

« Joining (Gluing, Welding, Screwing)
« Cutting

« Mounting

« Verifying

The portal gantry type CP fits a broad range
of applications: Regardless of required stroke,
accuracy or rigidity. With the CP range of mo-
dules you will find a suitable solution.

5 sizes are available along with a multitude of
options and variants to choose from. With the
flexible modular construction system and the
proven sizing you will find an optimal solution for
each application.
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Tun CP

Nutzlast Harpyska Payload

X
H
H
1
1
H
H
1
H

Technische Daten auf Anfrage / TexHnyeckue AaHHble no 3anpocy / Technical data on request

Nutzlast / Harpy3ka / Payload [H]

0 60 100 160 250 400 630 1000 1600 2500 4000

o | S | | | | | | |
P-4 e
. I
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3-Achsmodul
3-0ceBble NOPTaAbHble MOAYAU
3-AXxis Linear Modules

Ubersicht Overview

N

|:| Grundausstattung

10 . i .
stirnseitigen Abdeckungen HanpaBSIOWMMA M TOPLEBbIMM 3arlyLLIKaMu guideways and beam endcaps
14 7-Balken! mit Fuhrungsschienen Tpy6yatbii antoMMHMEBBIM NPOdUIb OcK Z C Tu.bular aluminium profile for Z axis with
HanpaBASALLMMH guideways
15 Endlagen-Puffer KoHueBoi yrop End position bumper
Wagenplatte, Rollentrager mit integrierter . . L
. L. KapeTka, posinkoBas 0601MMa C BCTPOEHHbIM Carriage plate, roller support with integrated
19 Abstreifereinheit und manueller . . i . ..
X CKPEGKOM M PYHHOM CUMCTEMOM CMa3Ku wiper unit and manual lubrication
Schmierung
20 Filzritzel-Schmiereinheit fur Zahnstangen Y381 C PETPOBOA WECTEPHEN AZIA CMa3KH Felt pinion lubrication unit for racks
3y6yuatbix peek
Hochleistungsschneckengetriebe Typ AE BbICOKOMPOM3BOANUTEIbHBIN YePBAYHBIN
" g . i X A P High-performance worm gear unit type AE for
21 fir Y-Achse inkl. Motorenflansch und peaykTop, TMn AE ana ocn Y ¢ dnaHuem m .. .
N Y-axis, incl. motor flange and coupling
Kupplung MydTOM
22 Ablegerinne fir Energiekette Hanpasnstowmii Kopob Kabesib-KaHasia Deposit chute for energy chain
MMBKuI Kabenb-KaHan ocu Y, no ue , CnpaBa . .
23 Y-Energiekette mittig, rechts oder links RO GEISHIAETRER O 0D RIS, AR Y-energy chain, centered, right or left
MU cneBa
TMGKUIM Kabenb- X, .
24 X-Energiekette rechts oder links (igus) (i:u:rn RELIEREREN G % ETREE) k) e X-cable chain
Z-Energiekette stehend oder hangend TMBKUIM Kabenb-KaHai ocu Z, BEPTUKAJIbHbINA UK .
25 . . Z-cable chain
(igus) noABecHou (igus)
26 GUDEL Standard Lackierung RAL 3003, 7035 CraHpapTHaa okpacka GUDEL, RAL 3003, 7035 GUDEL standard paint RAL 3003, 7035
27 Dokumentation in Landesprache JOKyMeHTaumaA (Ha HeM., aHr., utan., dp. Documentation in national language

Y-Balken mit Fiihrungsschienen und

(D, E, I, F) in PDF

ba3oBas KoMnieKkTaums

CranbHou Tpy64aTbii npodmab ocu Y ¢

a3blke) B popmaTe PDF

Standard

Tubular steel profile for the Y axis with

(D, E, I, F) in PDF
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Tun CP

Legende

NHpekc

Index

@ zubehir

50 Nockenleisten, Nocken und Halterung fiir
Positionsschalter

51 Reihenpositionsschalter

52 Nullpunktmarkierung

60 Zentralschmierung Typ FlexxPump

Manuelle Hebe- und Sicherungseinheit

70 fir Vertikalachse

75 Redundante Haltebremse

Gehiartete und geschliffene GUDEL

80
Zahnstange

Y-Mehrfachlaufwagen gekoppelt mit einem

90
Antrieb

Unabhangige Y-Mehrfachlaufwagen

91
mit je einem Antrieb

H-Lader mit 2 Vertikalachsen auf
gekoppelten Y-Laufwagen

100 Verstarkte Anbindung an Z-Achse

96

C-Drehachse (andere Drehachsen,

110
A-, B- auf Anfrage)

120 Teleskopachse
140 Standerbefestigungsplatte
141 Stander

Balkennivellierungsset (Stander-Balken),
inklusive Befestigungsschrauben

145
150 Bodennivellierungsset Standard
151 Ankerstange zu Bodennivellierungsset

155 Bodennivellierungsset mit Schweissplatte

Ankerplatte und Ankerstangen zu

156
Bodennivellierungsset mit Schweissplatte

Trennstege, Einsteckboden, Fachbdden fiir

160
Energieketten

162 Geschlossene Energiekette (igus)

164 Verlangerte Energiekettenauflage

166 Bodenblech in Energiekettenkanal

Dokumentation, weitere Sprachen,

300
Papierform

310 Speziallackierung nach Kundenwunsch

Onumm

KynaukoBas peiKka C KyJauyKamu 1 ornopa
KOHLIEBOTO BbIKOYaTENSA

KoHueBoW BbIK/Ito4aTE b

HyneBasa meTka

LleHTpanbHaa cuctema cmasku, Tmn FlexxPump

Py4Hoe nogbemMHoe YCTPOMCTBO AJis
BEPTMKa/IbHOM OCH (419 06CNYKMBaHMS)

CTOMOpHbIA TOPMO3

3y6yatas peika Gilidel ¢ 3aKaneHHbIMU
U WANPOBAHHBIMM 3yObAMM

KapeTku Ha ocu Y, conpsxKeHHble C OAHUM
NpMBOAOM

KapeTku Ha ocH Y, Kaxzaas C MHAUMBUAYAbHBIM
NpMBOAOM

Y3e/1 U3 2 BEpPTUKasIbHbIX OCEM Ha COMPSKEHHBIX
KapeTkax ocu Y

YcuneHHoe KpensieHne ocu Z

MoBopoTHas ocb C (MoBopoTHbIE ock A 1 B no
3anpocy)

Teneckonuyeckas BepTMKasbHas oCb
KpenexHble MinTbl OMOPHbIX CTOEK
OropHble CTOMKM

KoMnneKT pery/siMpoBoYHbIX NaCTMH Ana ocn Y
C KpenexHbIM1 BUHTaMU

CTaHAAPTHbIM KOMM/IEKT YCTAHOBOYHbIX BUHTOB
ANA nona

AHKep K KOMMNEKTY YCTaHOBOYHbIX BUHTOB

KOMMIEKT YCTaHOBOYHbIX BUHTOB C MpUBAapHOM
N1acTUHOM

AHKepHasi M/inTa C aHKepamu K KOMMJIEKTY
YCTaHOBOYHbIX BUHTOB C MPMBAPHOM MIACTMHOM

BepTuKanbHble pasgenunTenu, cenapatopbl As
rMOKMX Kabesb-KaHanos

TM6KMIM Kabesib-KaHas 3aKpbITOro TMna (igus)

HaacTtaBka Hanpaenstowero kopoba ru6Koro
Kabesb-KaHana

JloHHas BCTaBKa Hanpas/isitolero Kopoba
rMbKoro Kabesib-KaHana

JloKyMeHTauma Ha Apyrux s3blkax,
neyaTHas Bepcus

CneupnanbHaa oKpacKa no 3anpocy 3akKasymKa

Options

Cam rails, cams, and holder for
position switch

Mechanical multi-limit switch

Zero position mark

Central lubrication type FlexxPump

Manual lifting and safety unit
for vertical axis

Safty brake redundancy

GUDEL rack with hardened

and ground teeth

Y-multiple carriages linked with one drive
Independent Y-multiple carriages,

each with a drive

H configuration with 2 carriages
and tie bar

Reinforced Z-Axis mounting
Rotary axes

Telescopic vertical axes

Mounting plates for legs

Legs

Beam levelling kit

including fixing screw

Standard floor leveling kit

Anchor rod for floor leveling kit

Floor leveling kit with welding plate
Anchoring plate and anchor rods for floor
leveling kit with welding plate

Vertical dividers, insertable shelves for energy
chains

Enclosed energy chain (igus)

Extended energy chain support

Bottom plate in energy chain duct

Documentation, other languages,
on paper

Special painting at customer request
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Lineare Verfahrachse — Trackmotion
AviHenHas ocb po6orta - Trackmotion

Linear Traversing Axis — Trackmotion

Einfiihrung

BeepeHue

Introduction

Modulare Verfahrachsen mit Zahnstangenantrieb
finden Anwendung in verschiedensten Applikatio-
nen wie z.B. Schweissen, Plasmaschneiden, me-
chanische Bearbeitung, Giessen, Verpacken etc.
Trackmotion-Verfahrachsen haben sich in den An-
wendungsgebieten Logistik, Aerospace und in der
Automobilindustrie sehr gut bewahrt. Durch die
optimale Abstufung der einzelnen Baugrossen
konnen wir fiir jeden Robotertyp die optimale
Verfahrachse anbieten. Die Wagenplatten, Ge-
triebe und Kabelschleppen werden auf genau den
entsprechenden Robotertyp und lhre Applikation
zugeschnitten. Gerne unterstiitzen wir sie auch
bei der Achs- und Motorenauslegung.

Trackmotion TMF von GUDEL iiberzeugen durch
ihr Rollenfiihrungssystem beziiglich Stabilitat und
Schmutzunempfindlichkeit. Das geschlossene Tra-
gerprofil sorgt flir eine optimale Lastverteilung
auf die Schienen, wodurch eine hohe Laufruhe
erreicht wird.

Die Achsen konnen in Segmenten gefertigt und
dadurch sehr einfach in ihrer Lange erweitert
werden. Achslangen bis zu 100m sind problem-
los realisierbar.

Bei der Deckenmontage wird die Overhead-Track-
motion TMO-C zentrisch iiber dem Arbeitsbereich
des Roboters angeordnet. Mit dieser Anordnung
kann in einer horizontalen Ebene ein maximaler
Arbeitsbereich abgedeckt werden und sie ermog-
licht ideale Zuganglichkeit flir Prozesse mit Zu-
griff von oben.

Die Wandmontage ist speziell bei Limitierungen
durch die verfiigbare Hallenhche geeignet. Der
Hauptarbeitsbereich ist hier seitlich unterhalb
der Overhead-Trackmotion TMO-W. Bei idealer
Zuganglichkeit fiir den Roboter von der Seite und
von oben konnen Gebaudehohen optimal ausge-
nutzt werden

Die aufgestanderte Montage (TMO-E) ist eine Er-
ganzung zur klassischen Bodenmontage (TMF).
Sie erlaubt durch die bodenfreie Anordnung eine
wesentlich bessere Ausniitzung der bestehenden
Produktionsflachen und eine optimale Zugang-
lichkeit zu Prozessen und Maschinen.

Trackmotion-Verfahrachsen mit Nutzlasten von

100kg bis 10000kg konnen auch ohne Roboter als
universelle Verfahrachsen eingesetzt werden.

www.gudel.com/tmf

JIMHelMHble oceBble MOAYyM C 3y6yaTo-

peeyHoM nepegayent NONyYUIN LWMPOKOE
NpUMeHEHMe B CBapKe, M/J1Ia3MEHHOM peske,
MeXaH1YecKoi 06paboTKe, JIMTbe, YNaKoBKe U
apyrux ccepax. JIMHelHble ocu po6oToB Track-
motion XOpoLLO 3apeKoMeH0Ban Ce6s B
JIOFUCTHKE, aBUAKOCMUYECKOM M aBTOMOGU/IbHOM
NPOMbILLIEHHOCTU. Barogaps LWMPOKOM

ramme TMMNopasMePOB Mbl MOXXEM MPEAJIOKUTb
ONTUMaJIbHYIO JIMHENHYIO OCb ANA N06Oro TMna
po6oTOB. [MMTbI KAPETOK, pesyKTopa M rMbkue
Kabesib-KaHa bl NoA6MpaloT UHAMBUAYANBHO

B 3aBUCMMOCTM OT TMMa po6oTa 1 cdepsbl
NpUMeHeHUA. Halm cneymanncTsl nomoryT Bam
noAo6paTh NOAXOAALLYIO KOHMUrypaLmio ocu 1
3N1EeKTpoABUraTens.

Moaynm GUDEL Trackmotion TMF He
YYBCTBUTE/IbHBI K 3arpA3HEHMAM M OT/IMYatOTCA
YKECTKOCTbIO KOHCTPYKLMM 33 CHET CUCTEMDI
HanpaB/IAOLLMX M POJIMKOB. 3aKpbITbli KapKac 13
CTa/IbHOro NPoUAA ONTUMANbHO BOCMPUHUMMAET
Harpysku Ha Hamnpas/isoLLMe, U TEM CaMbIM
[OCTUraeTca UCKNUMTEIbHAA MIAaBHOCTb U
6€eCLUYMHOCTb X0Aa.

OcK Npom3BOAATCA B BUAE OTAE/bHBIX
CErMEHTOB, KOTOPble MOXHO KOMBMHMPOBATb AJ1s
noayveHus to6oi Nose3HoM ANMHbI paGoyero
xoza o 100 meTpos.

B «MOTO/I04HOM>» MCMOSIHEHWUM MOABECHOM
mozaynb Trackmotion TMO-C pacrnonioxeH
HenocpeACTBEHHO HaZ paboyeit 30HOM
LIapHUpHOro po6oTa. Takoe pacnosioxeHue
CO3J)aeT MaKCMMasIbHYI0 pabouyio 30HYy Haz
rOPU30HTa/IbHOM MOBEPXHOCTHIO M 06ecneymBaeT
ONTUMaJIbHbIM JOCTYM K TEXHOIOrMYECKMM
npoLeccam C JOCTyrNoM CBEpXY.

«HacTeHHbIN»> MOHTaX ONTUMaseH ANs
NMOMELLEHWIM C OrpaHUYEHHOM BbICOTOM MOTO/IKA.
OcHoBHas pabovas 30Ha HAXOAMUTCA MO CTOPOHAM
u nog moaynem TMO-W. Mpu TakoM MCNONHEHNUMU
po60T UMeET J0CTyN COOKY U CBEPXY Aake npu
OrpaHMyYeHHOM BbICOTE MOTOJIKA MOMELLEHUSA.

UcnonHeHue Ha cTorkax (TMO-E) saBnsetcs
MoanbUKaLMeEN KNacCMYECKOM HanobHOM
mozenn (TMF).

MoAHATBIM HAaZ YPOBHEM MoJ1a MOAY/Ib HA CTOMKAXxX
No3BOJISIET UCMOJIb30BaTb NMPOU3BOACTBEHHbIE
niowWwaan 3HaunTenbHo 3bpeKTUBHEE U
o6ecneynBaeT onTMMasibHbIM JOCTYN K NpoLeccam
M 060pyA0BaHMIO.

JIuHeMHble ocu Trackmotion MoryT

3KCNNyaTMpoBaThcs 6e3 po6oTOB A1
nepemeLLeHns rpy3oB maccoi ot 100 Kr go 10 T.

www.gudel.com/tmf

Modular drive axes with rack-and-pinion drive
for use in various applications such as welding,
plasma-arc cutting, mechanical processing,
pouring, packing, etc. Trackmotion drive axes
are well-proven in applications such as logistics,
aerospace, and in the automotive industry. By
optimal graduation of the individual sizes, we
can offer the best possible drive axis for each
type of robot. Carriage plates, gearboxes, and
cable loops are customized specifically for

your type of robot and application. We can also
support you in the axes and motor configuration.

GUDEL Trackmotion TMF modules are quite
insensitive to dirt, and show extreme rigidity
and stiffness due the roller guideway system.
The closed framework provides an optimal
distribution of load on the rails, providing
extremely quiet running.

The axes can be manufactured in segments and
can therefore easily be extended in length. Axis
lengths of up to 100 meters are easily achieved.

For ceiling mounted applications, the overhead
Trackmotion TMO-C is centered directly

above the operating range of the robot. This
arrangement provides a maximum operating
range across a horizontal plane and provides
ideal accessibility for processes where accesses
is from above.

Wall mounting is especially suitable in situations
where the available room height is limited.

The main operating range is below and to the
side of the overhead Trackmotion TMO-W. This
arrangement gives the robot ideal accessibility
from the side and from the top by making
optimal use of the available height.

The elevated installation (TMO-E) is an extension
to the classical mounting on the floor (TMF).

The raised installation above the floor permits

a significantly better exploitation of the
production areas and an optimal access to
processes and machines.

Trackmotion drive axes can also be employed

without robots to carry payloads from 100kg up
to 10000kg for universal use.

www.gudel.com/tmf
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Lineare Verfahrachse — Trackmotion
AviHenHas ocb po6orta - Trackmotion

Linear Traversing Axis — Trackmotion

Ubersicht

0630p

Overview

(50)

|:| Grundausstattung

1

15

19

20

21

22

23

26

27

Tragerprofil mit Fiihrungsschienen und
Zahnstangen

Endlagen-Puffer

Wagenplatte, Rollentrager mit integrierter
Abstreifereinheit und manueller
Schmierung

Filzritzel-Schmiereinheit fiir

Zahnstangen

Hochleistungsschneckengetriebe Typ AE
fir Y-Achse inkl. Motorenflansch und
Kupplung

Ablegerinne fiir Energiekette

Y-Energiekette mittig, rechts
oder links

GUDEL Standard Lackierung RAL 3003,
RAL 7035

Dokumentation in Landesprache
(D, E, I, F) in PDF

ba3soBasa koMniekTaumA

Hecyuwit npodmsib ¢ HanpasBAsIOWMMM U
3y6uaTbiMK perkamu

KoHueBoi yrop

Kapetka, pos1koBas o6orma C

BCTPOEHHbIM CKPEGKOM 1

PYYHOM CUCTEMOM CMa3sKu

Y3en ¢ $heTpoBoi LecTepHen

[NA CMasKu 3y6YaTbiX peek
BbICOKOMPOM3BOANUTEIbHBIN YePBAYHBIN
peaykTop, TMn AE

ana ocu Y ¢ cnaHuem m mydTon
Hanpaenstowi Kopob Kabenb-KaHana
TMGKUI Kabenb-KaHan ocu Y, Mo LEHTPY, crpaBa
WK cnesa

CraHzapTHas okpacka GUDEL, RAL 3003, RAL
7035

JoKyMeHTaumsa

(Ha HeM., aHrJ., utan., dp. Asbike) B popmare
PDF

Standard

Framework with guideway rails
and racks

End position bumper

Carriage plate, roller support
with integrated wiper unit and
manual lubrication

Felt pinion lubrication unit

for racks

High-performance worm gear unit
type AE for Y-axis, incl. motor flange
and coupling

Deposit chute for energy chain

Y-energy chain, centered,
right or left

GUDEL standard paint RAL 3003,
RAL 7035

Documentation in national language
(D, E, I, F) in PDF
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50 Nockenleisten, Nocken und Halterung fiir
Positionsschalter

51 Reihenpositionsschalter

52 Nullpunktmarkierung

53 Zusatzliche Reihenpositionsschalter

60 Zentralschmierung Typ FlexxPump

Gehiartete und geschliffene GUDEL

80
Zahnstange

Beschichtete Rollen, Fiihurungen,

81 Zahnstangen und Ritzel

Y-Mehrfachlaufwagen gekoppelt mit einem

%0 Antrieb

Unabhangige Y-Mehrfachlaufwagen mit je
einem Antrieb

91
150 Bodennivellierungsset Standard
151 Ankerstange zu Bodennivellierungsset

155 Bodennivellierungsset mit Schweissplatte

Ankerplatte und Ankerstangen zu

156
Bodennivellierungsset mit Schweissplatte

Trennstege, Einsteckboden, Fachboden fiir

1
60 Energieketten

162 Geschlossene Energiekette (igus)

164 Verlangerte Energiekettenauflage

166 Bodenblech in Energiekettenkanal
Rutschsichere Abdeckung
begehbar

171 Durchbruch fir Kabelfiihrung

172 Sockel

170

173 Planetengetriebe

Begehbare Komplettabdeckung fiir

175
spezielle Umgebungen

176 Komplettabdeckung fir
Energiekette

180 Bronze Abstreifer

181 Doppelrollentrager

Dokumentation, weitere Sprachen,

300 Papierform
310 Speziallackierung nach Kundenwunsch

Dichtungen fur
Tieftemperaturumgebung

320 ATEX Zertifizierung

311

Onuuu

KynaukoBas peiKka C Kysauykamu 1 ornopa
KOHLIEBOTO BbIKOYaTENSA

KoHueBoM BbiK/to4aTe b

HyneBaa meTKa

JloNONHUTEIbHBIM KOHLEBOM BbIK/HOYaTE b
LleHTpanbHaa cuctema cmasku, Tmn FlexxPump

3y6uatas peika Gilidel ¢ 3aKaneHHbIMU
U WANGOBAHHBIMM 3yGbAMM

Posivku, HanpassisitoLme, perku 1 LUECTEPHM C
MOKpPbITUEM

KapeTku Ha ocK Y, comnpsiKeHHble C OAHUM
Np1BOAOM

KapeTku Ha ocu Y, Kaxkzaas C MHAUBUAYA/IbHBIM
NpMBOAOM

CTaHAapTHbIﬁ KOMMNJIEKT YCTAHOBO4YHbIX BUHTOB
ANAa nona

AHKEp K KOMMNJIEKTY YCTaHOBOYHbIX BUHTOB

KOMMJIEKT YCTaHOBOYHbIX BUHTOB C MPUBAapHOM
NAacTUHOM

AHKepHasi M/iMTa C aHKepamu K KOMIJIEKTY
YCTaHOBOYHbIX BUHTOB C MPUBAPHOM MIACTUHOM

BepTMKaﬂbeIe pasgenntenn, cenapaTtopbl A1
rMBKMX Kabesib-KaHanoB

TMBKMIM Kabesib-KaHasl 3aKpbITOro TMna (igus)

HazctaBka Hanpasastowwero kopoba rmMérkoro
Kabesib-KaHana

JloHHas BCTaBKa Hanpas/isoLero Kopoba
rMOKOro Kabesb-KaHana

n POTMBOCKO/Ib3ALLAA CTa/lbHaA HaK/1laZKa

OTBepcTMe And BbiBOAA Kabenewn

Liokosb

MnaHeTapHbIM peayKTop

Koyx Mo/IHOM 3alMThl ANA CneumanbHbiX cpej,
BbIZE€PXKMBAIOLLUMIA BEC Ye/IOBEKA

Koskyx MosiHOM 3almTbl ANns Kabesib-KaHana

BpoH30BbIM CKpe6oK
/lBoMHas ponvkoBas o6oMma

JloKyMeHTauus Ha Apyrux A3bikax,
nevatHas Bepcus

CneuymnanbHas OKpacKa Mo 3arnpocy 3aka34yumka
YnnotHutenu ansa HU3KOTEMMNEPATYpPHbIX Cpel

CepTudmkaums ATEX

Options

Cam rails, cams, and holder for

position switch

Mechanical multi-limit switch

Zero position mark

Additional mechanical multi-limit switch
Central lubrication type FlexxPump

GUDEL rack with hardened
and ground teeth

Coated rollers, guideways,
racks, and pinion

Y-multiple carriages linked
with one drive

Independent Y-multiple carriages, each
with a drive

Standard floor leveling kit

Anchor rod for floor leveling kit

Floor leveling kit with welding plate
Anchoring plate and anchor rods for floor

leveling kit with welding plate

Vertical dividers, insertable shelves
for energy chains

Enclosed energy chain (igus)

Extended energy chain support
Bottom plate in energy chain duct

Antislip walkable covering

Feedthrough for cable guide
Pedestal
Planetary gear

Walkable complete covering
for special environments

Complete covering for
energy chain

Bronze wiper
Double roller support

Documentation, other languages,
on paper

Special painting at customer request

Gaskets for low
temperature environments

ATEX certification

4
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15 Endlagen-Puffer
Wagenplatte, Rollentrager mit integrierter
19 Abstreifereinheit und manueller
Schmierung
20 Filzritzel-Schmiereinheit fiir
Zahnstangen

Hochleistungsschneckengetriebe Typ AE
21 fir Y-Achse inkl. Motorenflansch und
Kupplung

22 Ablegerinne fir Energiekette

Y-Energiekette mittig, rechts
oder links (igus)

26 GUDEL Standard Lackierung RAL 3003, 7035

23

Dokumentation in Landesprache

27
(D, E, I, F) in PDF

@ Zubehsr

50 Nockenleisten, Nocken und Halterung fiir
Positionsschalter

51 Reihenpositionsschalter

52 Nullpunktmarkierung

60 Zentralschmierung Typ FlexxPump

Gehartete und geschliffene
GUDEL Zahnstange

Y-Mehrfachlaufwagen gekoppelt mit einem
Antrieb

Unabhangige Y-Mehrfachlaufwagen
mit je einem Antrieb

141 Stander

151 Ankerstange zu Bodennivellierungsset

80

90

91

155 Bodennivellierungsset mit Schweissplatte

Ankerplatte und Ankerstangen zu

156
Bodennivellierungsset mit Schweissplatte

160 Trennstege, Einsteckboden, Fachboden fiir
Energieketten

162 Geschlossene Energiekette (igus)

164 Verlangerte Energiekettenauflage

166 Bodenblech in Energiekettenkanal

170 Rutschsichere Abdeckung begehbar

Begehbare Komplettabdeckung fiir
spezielle Umgebungen

180 Bronze Abstreifer

175

Dokumentation, weitere Sprachen,

300
Papierform

310 Speziallackierung nach Kundenwunsch

KoHueBo# ynop

KapeTka, ponmkoBas o6oiima C
BCTPOEHHbIM CKPEGKOM M
PYYHOM CUCTEMOM CMa3Ku

Y3esn ¢ heTpoBoM LecTepHen
[J/19 CMa3sKK 3y6yaTbix peek

BbICOKOMPOU3BOAMTEIbHBIN YEPBAYHbIN
peayKkTop, TMn AE

ana ocn Y ¢ naHuem u MydTon
Hanpasnstowmi Kopob Kabenb-KaHaia
TM6KMIM Kabenib-KaHan ocu Y, Mo LeHTpy,
cnpasa uMau cieBa (igus)

CraHpapTHas okpacka GUDEL, RAL 3003, 7035

JlokymeHTaumaA (Ha HeM., aHrA., utan., dp.
a3blke) B hopmate PDF

Onumu

KynaukoBas peiKka C Kynaykamu 1 ornopa
KOHLIEBOrO BbIK/to4aTens

KoHueBol Bbik/toYaTe b
HyneBaa meTKa
LleHTpanbHas cuctema cmasku, FlexxPump

3y6uatas peika Glidel ¢ 3aKaneHHbIMU
U WANGOBAHHBIMK 3yGbAMM

KapeTku Ha ocy Y, COnpsikeHHbIE C OAHWUM
NpUBOAOM

KapeTku Ha ocu Y, Kaxaas ¢ MHAUMBUAYAIbHBIM
Np1BOAOM

OrnopHble CTOMKM

AHKEp K KOMMJIEKTY YCTAaHOBOYHbIX BUHTOB

KOMMAEKT YCTaHOBOYHbIX BUHTOB C MPUBapHOM
N1acTUHOM

AHKEepHas NuTa C aHKepamu K KOMMIEKTY
YCTaHOBOYHbIX BUHTOB C NMPMBAPHOM MIaCTUHOM

BepTMKaﬂbeIe pasgenuntenn, cenapaTtopbl A1
r'MBKMX Kabesib-KaHanoB

TM6KMIM Kabesib-KaHasl 3aKpbITOro TMna
HazctaBka Kopoba rMbkoro Kabesb-kaHana
JloHHas BcTaBKa Kopoba Kabesb-KaHana
MpoTMBOCKONb3ALAA CTaNbHaA HaKazKa

KoKyx MOJIHOM 3almMThl A5 CNELMAIbHBIX CPea,
BblAEPKMBAKOLMI BEC YesioBEKA

BpoH30BbIM cCKpe6oK

JloKyMeHTaums Ha Apyrux A3bikax,
nevyaTtHas Bepcus

CneuypnanbHaa oKpacKa Mo 3anpocy 3aKasymKa

End position bumper

Carriage plate, roller support
with integrated wiper unit and
manual lubrication

Felt pinion lubrication unit
for racks

High-performance worm gear unit
type AE for Y-axis, incl. motor flange
and coupling

Deposit chute for energy chain
Y-energy chain, centered,

right or left (igus)

GUDEL standard paint RAL 3003,7035

Documentation in national language
(D, E, I, F) in PDF

Options

Cam rails, cams, and holder for
position switch

Mechanical multi-limit switch
Zero position mark
Central lubrication type FlexxPump

GUDEL rack with hardened
and ground teeth

Y-multiple carriages linked
with one drive

Independent Y-multiple carriages, each
with a drive

Legs
Anchor rod for floor leveling kit

Floor leveling kit with welding plate

Anchoring plate and anchor rods for floor
leveling kit with welding plate

Vertical dividers, insertable shelves
for energy chains

Enclosed energy chain (igus)
Extended energy chain support
Bottom plate in energy chain duct
Antislip walkable covering

Walkable complete covering for special
environments

Bronze wiper

Documentation, other languages,

on paper

Special painting at customer request

4
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Nutzlast TMF Ipy3onogbemHocTb TMF Payload TMF

Richtwerte fiir Anwendung mit Knickarmroboter und statischer Nutzlast Fyy [N] / Op1MeHTMPOBOYHbIE 3HAYEHWUA AJ1S WapPHUPHBIX POGOTOB M CTAaTUYECKMUX
Harpy3ok Fy [N] / Reference value for applications with articulated robots and static load Fy [N].
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Tun TM

Nutzlast TMO-E I'py3onogbemHocTs TMO-E Payload TMO-E

Fv

Richtwerte fiir Anwendung mit Knickarmroboter und statischer Nutzlast Fy [N] / Op1eHT1pOBOYHbIE 3HaYEHMA /1A WAPHMUPHBIX POGOTOB M CTAaTUYECKMX
Harpy3ok Fy [N] / Reference value for applications with articulated robots and static load Fy [N].
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Nutzlast TMO-W Ipy3onogbemHocTs TMO-W Payload TMO-W

Richtwerte fiir Anwendung mit Knickarmroboter und statischer Nutzlast F|_ [N] / OpueHTMpPOBOYHbIE 3HAYEHMSA ANA LAPHUPHBIX POGOTOB M CTaTUHECKMX
Harpysok Fy [N] / Reference value for applications with articulated robots and static load F|_ [N].
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| | | |
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TMO-2-W
TMO-3-W
TMO-4-W
. LLlapH1pHbIM po6oT . CraTMyeckas Harpyska
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Tun TM

Nutzlast TMO-C IpysonogbemHocTb TMO-C Payload TMO-C

Richtwerte fiir Anwendung mit Knickarmroboter und statischer Nutzlast Fy [N] / Op1eHTMPOBOYHbIE 3HAYEHUA A1 WAPHMUPHBIX POGOTOB M CTaTUYECKMUX
Harpy3ok Fy [N] / Reference value for applications with articulated robots and static load Fy [N].

0 5000 10000 15000 20000 25000 30000 35000 40000 45000 50000 55000

| | | | | | | | |
TMO-I-C
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TMO-4-C

. LLlapHMpHbIM po6oT . CraTMyecKas Harpyska
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Lineare Verfahrachse - Trackmotion
AviHenHas ocb po6orta - Trackmotion
Linear Traversing Axis — Trackmotion

Auswahltabelle Ta6amua Bbi6opa Selection table

TMO-C
ey

16.11



T™in TM

Auswahltabelle Ta6auua Boi6opa Selection table

Roboter -Typen / Tunbl po6oToB / Robot types
TMF TMO-C TMO-E TMO-W

Tun

ABB IRB 120
IRB 140
IRB 1400
IRB 140T
IRB 1600 ID
IRB 1600-6/1.2
IRB 1600-6/1.45
IRB 1600-8/1.2
IRB 1600-8/1.45
IRB 2400-10
IRB 2400-16
IRB 2400L
IRB 260
IRB 2600-12/1.65
IRB 2600-12/1.85
IRB 2600-20/1.65
IRB 2600ID-15/1.85
IRB 26001D-8/2.00
IRB 4400/45
IRB 4400/60
IRB 4400/L10
IRB 4400/L30
IRB 44508
IRB 4600-20/2.50
IRB 4600-40/2.55
IRB 4600-45/2.05
IRB 4600-60/2.05
IRB 460-110/2.4
IRB 52/1.2
IRB 52/1.45
IRB 5400-12
IRB 5400-22
IRB 5500
IRB 580-12 short arm
IRB 580-12S short arm
IRB 6400RF-200/2.5
IRB 6400RF-200/2.8
IRB 6600-175/2.55

* Auf Anfrage / no 3anpocy / on request
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Lineare Verfahrachse - Trackmotion
AviHenHas ocb po6orta - Trackmotion
Linear Traversing Axis — Trackmotion

Auswahltabelle Ta6auua Boi6opa Selection table

Roboter -Typen / Tunbl po6oToB / Robot types
TMF TMO-C TMO-E TMO-W

Tun

ABB IRB 6600-175/2.8
IRB 6600-225/2.55
IRB 660-180/3.15
IRB 660-250/3.15
IRB 6620
IRB 6640-130/3.2
IRB 6640-180/2.55
IRB 6640-185/2.8
IRB 6640-205/2.75
IRB 6640-235/2.55
IRB 6640ID-170/2.75
IRB 66401D-200/2.55
IRB 6650-125/3.2
IRB 6650-200/2.75
IRB 6650S-125/3.5
IRB 6650S-200/3.0
IRB 66505-90/3.9
IRB 6660-130/3.1
IRB 6660-205/1.9
IRB 6700-150
IRB 6700-175
IRB 6700-205
IRB 6700-235
IRB 7600-150/3.50
IRB 7600-340/2.8
IRB 7600-400/2.55
IRB 7600-500/2.30
IRB 760-450/3.2

Adept Viper s1700

Comau Smart NHI 100-3.2 P
Smart NHI 130-2.6
Smart NHI 130-3.0
Smart NH2 165-2.6
Smart NH3 100-3.5 SH-P
Smart NH3 160-3.4 SH
Smart NH3 165-3.0

* Auf Anfrage /no 3anpocy / on request
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T™in TM

Auswahltabelle

Ta6auua Boi6opa

Selection table

Roboter -Typen / Tunsl po6oToB / Robot types

Comau

Tun

Smart NH3 210-3.1 SH
Smart NH3 220-2.7
Smart NH4 165-3.0
Smart NH4 200-2.7
Smart NH4 200-3.1 SH
Smart NJ 110-3.0

Smart NJ 130-2.6

Smart NJ 165-3.0

Smart NJ 220-2.7

Smart NJ 290-3.0

Smart NJ 370-2.7

Smart NJ 370-3.0

Smart NJ 420-3.0

Smart NJ 450-2.7

Smart NJ 500-2.7

Smart NM [6-3.1 In-Line
Smart NM 25-2.2 In-Line
Smart NM 25-2.2 Off-Set
Smart NM 45-2.0 In-Line
Smart NM 45-2.0 Off-Set
Smart NS 12-1.85 ARC
Smart NS 12-1.85 HAND
Smart NS 16-1.65 ARC
Smart NS 16-1.65 HAND
Smart NX| 600-3.0
Smart NX2 800-3.8 4A
Smart SiX 6-1.4

Smart SiX 6-1.4 ARC
Smart5 ARC4

Smart5 NJ 165-3.0
Smart5 NJ 220-2.7
Smart5 NJ 60-2.2

Smart5 NJ4 170-2.5
Smart5 NJ4 170-2.9
Smart5 NJ4 175-2.2
Smart5 NJ4 220-2.4
Smart5 NJ4 220-2.7
Smart5 NJ4 220-3.0
Smart5 NJ4 270-2.7

TMF TMO-C TMO-E TMO-W

o
D




Lineare Verfahrachse - Trackmotion
AviHenHas ocb po6orta - Trackmotion
Linear Traversing Axis — Trackmotion

Auswahltabelle Ta6auua Boi6opa Selection table

Roboter -Typen / Tunbl po6oToB / Robot types
TMF TMO-C TMO-E TMO-W
Tun
Smart5 PAL 180-3.1
Smart5 PAL 260-3.1

Fanuc ARC Mate |00iB/6S
ARC Mate 100iC
ARC Mate 100iC/10S
ARC Mate 100iC/6L
ARC Mate [20iC
ARC Mate 120iC/I0L
ARC Mate 50iC
ARC Mate 50iC/5L
LR Mate 100iB
LR Mate 200iC
LR Mate 200iC/5C
LR Mate 200iC/5F
LR Mate 200iC/5H
LR Mate 200iC/5L
LR Mate 200iC/5LC
LR Mate 200iC/5WP
M-10iA
M-10iA/10S
M-10iA/6L
M-16iB/10L
M-16iB/10LT
M-16iB/20
M-2000iA/1200
M-2000iA/1200 (1350kg SW)
M-2000iA/900L
M-20iA
M-20iA/10L
M-410iB/140H
M-410iB/160
M-410iB/300
M-410iB/450
M-410iB/700
M-420iA
M-421iA
M-430iA/2F

* Auf Anfrage /no 3anpocy / on request
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T™in TM

Auswahltabelle Ta6auua Boi6opa Selection table

Roboter -Typen / Tunsl po6oToB / Robot types
TMF TMO-C TMO-E TMO-W

Tun

Fanuc M-430iA/2FH
M-430iA/2P
M-430iA/2PH
M-430iA/4FH
M-6ib/2HS
M-6ib/6C
M-6iB/6S
M-710iC/20L
M-710iC/50
M-710iC/50 T
M-710iC/50E
M-710iC/50S
M-710iC/70
M-900iA/200P
M-900iA/260L
M-900iA/350
M-900iA/400L
M-900iA/600
M-900iA/600 (700kg SW)
P-145
P-200E
P-250iA/10S
P-250iA/15
P250iB
P-50iA
Paint Mate 200iA
Paint Mate 200iA/5L
R1000iA/100F
R1000iA/80F
R-2000iB/100H
R-2000iB/100P
R-2000iB/125L
R-2000iB/150U
R-2000iB/165EW
R-2000iB/165F
R-2000iB/165R
R-2000iB/170CF
R-2000iB/175L
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Lineare Verfahrachse - Trackmotion
AviHenHas ocb po6ota - Trackmotion
Linear Traversing Axis — Trackmotion

Auswahltabelle Ta6auua Boi6opa Selection table

Roboter -Typen / Tunbl po6oToB / Robot types
TMF TMO-C TMO-E TMO-W
Tun
Fanuc R-2000iB/185L
R-2000iB/200EW
R-2000iB/200R
R-2000iB/200T
R-2000iB/2 10F
R-2000iB/250F

Hyundai HA006
HAOIOL
HA020
HH100SL
HHI30L
HR006
HROI5
HRO30L
HRO50
HR100P
HRI0OL
HR160P
HS165
HS165S
HS200
HS200S
HX130
HX165
HX200L
HX200L-2000
HX300
HX300L
HX400

Kawasaki BX 100N
BX200L
FDO50N
FS06L
FS06N
FS10C
FSIOE

* Auf Anfrage /no 3anpocy / on request
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T™in TM

Auswahltabelle Ta6auua Boi6opa Selection table

Roboter -Typen / Tunsl po6oToB / Robot types
TMF TMO-C TMO-E TMO-W

Tun

Kawasaki FSIOL
FS10X
FS20C
FS20N
FS20X
FS30L
FS30N
FS45C
FS45N
FS60L
KE610H
KE610L
KF121
KF192
KF193
KF262
KF263
KF264
MD400N
MD500N
MX350L
MX420L
MX500N
MX700N
RA004A
RA006L
RAOIOL
RAOION
RD8ON
RSO03N
RSO05L
RSO05N
RS006L
RSOI0L
RSOION
RSOI5X
RS020N
RSO30N
RSO50N

(o))
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Lineare Verfahrachse - Trackmotion
AviHenHas ocb po6orta - Trackmotion
Linear Traversing Axis — Trackmotion

Auswahltabelle

Ta6auua Boi6opa Selection table

Roboter -Typen / Tunbl po6oToB / Robot types

Kawasaki

KUKA

TMF TMO-C TMO-E TMO-W
Tun
RS080N
ZB|00OL
ZB150S
ZD130S
ZD250S
ZH 100U
ZTI30L
ZT130U
ZTI165U
ZT200U
ZX130L
ZX130U
ZX165L
ZX165U
ZX200U
ZX300S
ZZD130S
Z7ZD250S
ZZTI30U
ZZTI165U
ZZT200S
ZZX130L
ZZX130U
ZZX165U
ZZ7X200S
Z7X300S

KR 10 R900 SIXX

KR 100 comp

KR 100 HA

KR 100 HA-C

KR 100 L80 HA

KR 100 L80-2 HA

KR 100 L90 HA

KR 100 L90-2 HA

KR 1000 1300 Titan PA
KR 1000 L750 Titan
KR 1000 L750 Titan F

* Auf Anfrage /no 3anpocy / on request
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T™in TM

Auswahltabelle Ta6auua Boi6opa Selection table

Roboter -Typen / Tunsl po6oToB / Robot types
TMF TMO-C TMO-E TMO-W

Tun

KUKA KR 1000 L950 Titan PA
KR 1000 titan
KR 1000 Titan F
KR 100-2 comp
KR 100-2 HA
KR 100-2 P
KR 100-2 P Serie 2000
KR 100-2 PA
KR 120 R2500 pro
KR 120 R2900 extra
KR 120 R3200 PA
KR 120 R3500 prime
KR 120 R3900 ultra
KR 120-2 P
KR 140 comp
KR 140 L100 comp
KR 140 L100-2 comp
KR 140 L120 comp
KR 140 L120-2 comp
KR 140-2 comp
KR 15 L6/2
KR 15 SL
KR 15/2
KR 150 L 110-2
KR 150 L110-2 K
KR 150 L110-2 Serie 2000
KR 150 L130-2
KR 150 L130-2 K
KR 150 L130-2 Serie 2000
KR 150 R2700 extra
KR 150 R3100 prime
KR 150 R3300 prime
KR 150 R3700 K ultra
KR 150-2
KR 150-2 K
KR 150-2 Serie 2000
KR 16
KR 16 arc HW
KR 16 CR

16.20



Lineare Verfahrachse - Trackmotion
AviHenHas ocb po6orta - Trackmotion
Linear Traversing Axis — Trackmotion

Auswahltabelle Ta6auua Boi6opa Selection table

Roboter -Typen / Tunbl po6oToB / Robot types
TMF TMO-C TMO-E TMO-W
Tun
KUKA KR 16 EX
KR 16 KS
KR 16 KS-S
KR 16 L6
KR 16 L6 arc
KR 16 L6 K-CR
KR 16 L6 KS
KR 16 L8 arc HW
KR 16 S
KR 16-2
KR 16-2 F
KR 16-2 KS
KR 16-2 KS-F
KR 175 spot
KR 180 L100-2 K
KR 180 L100-2 K CR
KR 180 L100-2 K Serie 2000
KR 180 L130-2
KR 180 L130-2 CR
KR 180 L130-2 K
KR 180 L130-2 K CR
KR 180 L130-2 K Serie 2000
KR 180 L130-2 Serie 2000
KR 180 L150-2
KR 180 L150-2 K
KR 180 L150-2 K CR
KR 180 L150-2 K Serie 2000
KR 180 L150-2 Serie 2000
KR 180 PA (Serie 2000)
KR 180 R2500 extra
KR 180 R2900 prime
KR 180 R3100 prime
KR 180 R3200 PA
KR 180 R3500 ultra
KR 180-2
KR 180-2 CR
KR 180-2 K
KR 180-2 K CR

* Auf Anfrage /no 3anpocy / on request
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T™in TM

Auswahltabelle Ta6auua Boi6opa Selection table

Roboter -Typen / Tunsl po6oToB / Robot types
TMF TMO-C TMO-E TMO-W

Tun

KUKA KR 180-2 K Serie 2000
KR 180-2 PA
KR 180-2 PA Arctic
KR 180-2 Serie 2000
KR 200 comp
KR 200 L 140-2 comp
KR 200 L140 comp
KR 200 L170 comp
KR 200 L170-2 comp
KR 200-2 comp
KR 210 L 100-2 K
KR 210 L100-2 K CR
KR 210 L100-2 K Serie 2000
KR 210 L150-2
KR 210 L150-2 CR
KR 210 L150-2 K
KR 210 L150-2 K CR
KR 210 L150-2 K Serie 2000
KR 210 L150-2 Serie 2000
KR 210 L180-2
KR 210 L180-2 K
KR 210 L180-2 K CR
KR 210 L180-2 K Serie 2000
KR 210 L180-2 Serie 2000
KR 210 R2700 extra
KR 210 R2700 prime
KR 210 R2900 prime
KR 210 R3100 ultra
KR 210 R3300 ultra
KR 210-2
KR 210-2 K
KR 210-2 K CR
KR 210-2 K Serie 2000
KR 210-2 Serie 2000
KR 220-2 comp
KR 240 270-2 PA
KR 240 L180-2
KR 240 L180-2 C
KR 240 L180-2 CR
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Lineare Verfahrachse - Trackmotion
AviHenHas ocb po6orta - Trackmotion
Linear Traversing Axis — Trackmotion

Auswahltabelle Ta6smua Bbi6opa Selection table

Roboter -Typen / Tunbl po6oToB / Robot types
TMF TMO-C TMO-E TMO-W

Tun

KUKA KR 240 L180-2 Serie 2000
KR 240 L200-2 PA
KR 240 L210-2
KR 240 L210-2 C
KR 240 L210-2 Serie 2000
KR 240 L235-2 PA
KR 240 R2500 prime
KR 240 R2700 prime
KR 240 R2900 ultra
KR 240 R3100 ultra
KR 240 R3200 PA
KR 240-2
KR 240-2 C
KR 240-2 Serie 2000
KR 270 R2700 ultra
KR 270 R2900 ultra
KR 30 HA
KR 30 JET
KR 30 K/I
KR 30 LI16
KR 30 L16 EX
KR 30/2
KR 300 R2500 ultra
KR 300-2 PA
KR 30-3
KR 30-3 CR
KR 30-3 F
KR 30-3 KS-F
KR 30-4 KS
KR 360 450-2 PA
KR 360 L150-2 P
KR 360 L240-2
KR 360 L280-2
KR 360 L280-2 PA
KR 360 L340-2 PA
KR 360-2
KR 360-3
KR 360-3 F

* Auf Anfrage /no 3anpocy / on request

16.23



T™in TM

Auswabhltabelle Ta6amua Bbi6opa Selection table

Roboter -Typen / Tunsl po6oToB / Robot types
TMF TMO-C TMO-E TMO-W

Tun

KUKA KR 360-3 L240-3
KR 360-3 L280-3
KR 40 PA
KR 45/2
KR 470-2 PA
KR 5 arc
KR 5 arc HW
KR 50 PA
KR 500 570-2 PA
KR 500 L340-2
KR 500 L420-2
KR 500 L420-2 PA
KR 500 L480-2 MT
KR 500 L480-2 PA
KR 500 L480-3 MT
KR 500-2
KR 500-2 CR
KR 500-2 MT
KR 500-3
KR 500-3 F
KR 500-3 L340-3
KR 500-3 L420-3
KR 500-3 MT
KR 6
KR 6 arc
KR 6 KS
KR 6 R900 sixx
KR 6/2
KR 60 HA
KR 60 JET
KR 60 K/I
KR 60 L16 KS
KR 60 L16-3 KS
KR 60 L30 HA
KR 60 L30 JET
KR 60 L30 K/I
KR 60 L30/2
KR 60 L30-3
KR 60 L30-3 CR
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Lineare Verfahrachse - Trackmotion
AviHenHas ocb po6orta - Trackmotion
Linear Traversing Axis — Trackmotion

Auswahltabelle Ta6auua Boi6opa Selection table

Roboter -Typen / Tunbl po6oToB / Robot types
TMF TMO-C TMO-E TMO-W

Tun

KUKA KR 60 L30-3 KS
KR 60 L30-4 KS
KR 60 L45 HA
KR 60 L45 JET
KR 60 L45 K/I
KR 60 L45/2
KR 60 L45-3
KR 60 L45-3 CR
KR 60 L45-3 KS
KR 60 L45-4 KS
KR 60/2
KR 60-3
KR 60-3 CR
KR 60-3 F
KR 60-3 KS
KR 60-4 KS
KR 6-2
KR 700 PA
KR 80-2 P
KR 90 R2700 pro
KR 90 R3100 extra
KR 90 R3700 prime

Mitsubishi RV-12S
RV-125L
RV-1A
RV-2A]
RV-2SDB
RV-3SDB
RV-3SDJB
RV-35)B
RV-4FL
RV-6SD
RV-6SDL

Motoman CR20
CR50
DX1350N

* Auf Anfrage /no 3anpocy / on request
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T™in TM

Auswahltabelle Ta6auua Boi6opa Selection table

Roboter -Typen / Tunsl po6oToB / Robot types
TMF TMO-C TMO-E TMO-W

Tun

Motoman EA1400N
EAI800N
EAI900N
EAI900TN
EHI30
EH165
EH200
EH200-150
EH80
EPHI130
EPHI30R
EPHI30RL
EPH4000N
EPL160
EPL300
EPL500
EPL80
EPX1250
EPX2050
EPX2700
EPX2800R
EPX2900
ESI65D
ESI165D-100
ESI65N
ESI165N-100
ESI65RD
ESI65RN
ES200D
ES200N
ES200RD
ES200RD-120
ES200RN
ES200RN-120
ES280D
ES280D-230
HP165
HP165-100
HP165R
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Lineare Verfahrachse - Trackmotion
AviHenHas ocb po6orta - Trackmotion
Linear Traversing Axis — Trackmotion

Auswahltabelle Ta6auua Boi6opa Selection table

Roboter -Typen / Tunbl po6oToB / Robot types
TMF TMO-C TMO-E TMO-W

Tun

Motoman HP20
HP200
HP200R
HP200T
HP20-6
HP20D
HP20D-6
HP3
HP350
HP350-200
HP3)C
HP3L
HP3XF
HP5
HP50
HP500
HP50-20
HP50-35
HP50-35R
HP50-80
HPé
HP600
HPé6R
HP6S
HP6S-10
MA1400
MA1800
MA1900
MA1900T
MA3100
MA3100T
MHI65
MH200
MH215
MH250
MH50
MH50-20
MH50-35

* Auf Anfrage /no 3anpocy / on request
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T™in TM

Auswahltabelle Ta6auua Boi6opa Selection table

Roboter -Typen / Tunsl po6oToB / Robot types
TMF TMO-C TMO-E TMO-W

Tun

Motoman MHS5F
MH5LF
MH5LS
MH5S
MHé6
MHé6-10
MH6S
MHéS-10
MH80
MPK2
MPK50
MPL 100
MPL60
MPL300
MPL500
MPL80
MPL800
MS120
MS80
PX1450
PX1850
PX2050
PX2750
PX2850
PX2900
PX800
SIA10D
SIAIOF
SIA20
SIA20D
SIA20F
SIA50D
SIASD
SIASF
SSA2000
SSF2000
UP20
UP20MN
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Lineare Verfahrachse - Trackmotion
AviHenHas ocb po6orta - Trackmotion
Linear Traversing Axis — Trackmotion

Auswahltabelle

Ta6auua Boi6opa

Selection table

Roboter -Typen / Tunbl po6oToB / Robot types

Motoman

Nachi

Tun

UP350D
UP350D-500
UP350D-600
UP350N
UP350N-200
UP350N-500
UP400RD
UP400RN
UP500N
UP50N
UP50N-35
UP50RN-35
UP600N
VA1400
VS50

LP130-01
LP180-01
MCIOL-01
MC20-01
MC35-01
MC50-01
MC70-01
MR20-02
MR20L-01
MR35-01
MR50-01
NB4
NB4L
NV20
NVé
NVéL
PW20
PW20L
PW20M
SCI5F
SC300F
SC400L

* Auf Anfrage /no 3anpocy / on request

TMF TMO-C TMO-E TMO-W
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T™in TM

Auswahltabelle Ta6auua Boi6opa Selection table

Roboter -Typen / Tunsl po6oToB / Robot types
TMF TMO-C TMO-E TMO-W

Tun

Nachi SC500
SC50F
SC700DL-05
SG160P
SGI160R
SH133
SH166
SH200
SRA 166
SRA 210
ST100
STI33F-0l
STI33F-01A
STI33TF-0l
STI33TF-01A
ST166F-01
STI166F-01A
STI166TF-01
STI66TF-01A
ST2I10F-01
ST2I0F-01A
ST210TF-0I
ST2I10TF-01A
ST70L
VSO5E
VS05G
VSO5LE
VSO05LG

OTC Daihen Almega All-B4L
Almega All-V20
Almega All-Vé6L
Almega AX-MH3
Almega AX-MS3
Almega AX-MV133
Almega AX-MV16
Almega AX-MV 166
Almega AX-MV4 AP
Almega AX-MV4L AP
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Lineare Verfahrachse - Trackmotion
AviHenHas ocb po6orta - Trackmotion
Linear Traversing Axis — Trackmotion

Auswahltabelle

Ta6auua Boi6opa

Selection table

Roboter -Typen / Tunbl po6oToB / Robot types

Tun

OTC Daihen Almega AX-MV50
Almega AX-MV6
Almega AX-MV6L
Almega AX-MW 160
FD-B4
FD-B4L
FD-H5
FD-VI166
FD-V20
FD-V210
FD-Vé
FD-VéL

Panasonic HS-165G3
HS-200G3
TA-1000G2
TA-1400G2
TA-1600G2
TA-1800G2
TA-1900G2
Tawers TA-1000WG
Tawers TA-1400WG
Tawers TA-1600WG
Tawers TA-1800WG
Tawers TA-1900WG
Tawers TB-1400WG
Tawers TB-1800WG
TB-1400G3
TB-1800G3
VR-016G2
VR-032G2

REIS RPI50
RP40
RV10-6
RVI30
RV130-130
RV130-150P

* Auf Anfrage /no 3anpocy / on request

TMF TMO-C TMO-E TMO-W
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T™in TM

Auswahltabelle Ta6auua Boi6opa Selection table

Roboter-Typen / Tunbl po6oTos / Robot types
TMF TMO-C TMO-E TMO-W

Tun

REIS RV130-40
RV130-60
RV130-90
RVI6L
RVI6L-CO2
RVI6L-FT
RV180-150S
RV20-10HW
RV20-16
RV20-6
RV20-6HW
RV240-180
RV240-240
RV30-10HW
RV30-16
RV30-26
RV40
RV40S
RV40XL
RV60
RV60-16
RV60-26
RV60-40
RV60-60
RV60L
RV60LS
RV6L-CO2

SEF SR 10
SR 25
SR 30
SR 45
SR 5L
SR 60

Staubli RX 170 HP CR
RX130 XL
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Lineare Verfahrachse - Trackmotion
AviHenHas ocb po6orta - Trackmotion
Linear Traversing Axis — Trackmotion

Auswahltabelle Ta6auua Boi6opa Selection table

Roboter -Typen / Tunbl po6oToB / Robot types
TMF TMO-C TMO-E TMO-W

Tun

Staubli RX130 XL CR
RX160
RX160 CR
RX160 L
RX160 L CR
RX170
RX170 CR
RX170 HP
RXI170 L
RX170 L CR
RX260
RX260 L
RX270
RXPaint|30
RXPaint |60
RXPaint|60 L
RXPaint60
RXPaint60 L
RXPaint90
RXPaint90 L
RXPlastics 160
RXPlastics 160 L
TX200
TX200L
TX40
TX40 CR
TX60
TX60 CR/SCR
TX60 L
TX60 L CR/SCR
TX90
TX90 CR/SCR
TX90 L
TX90 L CR/SCR
TX90 XL
TX90 XL CR/SCR
TXPaint250
TXPaint90

* Auf Anfrage /no 3anpocy / on request
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T™in TM

Auswahltabelle Ta6auua Boi6opa Selection table

Roboter-Typen / Tunbl po6oTos / Robot types
TMF TMO-C TMO-E TMO-W

Tun

Staubli TXPaint90 L
TXPaint90 XL
TXPlastics40
TXPlastics60
TXPlastics60 L
TXPlastics90
TXPlastics90 L
TXPlastics90 XL

Toshiba Kobelco Arcman-MP
THI1050
TV800
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Baugrosse TMF-I
Tunopasmep TMF-1
Size TMF-1

Technische Daten TMF-1 TexHnYyecKkue xapaktepucTtMku TMF-1

Technical data TMF-1

Fv... = 12000 H

Fvstat [H], My=0 (107m): Maximale statische Nutzlast
MakKc. cTaTMyeckas Harpyska
Maximum static payload

My
= Fy max. (kH): Vertikalkraft / BeptukanbHoe ycunme / Vertical force
= My max. (kHm): Kippmoment / OnpokuAapiBatoLimii MOMeHT / Bending moment
== FH max. (kH): Horizontalkraft / Fopu3oHTanbHoe ycunune / Horizontal force
- My max. (KHM): Rotationsmoment / CKpyumBatoLmii MOMeHT / Twisting moment
10 C
7
/ Not-Stopp / ABap. octaHoB / Estop Not-Stopp|/ ABap. ograHoB / Estop
8 N\ 6 A\
—_ — 5 / \
E 6 E / \
Z ) Z 4 / \
> I
z 4 / z 3
2 / \
N
2 / 167 A\ / 107 \
[ /N\
0 I I I 1 0 / I / \ I \
-60 -50 -40 -30 -20 -10 O [0 20 30 40 50 60 -30 -25 -20 -I5 -10 -5 O 5 10 15 20 25 30
Fv [kN] Fu [kN]
Empfohlene Basiswerte fiir die Dimensionierung der Linearachse (My, Fy, My, FH) Lebensdauer 107 m.
PexomeHayemble 6a30Bble 3HaueHMs A5 Bbl6opa TMnopasmepa ock (My, Fy My FH) pecypc 107 m.
Recommended base values for linear axis sizing (My, Fy, My, FH) lifetime 107 m.
Laufwagen - Energiekette /KapeTka - ru6kui Kabenb-kaHan / Carriage - Cable loop
Mar. ApT. ra m
$355J2 Laufwageneinheit kpl./ KapeTtka / Carriage* 75 kr*
PAG Energiekette Y-Achse / Tm6Kuit Kabesnb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.17.200 42x168 2,26 Kr/m
Anschlusselement mit Kettenkamm
KpenesKHbIM 3IEMEHT C XOMYTOM-CTSIKKOM E4.420.17.2.C

Mounting bracket with tiewrap clamp

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachbdden fiir Energieketten auf Anfrage.

B CTaHAAPTHOM MCTIONHEHMM B KaYKZOM BTOPOM 3BEHE MPeZyCMOTPEH BePTUKA/TbHBIN pasae/iTesib. Cenapatopbl 1 TMOKMX KabeJTb-KaHauIoB MOCTaB/IAIOTCA M0 3arpocy.

In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Motoren, Elektrokasten, Kabel, Adapterplatte / Macca 6e3 anekTpoasuratens, aeKTpolKkada, Kabenen, KpenexKHbIX 3/1EMEHTOB

Weight without motor, cabinet, cables, adapter plate
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TMF-1

Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTUKM X0Aa U NpuBoAa

Stroke and drive data

Achse / Ocb / Axis

Hub / Xog c warom 1000 MM / Stroke in steps of 100

Nutzlast /Makc. Harpyska / Max. payload

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed

Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration

Ubersetzung Getriebe / MepeaaTtouHoe uncno peayktopa / Gearbox ratio

GUDEL Getriebe Typ AE / Peagyxktop GUDEL, tvn AE /
Size of GUDEL gearbox type AE

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JIMHelMHOe nepemelleHre 3a 0AMH 060poT ABUraTens
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems yckopeHus
Acceleration time

Beschleunigungshub
JInHelHoe nepemelleHne npu YCKopeHUu
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor
CKOpPOCTb BpalleHWUs NEeKTpoABUraTens
Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMI MOMEHT 3NIEKTPOABUTraTeNs
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALWMIA MOMEHT 3/1eKTpoABUraTens
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
p1BEAEHHbIM MOMEHT MHEPLIMK OCK
Red. Inertia of axis

Prazision (Wiederholgenauigkeit) TouHocTb (MoBTOPAEMOCTD)

o

Biegungs- und Torsionswerte MpoYHOCTb Ha U3rM6 M KpyYeHne

Ocb Y
301
29
N
mM
o
n o
fo'0) LN
P34 -
C h]
250

Y
[MMm] sy < 100000
[H]
[M/MUH]
[M/c2]
[]
[]
[Mm/ MMH‘1]
[c]
[M]
[MMH‘1]
[Hm]

[Hm]

[Ker]

. LlapHupHbIM po6oT . CratnyecKas Harpyska

Precision (Repeatability)

Bending and torsion values

Ocb Mar. m* (Kr/m)
Y $355J2 90

Ix*(cm?)
3800

Ix*(cm?)
11650

* Mit Schienen / c HanpaBnstowmmn / with guideway bars
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Baugrosse TMF-I
Tunopasmep TMF-1
Size TMF-1

Massblatt TMF-1

Fa6apuTHbINM YepTexk TMF-1

Dimensions sheet TMF-1

@ =

A Hub, xop, stroke = sy+ay 560 . B
D
QS
v
QO«QQ <
=il
/ /
I
L)’ = A+Sy+ay+560+B max.565
MMUH. MaKC.
Ly 2000
sy+ay 1400 100000 c warom B 1000
A/B 20
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TMF-1

Massblatt TMF-1

Fa6apuTHbINM YepTexx TMF-1

Dimensions sheet TMF-1

2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und /iByxmepHble YepTexu B popmate DXF, DWG n 2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie PDF, a Takxe daitnbl 3D B hopmate STEP MOXKHO and 3D files in STEP format can be found on
unter www.gudel.com/downloads HaltTi no cebinke: www.gudel.com/downloads www.gudel.com/downloads
62 410 410 62
_. 196 a 196
T o
A : : o
Ln 8 ~N| o Ln
x| <
1 J I
s 5
168 460 7 wn
T —
0
510 S
Energiekette links Energiekette rechts
TMBKMIM Kabesib-KaHan cnesa TM6KMIM Kabenb-KaHas cripaBa
Cable loop left Cable loop right
ay: 50 MM Sy
Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub. Arbeitshub

MUHUMaNbHBIM XOA4 MOAYASA MO YNOpaMm.
Security path. Minimal recommended value.

Pa6ounit xoz

Working stroke

%
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Baugrosse TMO-I-E
Tunopasmep TMO-1-E
Size TMO-I-E

Technische Daten TMO-1-E

TexHu4yeckne xapaktepuctukm TMO-1-E  Technical data TMO-1-E

Fv... = 12000 H

Fvstat [H], My=0 (107m): Maximale statische Nutzlast
MakKc. cTaTMyeckas Harpyska
Maximum static payload

=— Fy max. (kH): Vertikalkraft / BeptukanbHoe ycunme / Vertical force
= My max. (KHm): Kippmoment / OnpokuapiBaiowmii MOMEHT / Bending moment
= FH max. (kH): Horizontalkraft / Fopu3oHTanbHoe ycunme / Horizontal force

- MY max. (KHM): Rotationsmoment / CKpyumBatoLmi MOMeHT / Twisting moment

Not-Sty

opp / ABap. octaHoB / Estop

Not-Stopp / ABap.| octaHpB / EStop 5

My [kNm]
S
My [kNm]

: / \ 2 /

0 // ;/ \ 0 )

| / ' / \|07m \\ ! / /
/L1 V

-50 40 -30 -20 -10 O 10 20 30 40 50 25 20 -I5 -10 -5

Empfohlene Basiswerte fiir die Dimensionierung der Linearachse (My, Fy) Lebensdauer 107 m.
PekomeHzyemble 6a3oBble 3Ha4YeHMA AN Bbibopa TMnopasmepa ocu (My, Fy) pecypc 107 m.
Recommended base values for linear axis sizing (My, Fy) lifetime 107 m.

Laufwagen - Energiekette /KapeTKa - ru6Kuit kKabenb-kaHan / Carriage - Cable loop
Mar. AprT. ¢'
$355J2 Laufwageneinheit kpl./ KapeTka / Carriage*
PAG Energiekette Y-Achse / TnM6Kuit kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.17.200 42x168

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpenesHbli 31EMEHT C XOMYTOM-CTSKKOM E4.420.17.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.

0 5
Fv [kN] Fu [kN]

10 15 20

m
100 kr*

2,12 kKr/m

B cTaHZAapTHOM MCTIOSHEHMM B KaYKZIOM BTOPOM 38eHe MPezyCMOTPEH BEPTUKa/TbHBINM pasaevTeslb. CerapaTopb 15l TMBKMX Kabeslb-KaHauIoB MOCTaB/IAIOTCA M0 3aripocy.

In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 anektpogsuratens, anekTpolwkada, kabenei. / Weight without motor, cabinet, cables.

25
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TMO-I-E

Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTUKM X0Aa U NpuBoAa

Stroke and drive data

Achse / Ocb / Axis

Hub / Xog ¢ warom 100 MM / Stroke in steps of 100

Nutzlast /Makc. Harpyska / Max. payload

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed

Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration

Ubersetzung Getriebe / MepeaatouHoe u1cno pegyktopa / Gearbox ratio

GUDEL Getriebe Typ AE / Pegyxktop GUDEL, Tvn AE
Size of GUDEL gearbox type AE

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JInHeliHoe nepemelleHKe 3a 0AuH 060poT ABUraTens
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems yckopeHus
Acceleration time

Beschleunigungshub
JInHeliHoe nepemeLleHue Npu YCKOpeHUH
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor
CKOpOCTb BpalleHWs 3N1eKTpoABUraTens
Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMI MOMEHT 3/IEKTPOABUraTeNs
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALMIA MOMEHT 3/IEKTPOABUraTenNs
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
Mp1BEAEHHbIM MOMEHT MHEPLMM OCH
Red. Inertia of axis

Prazision (Wiederholgenauigkeit) ToyHocTb (MoBTOPAEMOCTb)

Biegungs- und Torsionswerte

Ocb Y 271

0220

=<

MpoYHOCTb Ha M3rn6 U KpyyeHue

Ocb

Y

[MMm] sy < 100000

[H]
[M/MHH]
[M/Cz]
[]

[]
[Mm/mun1]
[c]

[M]
[MMH'1]
[Hm]

[HMm]

[KFMZ]

. LlapHMpHbIM po6oT . CTaTnyecKas Harpyska

Precision (Repeatability)

Bending and torsion values

It (cm?)
8100

ly*(cm?)

7990

Ix*(cm?)

9665

Mar. m* (Kr/m)

$355J2H 95

* Mit Schienen / ¢ HanpaBnstowmmm / with guideway bars
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Baugrosse TMO-I-E
Tunopasmep TMO-1-E
Size TMO-I-E

Massblatt TMO-1-E Fa6apuTHbIi YepTexk TMO-1-E Dimensions sheet TMO-1-E

® =

Ly =A+sy+ay+B+610 561
A Hub, xopg, stroke = sy+ay .
N
Yo
In 90°-Schritten drehbar
=77 turnable in 90°-steps
450 200
590
650
MUH. MakKc.

sy+ay > 100000
A/B 37
F/G 450 1550
H1 / H2... 700 7000
L 1300 2800
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TMO-I-E

Massblatt TMO-1-E Fa6aputHbiM YepTtexx TMO-1-E Dimensions sheet TMO-1-E
2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und /iByxmepHble YepTexu B popmate DXF, DWG n 2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie PDF, a Takxe daitnbl 3D B hopmate STEP MOXKHO and 3D files in STEP format can be found on

unter www.gudel.com/downloads

210, 470
2
o ]
= 2
& )
& | =
+
1 o
o
+
g 0250 3
(o0}
_ +
[¥s]
[¥o]
+
E
o —
o I
4
3l 200 %450
590
650
100
Z
S -l
g2
[ \r\\
/ o o
e o
b
\ o [ [
{
ay: 50 MM

Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub.
MUHMMaNbHBIM XOZ4 MOAYASA MO YNopam.
Security path. Minimal recommended value.

HaMTH Mo ccbiike: www.gudel.com/downloads www.gudel.com/downloads

460 5
(420) ooy
A eaed
B>

lo

420
120
®

o
IR
A B E—
120 | 120 | 120
410
610
271
Y 29
N~
m
o
q 3
o
|
3 ‘ M2
o 125
Ra 3. __|50_J

Sy

Arbeitshub
Pa6oumi xoa
Working stroke
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Baugrosse TMO-I1-W
Tunopasmep TMO-1-W

Size

TMO-I1-W

Technische Daten TMO-1-W

TexHuyeckue xapaktepuctukm TMO-1-W  Technical data TMO-1-W

Fy.. = 5000 H

FLstat [H], ML

- ML max

=0 (107M): Maximale statische Nutzlast
MaKc. cTatmyeckasn Harpyska
Maximum static payload

. (kH): Vertikalkraft / BeptukanbHoe ycunme / Vertical force
. (KHMm): Kippmoment / OnpokuapiBatoLimii MOMeHT / Bending moment
. (kH): Horizontalkraft / Fopu3oHTanbHoe ycuaume / Horizontal force

. (KHMm): Rotationsmoment / CKpyumBatoLmi MOMeHT / Twisting moment

Mo

Not-

Stopp / Asap. octaHoB / Estop

N

\

A |\

8 6
7 Not-St / A / Est 5
ot-Stopp / Asap. dcTaHol stop
/
6 / /
4
T’ z /
£
< 4 <3 /
o 4 \ =
z / N =
/ \ 2 /
2 / 707 \ /
m
. / /N\ N\ | 7
0 A/ \ \u 0 /

-50

-40 -30 -20 -10 O 10 20 30 40 50 25 20 -15 -10
Fo [kN]

Empfohlene Basiswerte fiir die Dimensionierung der Linearachse (Mo, FQ, ML, FL) Lebensdauer 107 m.
PekoMeHayemble 6a30Bble 3Ha4eHMA A4 Bblbopa TMnopasmepa ocu (Mo, Fo, M, F|) pecypc 107 m.
Recommended base values for linear axis sizing (Mo, FO, ML, FL) lifetime 107 m.

Laufwagen -

Mart.
$355J2
PAG

Energiekette /KapeTka - ru6kui Kabenb-kaHan / Carriage - Cable loop

Aprt.
Laufwageneinheit kpl./ KapeTtka / Carriage*
Energiekette Y-Achse / M6Kuit Kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.17.200

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpeneHbIM 3/1eMEHT C XOMYTOM-CTSIKKOM E4.420.17.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

o

42x168

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.
B CTaHZapTHOM MCTIONHEHMM B KXKZIOM BTOPOM 3BEHE MPezyCMOTPEH BEPTUK/IbHbIM pasaesmTesib. Cenapatopb! A4/1s TMOKUX Kabe/lb-KaHa/IoB MOCTaB/IAOTCA MO 3arpocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

m
100 Kkr*

2,12 Kr/M

*Gewicht ohne Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 anektpogsuratens, anekTpowkada, kabenei. / Weight without motor, cabinet, cables.
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TMO-1-W

Hub und Antriebsdaten XapaKkTepuCcTMKMU Xoza U NpMBoAa

Stroke and drive data

Achse / Ocb / Axis

Hub / Xog ¢ warom 100 MM / Stroke in steps of 100

Nutzlast /Makc. Harpyska / Max. payload

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed

Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration

Ubersetzung Getriebe / MepeaaTtouHoe u1cno pegyktopa / Gearbox ratio

GUDEL Getriebe Typ AE / Pegyxktop GUDEL, Tvn AE
Pesyktop GUDEL, Tvn AE

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JIHeNMHoe nepemelleHre 3a 0AMH 060poT ABUraTens
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems ycKkopeHus
Acceleration time

Beschleunigungshub
JInHelHoe nepemeLleHue Npyu YCKOpeHUH
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor
CKOpPOCTb BpalleHUs 3NeKTpoABUraTens
Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMI MOMEHT 3/IEKTPOJBUraTeNs
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALWMIA MOMEHT 3/IEKTPOABUraTeNs
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
Mp1BEAEHHbIM MOMEHT MHEPLMM OCK
Red. Inertia of axis

Prazision (Wiederholgenauigkeit) TouHocTb (MoBTOPAEMOCTB)
o
Biegungs- und Torsionswerte MpoyYyHOCTb Ha U3rM6 M KpyyeHne
Ocb Y 022
' |
=] N
~
X V__
Y

Ocb

Y

Y
[MMm] sy < 100000
[H]
[M/MHH]
[M/C2]
[]
[]
[Mm/mun1]
[c]
[M]
[MMH'1]
[Hm]

[HMm]

[KFMZ]

. LlapHMpHbIM po6oT . CTaTnyecKas Harpyska

Precision (Repeatability)

Bending and torsion values

Mar. m* (Kr/m) Ix*(cm?) ly*(cm?) It (cm?)

$355J2H 95 9665 7990 8100

* Mit Schienen / c HanpaBnstowmmn / with guideway bars
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Baugrosse TMO-I1-W
Tunopasmep TMO-1-W
Size TMO-I1-W

Massblatt TMO-1-W Fa6apuTHbIM YepTexk TMO-1-W Dimensions sheet TMO-1-W

® =

Ly = A+sy+ay+B+610 500
Hub, xog, stroke = sy+ay

"""" In 90°-Schritten drehbar
turnable in 90°-steps

450 | 200

MMH. MakKcC. *A
sy+ay - 100000
A/B 40
F/G 300 1500
H1/H2... 700 7000
Ls 1700 2800
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TMO-1-W

Massblatt TMO-1-W Fa6apuTHbiM YepTexx TMO-1-W Dimensions sheet TMO-1-W
2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und /iByxmepHble YepTexu B popmate DXF, DWG n 2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie PDF, a Takxe daitnbl 3D B hopmate STEP MOXKHO and 3D files in STEP format can be found on
unter www.gudel.com/downloads HaltTi no cebinke: www.gudel.com/downloads www.gudel.com/downloads
580
260.50 169
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650
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100 Y 178.50
2.50 37
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50
Z a32
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( 3 3|8 R
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\
~
>
ay: 50 MM Sy
Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub. Arbeitshub

MUHUMaNbHBIM XOA4 MOAYASA MO YNOpaMm.
Security path. Minimal recommended value.

Pa6ounit xoz
Working stroke

&
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Baugrosse TMO-I1-C
Tunopasmep TMO-1-C
Size TMO-I1-C

Technische Daten TMO-1-C TexHu4eckune xapaktepuctukm TMO-1-C  Technical data TMO-1-C

Fyv... = 12000 H

Fvstat [H], My=0 (108m): Maximale statische Nutzlast
Makc. cTaTiyeckas Harpyska
Maximum static payload

=— Fy max. (kH): Vertikalkraft / BeptukanbHoe ycunme / Vertical force

= My max. (KHm): Kippmoment / OnpokuapiBatoLimii MOMeHT / Bending moment

= FH max. (kH): Horizontalkraft / Fopu3oHTanbHoe ycunume / Horizontal force
- My max. (KHM): Rotationsmoment / CKkpyumBatoLmii MOMeHT / Twisting moment MH
5 6 Not-Stopp / Asap. octaHoB / Estop
7
Not-Stopp [ ABap. octaHpB / Estop 5
6 /N /|
’ / \
~ 5 —
£ £
< 4 / < 3
> \ I
z 3 /| \ 3

2 / \ ’ / 107m \

| / e \ / /N \\
ADARA) N L/ /IN N

/

50 40 -30 -20 -10 O 10 20 30 40 50 25 20 -I5 -0 -5 0 5 10 I5 20
Fv [kN] Fu [kN]

Empfohlene Basiswerte fiir die Dimensionierung der Linearachse (My, Fy, MH, FH) Lebensdauer 107 m.
PekomeHzyemble 6a3oBble 3Ha4YeHMs AnA Bbibopa TMnopasmepa ocu (My, Fy, My, FH) pecypc 107 m.
Recommended base values for linear axis sizing (My, Fy, M4, FH) lifetime 107 m.

Laufwagen - Energiekette /KapeTKa - ru6Kuit Kabenb-kaHan / Carriage - Cable loop

Mar. AprT. ¢' m
$355J2 Laufwageneinheit kpl./ KapeTka / Carriage* 100 kr*
PAG Energiekette Y-Achse / TM6Kui kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.17.200 42x168 2,12 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpeneHbIi 3/1EMEHT C XOMYTOM-CTSHKKOM E4.420.17.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.
B CTaHAapTHOM MCTIOSHEHMM B KaYKOM BTOPOM 3BEHE NPEZYCMOTPEH BEPTUKAIbHBIM pasaemTeib. CenapaTopb! 1S TMBKIX Kabeslb-KaHasIoB MOCTaB/ISKOTCA MO 3arpocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 anektpogsuratens, anekTpowkada, kabenen. / Weight without motor, cabinet, cables.

25
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TMO-1-C

Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTUKM X0Aa U NpuBoAa

Stroke and drive data

Achse / Ocb / Axis

Hub / Xop ¢ warom 100 MM / Stroke in steps of 100

Nutzlast /Makc. Harpyska / Max. payload

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed

Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration

Ubersetzung Getriebe / MepeaatouHoe uncno peayktopa / Gearbox ratio

GUDEL Getriebe Typ AE / Peayxktop GUDEL, T1n AE
PeaykTop GUDEL, T1n AE

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JIMHelMHoe nepemelleHre 3a 0AMH 060poT ABuraTens
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems yckopenus
Acceleration time

Beschleunigungshub
JInHelHoe nepemelleH1e npy YCKopeHuu
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor
CKOpOCTb BpalUeHWs 3eKTpoABUraTens
Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTUYECKMI MOMEHT 3NIEKTPOABUraTENs
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALWMI MOMEHT 3/IEKTPOABUraTeNs
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
[p1BEAEHHbIM MOMEHT MHEPLIMK OCK
Red. Inertia of axis

Prazision (Wiederholgenauigkeit) ToyHocTb (MoBTOPAEMOCTb)
-
Biegungs- und Torsionswerte MpoyYyHOCTb Ha U3rM6 M KpyyeHne
Ocb Y
Y \o
N
o N
_ I°
X
271

Ocb

Y

Y
[mMM] sy < 100000
[H]
[M/MUH]
M/c2]
[]
[]
[Mm/ MMH‘1]
[c]
[M]
[MMH'1]
[Hm]

[Hm]

[KFMZ]

. LlapHMpHbIM po6oT . CTaTnyecKas Harpyska

Precision (Repeatability)

Bending and torsion values

Mar. m* (Kr/m) Ix*(cm?) ly*(cm?) It (cm?)

$355J2H 95 9665 7990 8100

* Mit Schienen / c HanpaBnstowmmn / with guideway bars
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Baugrosse

TMO-1-C

Tunopasmep TMO-1-C

Size

TMO-1-C

Massblatt TMO-1-C

Fa6apuTHbIM YepTexx TMO-1-C Dimensions sheet TMO-1-C

® =

Ly = A+sy+ay+B+610

A Hub, xop, stroke = sy+ay
Y+
2 In 90°-Schritten drehbar
/ turnable in 90°-steps
V///
450
590
650
F HI H2
MMUH. Makc.
sy+ay 100000
A/B 40
F/G 300 1500
H1/H2... 700 7000
Ls 1430 2800
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TMO-1-C

Massblatt TMO-1-C

Fa6apuTHbIM YepTexx TMO-1-C

Dimensions sheet TMO-1-C

2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie

unter www.gudel.com/downloads

450 | 440
o
~
o
N~
N
£ “
5 0250 03
-
. +
(¥p)
N
+
3 g
© I
4
(¥p)
[Fo}
200 450
590
650
100
Z 50
g3
: P>
l © ©
/ 2
2
\ [ [ [ ©
\
ay: 50 Mm

Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub.

MUHUMaNbHBINA XO4 MOZY/IA MO YNOPaM.
Security path. Minimal recommended value.

JlByxmepHble yepTexu B hopmate DXF, DWG 1

PDF, a Take caibl 3D B hopmate STEP MoxHO

HaMTU no ccoiike: www.gudel.com/downloads

Sy

Arbeitshub
Pa6oumi xoa
Working stroke

420

2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
and 3D files in STEP format can be found on
www.gudel.com/downloads

460

610
150
a32 125
M2
Y o
e
~
o
ol
R
o~ J%
u;J g
=
29
271

&
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Baugrosse
Tunopasmep TMF-2
TMF-2

Size

TMF-2

Technische Daten TMO-2

TexHuYyecKkue xapaktepuctuku TMO-2

Technical data TMO-2

Fy.. = 25000 H

Fystat [H], My=0 (107m):

Maximale statische Nutzlast

MaKc. cTatmMyeckas Harpyska
Maximum static payload

My
- Fy max. (kH): Vertikalkraft / BeptnkanbHoe ycunume / Vertical force
= My max. (KHm): Kippmoment / OnpokuapiBatowmii MOMeHT / Bending moment
= FH max. (kH): Horizontalkraft / Fopu3oHTanbHoe ycuame / Horizontal force
- MY max. (KHM): Rotationsmoment / CKpyuumBatoLmi MOMeHT / Twisting moment
30 25
Not-Stopp /| ABap. octaHos / Estop
Not-$topp / ABgp. ocTaHoB / Estop
25 A
/ 20
20 /
E E Is
EE s 107m 55 / N
et e 7
> I 1P7m \
p3 Z )
10 / \ / \
: / A \ 5
0. 1 ///// 1\\\\\ I I 0 I I I | I
-150 -120 -90 -60 -30 0 30 60 90 120 -60 -50 -40 -30 -20 -0 O 10 20 30 40 50 60

Empfohlene Basiswerte fir die Dimensionierung der Linearachse (My, Fy My, FH) Lebensdauer 107 m.

Fv [kN]

PekomeHzyeMmble 6a3oBble 3Ha4eHWs AN Bbibopa TMnopasmepa ocu (My, Fy, My, FH) pecypc 107 m.
Recommended base values for linear axis sizing (My, Fy, My, FH) lifetime 107 m.

Laufwagen - Energiekette /KapeTka - ru6kui kabenb-KkaHan / Carriage - Cable loop

Mar.
$355J2
PAG

Laufwageneinheit kpl./ KapeTtka / Carriage*

Energiekette Y-Achse / Tn6Kkui kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpeneskHbIi 37IEMEHT C XOMYTOM-CTSXKKOM
Mounting bracket with tiewrap clamp

ApT.

H4.42.17.200

E4.420.17.2.C

Fu [kN]

val

42x168

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachbdden fiir Energieketten auf Anfrage.
B cTaHAaPTHOM MCTIONHEHMM B KaYKZOM BTOPOM 3BEHE MPeZlyCMOTPEH BePTUKAUTbHBIN pasae/ivTeslb. CenapaTtopbl A1 TMBKMX KabeJlb-KaHasloB MOCTaB/IAIOTCA MO 3arpocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

m
135 kr*

2,26 Kr/m

*Gewicht ohne Motoren, Elektrokasten, Kabel, Adapterplatte / Macca 6e3 aneKkTpoasuraTens, aeKTpolKada, Kabenen, KpenexHbIX 3/1EMEHTOB
Weight without motor, cabinet, cables, adapter plate
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TMF-2

Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTUKM X0Aa U NpuBoAa

Stroke and drive data

Achse / Ocb / Axis

Hub / Xoga c warom 1000 MM / Stroke in steps of 1000

Nutzlast /Makc. Harpyska / Max. payload

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed

Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration

Ubersetzung Getriebe / MepeaaTtouHoe uncno peayktopa / Gearbox ratio

GUDEL Getriebe Typ AE / Peayxktop GUDEL, Tvn AE
Size of GUDEL gearbox type AE

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JIMHelMHOe nepemelleHre 3a 0AMH 060poT ABUraTens
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems yckopeHus
Acceleration time

Beschleunigungshub
JInHelHoe nepemelleHne npu YCKopeHUu
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor
CKOpPOCTb BpalleHWUs NEeKTpoABUraTens
Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMI MOMEHT 3NIEKTPOABUTraTeNs
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALWMIA MOMEHT 3/1eKTpoABUraTens
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
p1BEAEHHbIM MOMEHT MHEPLIMK OCK
Red. Inertia of axis

Prazision (Wiederholgenauigkeit) TouHocTb (MoBTOPAEMOCTb)

Biegungs- und Torsionswerte MpoyYyHOCTb Ha U3rM6 M KpyyeHne

Ocb Y
513 )
29
N~
mM
]
x
(g
< N
453

Y
[MMm] sy < 100000
[H]
[M/MUH]
[M/c2]
[]
[]
[Mm/ MMH‘1]
[c]
[M]
[MMH‘1]
[Hm]

[Hm]

[Ker]

. LLlapHMpHBbIH po6oT . CraTMyecKas Harpyska

Precision (Repeatability)

Bending and torsion values

Ocb Mar. m* (Kr/m)  Ix*(cm?)  Ix*(cm¥)
Y S235JR 102 43100 9000

* Mit Schienen / ¢ HanpaBnsaowmmm / with guideway bars
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Baugrosse TMF-2
Tunopasmep TMF-2
Size TMF-2

Massblatt TMF-2 Fa6apuTHbIN YepTexk TMF-2 Dimensions sheet TMF-2

® =

A Hub, xop, stroke = sy+ay 850 )

200 200
Ly = A+Sy+ay+850+B max.575%

* Energiekette mittig max. 785

850

MMH. MaKc.
Ly 2000
sy+ay 1140 100000 c warom B 1000
A/B 5
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TMF-2

Massblatt TMF-2 Fa6apuTHbiM YepTexk TMF-2 Dimensions sheet TMF-2
2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und /iByxmepHble YepTexu B popmate DXF, DWG n 2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie PDF, a Takxe daitnbl 3D B hopmate STEP MOXKHO and 3D files in STEP format can be found on
unter www.gudel.com/downloads HaltTi no cebinke: www.gudel.com/downloads www.gudel.com/downloads

685 . _ 650 il
265 196, 189 650 ., 685
o
M
_ = _
N X
o <t =
(¥}
o0 $ 2 Ro
=) N 1 )
o]
| ! o
168
589
663
Energiekette links Energiekette mitte Energiekette rechts
TM6KMI Kabesib-KaHan cnesa ohne Reihenpositionsschalter Option 51 TM6KMIM Kabesb-KaHan cripaBa
Cable loop left TMBKMIM Kabesib-KaHan no LeHTPY 6e3 Cable loop right
KOHLIEBOrO BbIKtOYaTena (onuma 51)
Cable loop centered without mechanical
multi limit switch option 51
ay: 50 MM Sy
Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub. Arbeitshub
MMHUMAJIbHBIM XO4 MOAYJIA MO YNOpaM. Pa6oumit xoa
Security path. Minimal recommended value. Working stroke

4
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Baugrosse TMO-2-E
Tunopasmep TMO-2-E
Size TMO-2-E

Technische Daten TMO-2-E TexHU4yecKue xapaktepuctmkm TMO-2-E

Technical data TMO-2E

Fy.. = 25000 H

Maximale statische Nutzlast
MaKc. cTatmMyeckas Harpyska
Maximum static payload

Fystat [H], My=0 (108m):

- Fy max. (kH): Vertikalkraft / BeptukanbHoe ycunme / Vertical force
= My max. (KHm): Kippmoment / OnpokuapiBaiowmii MOMEHT / Bending moment
= FH max. (kH): Horizontalkraft / Fopu3oHTanbHoe ycuame / Horizontal force
- MY max. (KHM): Rotationsmoment / CKpyumBatoLmi MOMeHT / Twisting moment
20 20
Not-Stopp / ABap. dctaHog / Estap
Not-Stopp / ABap. dcTtaHog / Estop
15 / 15 // \\
210 / \ <10
— —
> I
b b
5 / N\ 5 / 107m AN
/ [07m \ / \
0 / / \ \ 0 / / \ \
-100 -80 -60 -40 -20 0 20 40 60 80 100 -50 -40 -30 -20 -l0 0 10 20 30 40 50
Fv [kN] Fu [kN]
Empfohlene Basiswerte fiir die Dimensionierung der Linearachse (My, Fy, My, FH) Lebensdauer 107 m.
PekomeHzyeMble 6a3oBble 3Ha4eHWs Ans Bbi6opa Tunopasmepa ocu (My, Fy My FH) pecypc 107 m.
Recommended base values for linear axis sizing (My, Fy, My, FR) lifetime 107 m.
Laufwagen - Energiekette /KapeTKa - ru6Kkuit Kabenb-kaHan / Carriage - Cable loop
Mar. Apr. ¢' m
$355J2 Laufwageneinheit kpl./ KapeTka / Carriage* 108 kr*
PAG Energiekette Y-Achse / Tn6Kui Kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.17.200 42x168 2,12 kr/m
Anschlusselement mit Kettenkamm
KpenesHbIi 31EMEHT C XOMYTOM-CTSHKKOM E4.420.17.2.C

Mounting bracket with tiewrap clamp

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.

B CTaHZApTHOM MCTIOSHEHMM B KaYKZIOM BTOPOM 3BeHe MPezlyCMOTPEH BEPTUKa/TbHbIN pasaemTeslb. CerapaTopb s TMBKMX KabeJTb-KaHauIoB MOCTaB/IAIOTCA M0 3arpocy.

In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 anektpoasuratens, anekTpowkada, kabenen. / Weight without motor, cabinet, cables.
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TMO-2-E

Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTUKM X0Aa U NpuBoAa Stroke and drive data

Achse / Ocb / Axis Y

Hub / Xop c warom 100 MM / Stroke in steps of 100 [Mm] sy < 100000
Nutzlast /Makc. Harpyska / Max. payload [H]

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed [M/MHH]

Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration [M/CZ]

Ubersetzung Getriebe / MepeaaTtouHoe u1cno pegyktopa / Gearbox ratio [-]

GUDEL Getriebe Typ AE / Pegyxktop GUDEL, Tvn AE

Size of GUDEL gearbox type AE rl

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JIuHeMHoe nepemelleHre 3a 0AMH 060poT ABUraTens [mm/mmH1]
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems yckopeHus [c]
Acceleration time

Beschleunigungshub
JInHelHoe nepemeLlyeH1e Npu YCKOpPeHWn [Mm]
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor
CKOpOCTb BpalleHUA dNeKTpoaBuraTens [MMH'1]
Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMI MOMEHT 3/IEKTPOJBUraTeNs [Hm]
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKC. KpyTALMIA MOMEHT 3/1EKTPOABMraTens [HMm]
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
Mp1BEAEHHbIM MOMEHT MHEPLMM OCK [Krm2]
Red. Inertia of axis

. LLlapHMpHBbIH po6oT . CTaTnyecKas Harpyska

Prazision (Wiederholgenauigkeit) TouHocTb (MoBTOPAEMOCTb) Precision (Repeatability)
Biegungs- und Torsionswerte MpoyYyHOCTb Ha U3rM6 M KpyyeHne Bending and torsion values
398
Ocb Y
X Ocb Mar. m* (Kkr/m)  Ix*(cm?) ly*(cm?) It (cm9)

0 Y S355J2H 177 41580 39560 41195

{r_\
* Mit Schienen / ¢ HanpaBnsaowmmm / with guideway bars

0350

—
=<
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Baugrosse TMO-2-E
Tunopasmep TMO-2-E
Size TMO-2-E

Massblatt TMO-2-E Fa6apuTHbIM YepTexk TMO-2-E Dimensions sheet TMO-2-E

® =

Ly = A+sy+ay+B+840 100
A 840 Hub, xog, stroke = sy+ay . B
S A
Vv
Q_
Y
_>
' :
| In 90°-Schritten drehbar| y4
| turnable in 90°-steps
[
|
625 225
800!
900
MUH. MakKc.
sy+ay = 100000
A/B 100
F/G 350 1550
H1/H2... 1000 7000
Ls 2485 3300
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TMO-2-E

Massblatt TMO-2-E

Fa6apuTHbii YepTexx TMO-2-E

Dimensions sheet TMO-2-E

2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie
unter www.gudel.com/downloads

365, 624
el
[¥o)
(o]
(o
; ik
N [+
N o
(¥p)
o350 |9
€ o
- | LN
A (&
‘ +
o
0
= | £
(o] -
- 1]
A
| ‘ )
ol 275 | 625
o \
800
900
100
yA
O 1
N
]
/’v pd Aod
/ =]
oe)
o~
o Y o Q
ay: 50 MM

Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub.
MUHUMaNbHBIM XO4 MOAYASA MO YNOpaMm.
Security path. Minimal recommended value.

/iByxmepHble YepTexu B popmate DXF, DWG n
PDF, a Takxe daiabl 3D B hopmate STEP MOXKHO
HanTU no ccbiike: www.gudel.com/downloads

Sy

Arbeitshub
Pa6ounit xoz
Working stroke

-

690
325
150 150 450 150

| 905 |
840

150} 150} 150} 150

0690

50
05

2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
and 3D files in STEP format can be found on
www.gudel.com/downloads

398
Y 29
/(
° ~
(Vs
=
Qly ‘
<
240
/Ra 3.2 280

&
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Baugrosse TMO-2-W
Tunopasmep TMO-2-W
Size TMO-2-W

Technische Daten TMO-2-W TexHu4yecKkne xapakTepucTuku TMO-2-W Technical data TMO-2-W

Fiwe:= 11000 H

Fstat [H], ML =0 (107m): Maximale statische Nutzlast

MaKc. cTatmyeckasn Harpyska
Maximum static payload

— Fo max. (kH): Vertikalkraft / BeptukanbHoe ycunme / Vertical force

= Mp max. (kHm): Kippmoment / OnpokuapiBatoLimii MOMeHT / Bending moment

= F  max. (kH): Horizontalkraft / Fopu3oHTanbHoe ycuaume / Horizontal force
- ML max. (KHM): Rotationsmoment / CKpyumBatoLmi MOMeHT / Twisting moment MO
20 Not-Stopp / ABap. qctaHos / Estgp 20

Not-Stopp / Asap. ¢ctaHos / Estop

15 15 //\\
\

5 / 107m \ 5 / 107m \
/ N /

o/ / \ N\ o/ / \ AN

-100 -80 -60 -40 -20 O 20 40 60 80 100 -50 40 -30 -20 -10 O 10 20 30 40 50
Fo [kN] Fur [kN]

Empfohlene Basiswerte fiir die Dimensionierung der Linearachse (My, Fy, My, FH) Lebensdauer 107 m.
PekomeHzyeMble 6a3oBble 3Ha4eHWs AN Bbi6opa Tunopasmepa ocu (My, Fy My FH) pecypc 107 m.
Recommended base values for linear axis sizing (My, Fy, My, FR) lifetime 107 m.

Laufwagen - Energiekette /KapeTKa - ru6Kuit Kabenb-kaHan / Carriage - Cable loop

Mar. AprT. ¢' m
$355J2 Laufwageneinheit kpl./ KapeTka / Carriage* 180 kr*
PAG Energiekette Y-Achse / TM6Kui kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.17.200 42x168 2,12 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpeneHbIi 3/1EMEHT C XOMYTOM-CTSHKKOM E4.420.17.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.
B CTaHAapTHOM MCTOSHEHMM B KaXKZIOM BTOPOM 3BEHE NPEYCMOTPEH BEPTUKA/TbHBINM pasziesTesb. Cenapatopb! /151 TMBKUX Kabeslb-KaHauIoB NOCTAB/ISIOTCA M0 3aMpocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 anektpogsuratens, anekTpowkada, kabenen. / Weight without motor, cabinet, cables.
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TMO-2-W

Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTUKM X0Aa U NpuBoAa

Stroke and drive data

Achse / Ocb / Axis

Hub / Xoa c warom 100 mm / Stroke in steps of 100

Nutzlast /Makc. Harpyska / Max. payload

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed

Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration

Ubersetzung Getriebe / MepeaaTtouHoe u1cno pegyktopa / Gearbox ratio

GUDEL Getriebe Typ AE / Pegyxktop GUDEL, Tvn AE
Pesyktop GUDEL, Tn AE

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JIuHeMHoe nepemelleHre 3a 0AMH 060poT ABUraTens
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems ycKkopeHus
Acceleration time

Beschleunigungshub
JIMHeliHoe nepemeLeHue Npyu YCKOpeHUH
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor
CKOpPOCTb BpalleHUs 3NEeKTpoABUraTens
Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMI MOMEHT 3/IEKTPOJBUraTeNs
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALWMIA MOMEHT 3/IEKTPOABUraTeNs
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
Mp1BEAEHHbIM MOMEHT MHEPLMM OCK
Red. Inertia of axis

[MMm]
[H]
[M/MHH]
[M/c2]
[]

[]
[Mm/mun1]
[c]
[M]
[MMH'1]
[Hm]

[HMm]

[KFMZ]

. LLIapH1pHbIM po6oT

Prazision (Wiederholgenauigkeit) ToyHocTb (MoBTOPAEMOCTb)

Biegungs- und Torsionswerte MpoyYyHOCTb Ha U3rM6 M KpyyeHne

Ocb Y ‘EI3507
—~—=N |
] w
O
X |
tL’_

Ocb

Y

Y
sy < 100000

. Cratnyeckas Harpyska

Precision (Repeatability)

Bending and torsion values

Mar.
S355J2H

It (cm?)
41195

ly*(cm?)

39560

Ix*(cm?)

41580

m* (Kr/m)

177

* Mit Schienen / ¢ HanpaBnstowmmn / with guideway bars
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Baugrosse

TMO-2-W

Tunopasmep TMO-2-W
TMO-2-W

Size

Massblatt TMO-2-W

Fa6apuTHbIM YepTexk TMO-2-W Dimensions sheet TMO-2-W

® =

Sy+ay
A/B
F/G

H1/H2...

Ls

Ly = A+sy+ay+B+840

A 840

Hub, xopg, stroke = sy+ay

o

In 90°-Schritten drehbar
L turnable in 90°-steps

MMH.

100
350
1000
2430

575

225

800

900

MakKc.

100000

1550
7000
3300
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TMO-2-W

Massblatt TMO-2-W

Fa6apuTHbIM YepTexx TMO-2-W

Dimensions sheet TMO-2-W

2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie

unter www.gudel.com/downloads

ay:

787.50
393
256
o]
o
0
o
R 2
i
0350 2
E ' o
+
o
[¥o]
£
8 ]
N 1
4
2
275 575
800
900
100
Z 50
W
I” O O O A
/
o
¢}
~
\ 0o 0o o o
\
50 MM
Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub.

MUHUMaNbHBIMA XO4 MOAY/SA MO YNOpaMm.
Security path. Minimal recommended value.

/iByxmepHble YepTexu B popmate DXF, DWG 1
PDF, a Takxe daiabl 3D B hopmare STEP MOXKHO
HaMTU no ccoiike: www.gudel.com/downloads

Sy

Arbeitshub
Pa6oumi xoa
Working stroke

690

2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
and 3D files in STEP format can be found on

www.gudel.com/downloads
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Baugrosse TMO-2-C
Tunopasmep TMO-2-C

Size

TMO-2-C

Technische Daten TMO-2-C

TexHU4ecKkue xapaktepuctmkn TMO-2-C

Technical data TMO-2-C

FVstat =

25000 H

Fystat [H], My=0 (103m):

Maximale statische Nutzlast
MaKc. cTatMyeckas Harpyska
Maximum static payload

=— Fy max. (kH): Vertikalkraft / BeptukanbHoe ycunume / Vertical force
= My max. (kHm): Kippmoment / OnpokuabiBatowmii momeHT / Bending moment
= FH max. (kH): Horizontalkraft / Fopu3oHTanbHoe ycunune / Horizontal force
- MH max. (KHM): Rotationsmoment / CKpyumBatoLmi MOMeHT / Twisting moment MH
20 20
Not-Stopp / ABap. ¢ctaHoB / Estop
Not-Stppp / ABap. gcTtaHog / Estgp
I5 / I5 // \\
<10 / \ < 10
fr =
> G
b =
7,
5 / 1l N\ 5 / AN
/ \ / \ N
0 / / \ \ 0 / / \ \

0 20 40 60 80 100 -50 -40 -30 -20 -10 0
Fv [kN] Fu [kN]

-100 -80 -60 -40 -20

Empfohlene Basiswerte fiir die Dimensionierung der Linearachse (My, Fy, My FH) Lebensdauer 107 m.
PekomeHayemble 6a3oBble 3HauYeHMsA Ans Bbl6opa Tunopasmepa ocu (My, Fy, My FH) pecypc 107 M.
Recommended base values for linear axis sizing (My, Fy, My, FR) lifetime 107 m.

Laufwagen - Energiekette /KapeTKa - ru6Kkuit kKabesb-kaHan / Carriage - Cable loop

Mar. Aprt. ¢'
S355J2 Laufwageneinheit kpl./ KapeTka / Carriage*
PAG Energiekette Y-Achse / Tm6Kui Kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.17.200 42x168
Anschlusselement mit Kettenkamm
KpeneskHbIi 31EMEHT C XOMYTOM-CTSKKOM E4.420.17.2.C

Mounting bracket with tiewrap clamp

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeristet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.

10 20 30 40 50

m
180 kr*

2,12 Kr/m

B CTaHAAPTHOM MCTO/HEHMM B KaXKOM BTOPOM 3BEHE MPEZlyCMOTPEH BePTUKa/IbHbINM pasaesivTesib. Cenapatopbl 1A 'MBKMX KabeJlb-KaHasioB MOCTAB/ISIOTCS M0 3arpocy.

In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 anektpoasuratens, anekTpolwkada, kabenen. / Weight without motor, cabinet, cables.
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TMO-2-C

Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTUKM X0Aa U NpuBoAa

Stroke and drive data

Achse / Ocb / Axis

Hub / Xoa c warom 100 mm / Stroke in steps of 100

Nutzlast /Makc. Harpyska / Max. payload

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed

Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration

Ubersetzung Getriebe / MepeaaTtouHoe u1cno pegyktopa / Gearbox ratio

GUDEL Getriebe Typ AE / Pegyxktop GUDEL, Tvn AE
Size of GUDEL gearbox type AE

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JIuHeMHoe nepemelleHre 3a 0AMH 060poT ABUraTens
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems ycKkopeHus
Acceleration time

Beschleunigungshub
JIMHeliHoe nepemeLeHue Npyu YCKOpeHUH
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor
CKOpPOCTb BpalleHUs 3NEeKTpoABUraTens
Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMI MOMEHT 3/IEKTPOJBUraTeNs
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALWMIA MOMEHT 3/IEKTPOABUraTeNs
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
Mp1BEAEHHbIM MOMEHT MHEPLMM OCK
Red. Inertia of axis

[MMm]
[H]
[M/MHH]
[M/c2]
[]

[]
[Mm/mun1]
[c]
[M]
[MMH'1]
[Hm]

[HMm]

[KFMZ]

. LLapHMpHbIM po6oT

Prazision (Wiederholgenauigkeit) ToyHocTb (MoBTOPAEMOCTb)
-
Biegungs- und Torsionswerte MpoyYyHOCTb Ha U3rM6 M KpyyeHne
Ocb Y

0s€ed

Y
sy < 100000

. Cratnyeckas Harpyska

Precision (Repeatability)

Bending and torsion values

Ocb Mar.

Y $355J2H

m* (Kr/m) Ix*(cm?) ly*(cm?) It (cm?)

177 41580 39560 41195

* Mit Schienen / ¢ HanpaBnstowmmn / with guideway bars
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Baugrosse TMO-2-C
Tunopasmep TMO-2-C
Size TMO-2-C

Massblatt TMO-2-C Fa6apuTHbIM YepTexx TMO-2-C Dimensions sheet TMO-2-C

® =

Ly = A+sy+ay+B+840 100
A 840 Hub, xopg, stroke = sy+ay "B

Y I [ S
In 90°-Schritten drehbar
| turnable in 90°-steps A
I
625 | % 275
800
900
F ., HI H2 G
@ O) 0 O O
| | |
1L L L
MUH. MakKc.
sy+ay > 100000
A/B 100
F/IG 350 1550
H1/H2... 1000 7000
Ls 1975 3300
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TMO-2-C

Massblatt TMO-2-C

Fa6apuTHbIM YepTexx TMO-2-C

Dimensions sheet TMO-2-C

2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie
unter www.gudel.com/downloads

600 . 544
o
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£ 0350 +
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ﬂ | -
| Il
4
| | !
ol 275 | 625
800
900
100
7 50
W
| ——
( -
o
(o]
N
\o oY rY oy
ay: 50 MM

Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub.

MUHUMaNbHBIM XOA4 MOAYASA MO YNOpaMm.
Security path. Minimal recommended value.

JlByxmepHble yepTexu B popmate DXF, DWG 1 2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
PDF, a Taksxe caisibl 3D B hopmate STEP MOXHO and 3D files in STEP format can be found on
HalTH Mo ccbinke: www.gudel.com/downloads www.gudel.com/downloads
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Arbeitshub
Pa6ounit xoz
Working stroke
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Baugrosse TMF-3
Tunopasmep TMF-3
Size TMEF-3

Technische Daten TMF-3 TexHuMyecKkne xapakTepuctukm TMF-3 Technical data TMF-3

Fuse = 40000 H "

Fystat [H], My=0 (10’m): Maximale statische Nutzlast
MakKc. cTaTMyeckas Harpyska
Maximum static payload

My

- Fy max. (kH): Vertikalkraft / BeptukanbHoe ycunme / Vertical force
= My max. (KHm): Kippmoment / OnpokuzpiBatolmii MOMeHT / Bending moment
= FH max. (kH): Horizontalkraft / Fopu3oHTanbHoe ycunume / Horizontal force
- MH max. (KHM): Rotationsmoment / CKpyumBatoLmi MOMeHT / Twisting moment

80 50

Not-$topp / ABap.|octaHoB / EStop
70
Not-Stopp / ABap. octaHoB / Estop 40
60 /\ / \

‘ 7N )
AR N

TV \
20 // . \\ " A107M \
iramavarmnara AN

-200 -150 -100 -50 0 50 100 150 200 -l00 -80 -60 -40 -20 O 20 40 60 80 100
Fv [kN] Fu [kN]

My [kNm]
My [KNm]

20

Empfohlene Basiswerte fiir die Dimensionierung der Linearachse (My, Fy, My, FH) Lebensdauer 107 m.
PekomeHayemble 6a30Bble 3HaueHMsA A5 Bbl6opa Tunopasmepa ocu (My, Fy, My, FH) pecypc 107 m.
Recommended base values for linear axis sizing (My, Fy, My, FH) lifetime 107 m.

Laufwagen - Energiekette /KapeTka - ru6kui kabenb-KkaHan / Carriage - Cable loop

Mar. ApT. A m
$355J2 Laufwageneinheit kpl./ KapeTtka / Carriage* 380 Kkr*
PAG Energiekette Y-Achse / M6Kkuit Kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.30.250 42x300 2,61 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpeneskHbIM 37IEMEHT C XOMYTOM-CTSKKOM E40.420.30.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachbdden fiir Energieketten auf Anfrage.
B cTaHAaPTHOM MCTIONHEHMM B KaYKZOM BTOPOM 3BEHE MPeZlyCMOTPEH BePTUKAUTbHBIN pasae/ivTeslb. CenapaTtopbl A1 TMBKMX KabeJlb-KaHasloB MOCTaB/IAIOTCA MO 3arpocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Motoren, Elektrokasten, Kabel, Adapterplatte / Macca 6e3 aneKkTpogBuratens, aneKTpowKada, Kabenen, KpenexHbiX 31EMEHTOB
Weight without motor, cabinet, cables, adapter plate
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TMF-3

Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTUKM X0Aa U NpuBoAa

Stroke and drive data

Achse / Ocb / Axis

Hub / Xoga c warom 1000 MM / Stroke in steps of 1000

Nutzlast /Makc. Harpyska / Max. payload

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed

Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration

Ubersetzung Getriebe / MepeaaTtouHoe uncno peayktopa / Gearbox ratio

GUDEL Getriebe Typ AE / Peayxktop GUDEL, Tvn AE
Penyktop GUDEL, Tmn AE

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JIMHelMHOe nepemelleHre 3a 0AMH 060poT ABUraTens
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems yckopeHus
Acceleration time

Beschleunigungshub
JInHelHoe nepemelleHne npu YCKopeHUu
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor
CKOpPOCTb BpalleHWUs NEeKTpoABUraTens
Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMI MOMEHT 3NIEKTPOABUTraTeNs
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALWMIA MOMEHT 3/1eKTpoABUraTens
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
p1BEAEHHbIM MOMEHT MHEPLIMK OCK
Red. Inertia of axis

Prazision (Wiederholgenauigkeit) TouHocTb (MoBTOPAEMOCTD)

o

Biegungs- und Torsionswerte MpoyYyHOCTb Ha U3rM6 M KpyYeHne

Ocb Y
724 ,
- 346
9
< \ /
o
I ™~
646

Y
[Mm] sy < 100000
[H]

[m/ munT ]
[M/c2]
[]

[]
[Mm/ MMH‘1]
[c]

[M]
[MMH‘1]
[Hm]

[Hm]

[Ker]

. LlapHMpHBbI po6oT . CTaTnyecKas Harpyska

Precision (Repeatability)

Bending and torsion values

Ocb Mar. m* (Kr/m)  Ix*(cm?)  Ix*(cm?)

Y S235JR 170 143400 21000

* Mit Schienen / c HanpaBnstowmmn / with guideway bars
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Baugrosse TMF-3
Tunopasmep TMF-3
Size TMEF-3

Massblatt TMF-3 Fa6apuTHbIN YepTexx TMF-3 Dimensions sheet TMF-3

@ =

A Hub, xog, stroke = sy+ay . 1200 )

<

200

200 max. 360*
Ly = Atsy+ay+1200+B

* bei Energiekette mittig max. 1290

MMH. MaKc.
Ly 2000
sy+ay 720 100000 c warom B 1000
A/B 40
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TMF-3

Massblatt TMF-3

Fa6apuTHbiM YepTexk TMF-3

Dimensions sheet TMF-3

2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie
unter www.gudel.com/downloads

87 950

700
118

Energiekette links
TMBKMIM Kabesib-KaHan cnesa
Cable loop left

ay: 50 MM

Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub.
MUHUMaNbHBIM XOA4 MOAYASA MO YNOpaMm.
Security path. Minimal recommended value.

/iByxmepHble YepTexu B popmate DXF, DWG n
PDF, a Takxe daiabl 3D B hopmate STEP MOXKHO
HanTU no ccbiike: www.gudel.com/downloads

950
347 326 277

20....40

772
616
42
+45
0

466

300
823
911

Energiekette mitte

ohne Reihenpositionsschalter Option 51
TMBKMIM Kabesib-KaHan Nno LeHTpy 6e3
KOHLEBOro BbiK/toYaTensa (onuma 51)
Cable loop centered without mechanical
multi limit switch option 51

Sy

Arbeitshub
Pa6ounit xoz
Working stroke

2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
and 3D files in STEP format can be found on
www.gudel.com/downloads

Energiekette rechts
TM6KMIM Kabenb-KaHas cripaBa
Cable loop right

4
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Baugrosse TMO-3-E
Tunopasmep TMO-3-E
Size TMO-3-E

Technische Daten TMO-3-E TexHuyeckne xapaktepuctukm TMO-3-E  Technical data TMO-3-E

Fy.. = 40000 H

Fystat [H], My=0 (107m): Maximale statische Nutzlast
Makc. cTaTiyecKas Harpyska
Maximum static payload

— Fy max. (kH): Vertikalkraft / BeptukanbHoe ycunue / Vertical force
- My max. (KHMm): Kippmoment / OnpokuAabiBatoLmii MoOMeHT / Bending moment

= FH max. (kH): Horizontalkraft / Fopu3oHTansHoe ycunune / Horizontal force

- My max. (KHMm): Rotationsmoment / CKpyumBatoLmii MOMeHT / Twisting moment

40 50
t-Stopp /| ABap. ocraHos / Estop

35 N Not-Stopp / ABap. odraHgB / Estop

» / \ 40 /\
; 7T\ ) A1

Nz

10 // /‘qm \\ 0 / AT N\,
TV TN JALTAINTIN

-200  -150 -100 -50 0 50 100 150 -80 -70 -60-50 -40-30-20-10 0 10 20 30 40 50 60 70 80
Fv [kN] Fu [kN]

Empfohlene Basiswerte fiir die Dimensionierung der Linearachse (My, Fy, MH, FH) Lebensdauer 107 m.
PekomeHzyemble 6a3oBble 3Ha4YeHWA AN Bbibopa TMnopasmepa ocu (My, Fy, My, FH) pecypc 107 m.
Recommended base values for linear axis sizing (My, Fy, MH, FH) lifetime 107 m.

Laufwagen - Energiekette /KapeTKa - ru6Kkuit Kabenb-kaHan / Carriage - Cable loop

Mar. Apr. ¢' m
$355J2 Laufwageneinheit kpl./ KapeTka / Carriage* 460 Kkr*
PAG Energiekette Y-Achse / Tn6Kui Kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.17.30.250  42x168 2,46 kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpenesHbIi 31EMEHT C XOMYTOM-CTSHKKOM E4.420.30.1.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.
B CTaHapTHOM MCTOSHEHMM B KaYKOM BTOPOM 3BEHE NPEZlyCMOTPEH BEPTUKaIbHBIM pasaemTeib. CenapaTopbl /1S TMBKIX Kabeslb-KaHasIoB MOCTaB/SIoTCA Mo 3arpocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 anektpoasuratens, anekTpowkada, kabenen. / Weight without motor, cabinet, cables.
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TMO-3-E

Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTUKM X0Aa U NpuBoAa

Stroke and drive data

Achse / Ocb / Axis

Hub / Xoa c warom 100 mm / Stroke in steps of 100

Nutzlast /Makc. Harpyska / Max. payload

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed

Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration

Ubersetzung Getriebe / MepeaaTtouHoe u1cno pegyktopa / Gearbox ratio

GUDEL Getriebe Typ AE / Pegyxktop GUDEL, Tvn AE
Pesyktop GUDEL, Tn AE

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JIuHeMHoe nepemelleHre 3a 0AMH 060poT ABUraTens
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems ycKkopeHus
Acceleration time

Beschleunigungshub
JIMHeliHoe nepemeLeHue Npyu YCKOpeHUH
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor
CKOpPOCTb BpalleHUs 3NEeKTpoABUraTens
Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMI MOMEHT 3/IEKTPOJBUraTeNs
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALWMIA MOMEHT 3/IEKTPOABUraTeNs
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
Mp1BEAEHHbIM MOMEHT MHEPLMM OCK
Red. Inertia of axis

. LLlapHMpHbIM po6oT

Prazision (Wiederholgenauigkeit) TouHocTb (MoBTOPAEMOCTb)

Biegungs- und Torsionswerte MpoyYyHOCTb Ha U3rM6 M KpyyeHne

Ocb Y

0400

Y
[MMm] sy < 100000
[H]
[M/MHH]
[M/c2]
[]
[]
[MM/MuH ]
[c]
[M]
[MMH'1]
[Hm]

[HMm]

[KFMZ]

. CraTnueckas Harpyska

Precision (Repeatability)

Bending and torsion values

Ocb Mar. m* (Kr/m) Ix*(cm?) ly*(cm?) It (cm?)
Y $355J2H 261.5 81430 77220 81900

* Mit Schienen / ¢ HanpaBnsaowmmm / with guideway bars
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Baugrosse TMO-3-E
Tunopasmep TMO-3-E
Size TMO-3-E

Massblatt TMO-3-E Fa6apuTHbIM YepTexk TMO-3-E Dimensions sheet TMO-3-E

® =

Ly = A+sy+ay+B+1200

144
A 1200 Hub, xog, stroke = sy+ay B
% ‘Q
YV
Q.
Y
—
In 90°-Schritten drehbar, ﬁX
turnable in 90°-steps
2 E
800 300
1000
1100
F HI H2 G
. e
© ©

MMUH. MakKcC.
sy+ay - 100000
A/B 125
F/G 400 1500
H1/H2... 1200 7000
Ls 2790 3600
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TMO-3-E

Massblatt TMO-3-E

Fa6aputHbi YepTexx TMO-3-E

Dimensions sheet TMO-3-E

2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und

PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie
unter www.gudel.com/downloads

450 820
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~
=
+
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2 +
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I
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2
300 800
1000
1100
100
y4 50
g
o
/Io 6 _©6 ©
/
o
™M
o
\6e o o o o
ay: 50 MM

Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub.

MUHUMaNbHBIM XOA4 MOAYASA MO YNOpaMm.

Security path. Minimal recommended value.

/iByxmepHble YepTexu B popmate DXF, DWG n
PDF, a Takxe daiabl 3D B hopmate STEP MOXKHO
HanTU no ccbiike: www.gudel.com/downloads

2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
and 3D files in STEP format can be found on
www.gudel.com/downloads

N
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<
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330
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Arbeitshub
Pa6ounit xoz
Working stroke
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Baugrosse TMO-3-W
Tunopasmep TMO-3-W
Size TMO-3-W

Technische Daten TMO-3-W TexHuyeckue xapaktepuctukm TMO-3-W  Technical data TMO-3-W

Fiwe= 17300 H

Fistat [N], M =0 (107m): Maximale statische Nutzlast
MaKc. cTatMyeckas Harpyska
Maximum static payload

- Fo max. (kH): Vertikalkraft / BeptukanbHoe ycunme / Vertical force
- Mo max. (KHm): Kippmoment / OnpokuapiBatowmii MOMeHT / Bending moment
= F  max. (kH): Horizontalkraft / Fopu3oHTanbHoe ycuame / Horizontal force
- ML max. (KHM): Rotationsmoment / CKpyuumBatoLmi MOMeHT / Twisting moment MO
40 50
Not-Stopp / ABap. gctaHog / Estap
35 / Not-Stopp |/ Agap. ocTtaHos|/ Estop
40
30

\|07m / 107m
\ /\

N\

A A AN N | i
o/ AT\ o// /\

N

A

-150 -120 90 -60 -30 O 30 60 9 120 150 -80-70-60-50-40-30-20-10 0 10 20 30 40 50 60 70 80

Fo [kN] Fr [kN]

Empfohlene Basiswerte fiir die Dimensionierung der Linearachse (Mo, FQ, ML, FL) Lebensdauer 107 m.
PekoMeHayemble 6a30Bble 3Ha4eHMA A4 Bblbopa TMnopasmepa ocu (Mo, Fo, M, F|) pecypc 107 m.
Recommended base values for linear axis sizing (Mo, FO, ML, FL) lifetime 107 m.

Laufwagen - Energiekette /KapeTKa - rm6Kuit Kabesb-kaHan / Carriage - Cable loop
Mar. Aprt. ¢'
$355J2 Laufwageneinheit kpl./ KapeTka / Carriage*
PAG Energiekette Y-Achse / T6Kuit Kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.30.250 42x168

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpeneskHbIM 37IEMEHT C XOMYTOM-CTSXKKOM E4.420.30.1.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.

m
460 Kkr*

2,46 Kr/m

B CTaHAAPTHOM MCTIO/HEHMM B KaYKZOM BTOPOM 3BEHE MPEeZlyCMOTPEH BePTUKA/IbHbINM pasae/ivTesib. Cenapatopbl A1 'MBKMX KabeJlb-KaHasioB MOCTAB/IAIOTCA MO 3arpocy.

In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 anekTpogsuratens, anektpowkada, kabenei. / Weight without motor, cabinet, cables.

16.75




TMO-3-W

Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTUKM X0Aa U NpuBoAa

Stroke and drive data

Achse / Ocb / Axis

Hub / Xoa c warom 100 mm / Stroke in steps of 100

Nutzlast /Makc. Harpyska / Max. payload

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed

Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration

Ubersetzung Getriebe / MepeaaTtouHoe u1cno pegyktopa / Gearbox ratio

GUDEL Getriebe Typ AE / Pegyxktop GUDEL, Tvn AE
Pesyktop GUDEL, Tn AE

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JIuHeMHoe nepemelleHre 3a 0AMH 060poT ABUraTens
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems ycKkopeHus
Acceleration time

Beschleunigungshub
JIMHeliHoe nepemeLeHue Npyu YCKOpeHUH
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor
CKOpPOCTb BpalleHUs 3NEeKTpoABUraTens
Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMI MOMEHT 3/IEKTPOJBUraTeNs
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALWMIA MOMEHT 3/IEKTPOABUraTeNs
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
Mp1BEAEHHbIM MOMEHT MHEPLMM OCK
Red. Inertia of axis

. LLlapHMpHbIM po6oT

Prazision (Wiederholgenauigkeit) ToyHocTb (MoBTOPAEMOCTb)

Biegungs- und Torsionswerte MpOYHOCTb Ha M3rMb6 U KpyueHue

Och Y 0400
r L1
H o
X |<¥
LY_EI"__

Y

[MMm] sy < 100000

[H]
[M/MHH]
[M/c2]
[]

[]
[MM/MuH ]
[c]

[M]
[MMH'1]
[Hm]

[HMm]

[KFMZ]

. Cratnyeckas Harpyska

Precision (Repeatability)

Bending and torsion values

Ocb Mar.
Y S355J2H

It (cm?)
81900

ly*(cm?)
77220

Ix*(cm?)
81430

m* (Kr/m)
261.5

* Mit Schienen / ¢ HanpaBnsaowmmm / with guideway bars
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Baugrosse TMO-3-W
Tunopasmep TMO-3-W
Size TMO-3-W

Massblatt TMO-3-W Fa6apuTHbIM YepTexk TMO-3-W Dimensions sheet TMO-3-W

® =

Ly = A+sy+ay+B+1200 144

A ‘ 1200 | Hub, xop, stroke = sy+ay ) B

02

Y
—
In 90°-Schritten drehbar
turnable in 90°-steps
g ]
800 300
1000
1100
F HI H2 G
‘Z
=1 ]
min max ﬁ
sy+ay - 100000 A
A/B 125
F/G 400 1500
H1/H2... 1200 7000
Ls 2770 3600
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TMO-3-W

Massblatt TMO-3-W

Fa6apuTHbIM YepTexx TMO-3-W

Dimensions sheet TMO-3-W

2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie
unter www.gudel.com/downloads

938
443 322.50
o~
o
o0
=
-2 =
®
e 0400
4 N
+
o
N
+
0 g
= 1
4
o
LN
300 800
1000
1100
100
Z 50
Q
\,\'1«
[ 6 o o o
/ o
o
o
N\ © o o o
ay: 50 MM

Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub.
MUHUMaNbHBIMA XO4 MOAY/SA MO YNOpaMm.
Security path. Minimal recommended value.

/iByxmepHble YepTexu B popmate DXF, DWG n
PDF, a Takxe daiabl 3D B hopmate STEP MOXKHO
HanTU no ccbiike: www.gudel.com/downloads

2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
and 3D files in STEP format can be found on
www.gudel.com/downloads

Q
1000 Y
A (950) ‘ ﬂ,@
o
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S
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o
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N A
200 | 200 | 200 | 200
T T 725\
1200
Y 0400
346
4 46.60
Ra3.2
3
5 =
28 IR
™m N <
o
o~
=
Sy
Arbeitshub

Pa6oumi xoa
Working stroke

4
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Baugrosse TMO-3-C
Tunopasmep TMO-3-C
Size TMO-3-C

Technische Daten TMO-3-C TexHuyeckne xapaktepuctukm TMO-3-C  Technical data TMO-3-C

Fy.. = 40000 H

Fystat [H], My=0 (107M): Maximale statische Nutzlast
MaKc. cTatnyeckas Harpyska
Maximum static payload

= Fy max. (kH): Vertikalkraft / BeptukanbHoe ycunme / Vertical force

= My max. (kHm): Kippmoment / OnpokuabiBatowmii momeHT / Bending moment

= FH max. (kH): Horizontalkraft / Fopu3oHTanbHoe ycunune / Horizontal force
- MH max. (KHM): Rotationsmoment / CKpyuumBatoLmi MOMeHT / Twisting moment MH
40 50

Npt-Stopp / ABap. odraHoB / Estop

35 /\ Not-Stopp / Asap. ocraHgs / Estop

30 / \ 40 /\
. 7T\ ) S

// / I\mm \\ 0 / AT AN
TV TN JALTAINITTN

-200  -150 -100 -50 0 50 100 150 -80 -70 -60-50-40-30-20-10 0 10 20 30 40 50 60 70 80
Fv [kN] Fu [kN]

Empfohlene Basiswerte fiir die Dimensionierung der Linearachse (My, Fy, MH, FH) Lebensdauer 107 m.
PekoMeHayemble 6a30Bble 3Ha4eHMA A4 Bblbopa THnopasmepa ocu (My, Fy, MH, FH) pecypc 107 m.
Recommended base values for linear axis sizing (My, Fy, MH, FH) lifetime 107 m.

Laufwagen - Energiekette /KapeTKa - rm6Kuit Kabesb-kaHan / Carriage - Cable loop

Mar. Aprt. ¢' m
$355J2 Laufwageneinheit kpl./ KapeTka / Carriage* 460 Kkr*
PAG Energiekette Y-Achse / T6Kuit Kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.30.250 42x300 2,46 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpeneskHbIM 37IEMEHT C XOMYTOM-CTSXKKOM E4.420.30.1.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.
B cTaHAapTHOM MCTIONHEHMM B KaXKOM BTOPOM 3BEHE MPeZyCMOTPEH BEPTUKA/IbHbIM pasae/mTesib. Cenapatopbl 415l TMBKMX Kabeslb-KaHasIoB MOCTAB/ISKOTCSA MO 3arpocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 anekTpogsuratens, anektpowkada, kabenei. / Weight without motor, cabinet, cables.
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TMO-3-C

Hub und Antriebsdaten

XapaKTepuCTMKM XoZa U np1Boja

Stroke and drive data

Achse / Ocb / Axis

Hub / Xop ¢ warom 100 MM / Stroke in steps of 100
Nutzlast /Makc. Harpyska / Max. payload
Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed

Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration

Ubersetzung Getriebe / MepeaaTtouHoe uncno peayktopa / Gearbox ratio

GUDEL Getriebe Typ AE / Peayxktop GUDEL, Tvn AE
Penyktop GUDEL, Tmn AE

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JIMHelMHOe nepemelleHre 3a 0AMH 060poT ABUraTens
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems yckopeHus
Acceleration time

Beschleunigungshub
JInHelHoe nepemelleHne npu YCKopeHUu
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor
CKOpPOCTb BpalleHWUs NEeKTpoABUraTens
Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMI MOMEHT 3NIEKTPOABUTraTeNs
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALWMIA MOMEHT 3/1eKTpoABUraTens
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
p1BEAEHHbIM MOMEHT MHEPLIMK OCK
Red. Inertia of axis

Prazision (Wiederholgenauigkeit)

Biegungs- und Torsionswerte

Ocb Y

TouHocTb (MoBTOPAEMOCTD)

MpoyHOCTb Ha M3rn6 U KpyueHue

ooro

Y
[MMm] sy < 100000
[H]
[M/MUH]
[M/c2]
[]
[]
[MM/MUH ]
[c]
[M]
[MMH‘1]
[Hm]

[Hm]

[Ker]

. LLapHMpHbIM po6oT . CraTMyeckas Harpyska

Ocb

Y

Precision (Repeatability)

Bending and torsion values

Mar. m* (Kr/m) Ix*(cm?) ly*(cm?) It (cm?)
$355J2H 261.5 81430 77220 81900

* Mit Schienen / ¢ HanpaBnsaowmmm / with guideway bars
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Baugrosse TMO-3-C
Tunopasmep TMO-3-C
Size TMO-3-C

Massblatt TMO-3-C

Fa6apuTHbIM YepTexx TMO-3-C

Dimensions sheet TMO-3-C

® =

Sy+ay
A/B

H1/H2...

Ls

Ly = A+sy+ay+B+1200

144

1200

Hub, xopg, stroke = sy+ay

MUH.

125

400

1200
2150

800

300

1000

1100

HI

H2

[ R B S

MakKc.

100000

1500
7000
3600
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TMO-3-C

Massblatt TMO-3-C

Fa6apuTHbIM YepTexx TMO-3-C

Dimensions sheet TMO-3-C

2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie

unter www.gudel.com/downloads

/iByxmepHble YepTexu B popmate DXF, DWG n
PDF, a Takxe daiabl 3D B hopmate STEP MOXKHO
HanTU no ccbiike: www.gudel.com/downloads

750 720
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~ o
=
o]
= 0400 Q
= +
3 N
o X
+
in g
~ +
x E
—
1
A 4
o
I'n_
300 800
1000
1100
100
Z 50
Q
YV
\l\
/Io o o o
/
o
(o)
(g0)
\e_ o o o o
\
ay: 50 MM
Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub.

MUHUMaNbHBIM XOA4 MOAYASA MO YNOpaMm.
Security path. Minimal recommended value.

Sy

Arbeitshub
Pa6ounit xoz
Working stroke

2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
and 3D files in STEP format can be found on
www.gudel.com/downloads
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Baugrosse

TMF-4

Tunopasmep TMF-4
TMF-4

Size

Technische Daten TMF-4

TexHuyecKkue xapaktepucTtmku TMF-4

Technical data TMF-4

Fy. = 52000 H

Fystat [H], My=0 (107m):

Maximale statische Nutzlast
MaKc. cTatmMyeckas Harpyska
Maximum static payload

My

My

Not-Stopp / Asap. octaHps / Estop

/

\

107m \

1

1

| | |

= Fy max. (kH): Vertikalkraft / BeptukanbHoe ycunue / Vertical force
= My max. (kHm): Kippmoment / OnpokugpiBatoLmii MOMEHT / Bending moment
= FH max. (kH): Horizontalkraft / Fopu3oHTansHoe ycunune / Horizontal force
- My max. (KHMm): Rotationsmoment / CKpyumBatoLmii MOMeHT / Twisting moment
Not-Stopp / ABap. ocTtaHog / Estop
100 /\
/ \ 80
80
€ // \ ‘E 60
< 60 N Z
> T
z z 40
40, /
107m \
20 / /\ N\ 20
0 / I / \ I \ 0
-300 -250 -200 -150 -100 -50 O 50 100 150 200 250 300 -150
Fv [kN]

-120

-90 -60

Empfohlene Basiswerte fir die Dimensionierung der Linearachse (My, Fy My, FH) Lebensdauer 107 m.

PekomeHzyeMble 6a3oBble 3Ha4eHWs AN Bbibopa TMnopasmepa ocu (My, Fy, My, FH) pecypc 107 m.

Recommended base values for linear axis sizing (My, Fy, My, FH) lifetime 107 m.

Laufwagen - Energiekette /KapeTKa - ru6Kkui Kabenb-kaHan / Carriage - Cable loop

Mar.
$355J2
PAG

Laufwageneinheit kpl./ KapeTtka / Carriage*

Energiekette Y-Achse / Tn6Kkui kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpeneskHbIi 37IEMEHT C XOMYTOM-CTSXKKOM
Mounting bracket with tiewrap clamp

ApT.

H4.42.30.250

E40.420.30.2.C

.30 0 30 60 90 120 150
Fu [kN]

m
2

700 kr*
42x300 2,61 Kr/m

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.
B cTaHAaPTHOM MCTIONHEHMM B KaYKZOM BTOPOM 3BEHE MPeZlyCMOTPEH BEPTUKA/TbHBIN pasae/ivTeslb. CenapaTtopbl A1 TMBKMX KabeJlb-KaHasloB MOCTaB/IAIOTCA MO 3anpocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Motoren, Elektrokasten, Kabel, Adapterplatte / Macca 6e3 aneKkTpogpuratesnis, 3neKTpoLukada, Kabeser, KpenexHbIX 31EMEHTOB
Weight without motor, cabinet, cables, adapter plate
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TMF-4

Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTUKM X0Aa U NpuBoAa

Stroke and drive data

Achse / Ocb / Axis

Hub / Xoga c warom 1000 MM / Stroke in steps of 1000

Nutzlast /Makc. Harpyska / Max. payload

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed

Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration

Ubersetzung Getriebe / MepeaaTtouHoe uncno peayktopa / Gearbox ratio

GUDEL Getriebe Typ AE / Peayxktop GUDEL, Tvn AE
Penyktop GUDEL, Tmn AE

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JIMHelMHOe nepemelleHre 3a 0AMH 060poT ABUraTens
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems yckopeHus
Acceleration time

Beschleunigungshub
JInHelHoe nepemelleHne npu YCKopeHUu
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor
CKOpPOCTb BpalleHWUs NEeKTpoABUraTens
Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMI MOMEHT 3NIEKTPOABUTraTeNs
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALWMIA MOMEHT 3/1eKTpoABUraTens
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
p1BEAEHHbIM MOMEHT MHEPLIMK OCK
Red. Inertia of axis

Prazision (Wiederholgenauigkeit) TouHocTb ([oBTOPAEMOCTb)

Biegungs- und Torsionswerte MpOYHOCTb Ha M3rMb6 U KpyueHue

Ocb Y
938 ,
“ 34.6
O
¥
N /E
~
(o]
/] AN
IS — 1
864

Y
[MMm] sy < 100000
[H]
[M/MUH]
[M/c2]
[]
[]
[Mm/ MMH‘1]
[c]
[M]
[MMH‘1]
[Hm]

[Hm]

[Ker]

. LLapHMpHbIM po6oT . CraTmyeckas Harpyska

Precision (Repeatability)

Bending and torsion values

Ocb Mar. m* (Kr/m)  Ix*(cm?)  Ix*(cm¥)
Y S235JR 240 305500 44000

* Mit Schienen / ¢ HanpaBnsaowmmm / with guideway bars
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Baugrosse TMF-4
Tunopasmep TMF-4
Size TMF-4

Massblatt TMF-4 Fa6apuTHbIM YepTexk TMF-4 Dimensions sheet TMF-4

® =

A Hub, xog, stroke = sy+ay 1450 ., B

&>

1200

Ly = A+sy+ay+1450+B max. 230*

* bei Energiekette mitte max. 1230

1450

MMH. MaKc.
Ly 2000
sy+ay 450 100000 c warom B 1000
A/B 50
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TMF-4

Massblatt TMF-4

Fa6apuTHbIM YepTexx TMF-4

Dimensions sheet TMF-4

2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie
unter www.gudel.com/downloads

72 1200

707

Energiekette links
TMBKMIM Kabenb-KaHan cne.a
Cable loop left

ay: 50 MM

Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub.
MUHUMaNbHBIM XOA4 MOAYASA MO YNOpaMm.
Security path. Minimal recommended value.

/iByxmepHble YepTexu B popmate DXF, DWG n
PDF, a Takxe daiabl 3D B hopmate STEP MOXKHO
HanTU no ccbiike: www.gudel.com/downloads

457 326, 417
o
AN
oS
) N
o
o < =
|0 2ol
N o
O
LN,
300
1034
1134
Energiekette mitte
TMGKMIM Kabenb-KaHan no LEeHTPY
Cable loop centered
Sy
Arbeitshub

Pa6ounit xoz
Working stroke

2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
and 3D files in STEP format can be found on
www.gudel.com/downloads

1200 T2

707

Energiekette rechts
TM6KMIM Kabenb-KaHaa crpasa
Cable loop right

4
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Baugrosse

TMO-4-E

Tunopasmep TMO-4-E

Size

TMO-4-E

Technische Daten TMO-4-E

TexHU4yecKue xapaktepuctmkm TMO-4-E

Technical data TMO-4-E

FVstat =

52000 H

Fvstat [H], My=0 (107m):

Maximale statische Nutzlast

MaKc. cTatMyeckas Harpyska
Maximum static payload

- Fy max. (kH): Vertikalkraft / BeptukanbHoe ycunume / Vertical force
= My max. (KHm): Kippmoment / OnpokuabiBatoLmii MomeHT / Bending moment
= FH max. (kH): Horizontalkraft / Fopu3oHTanbHoe ycunume / Horizontal force
- MH max. (KHM): Rotationsmoment / CKpyumBatoLmi MOMeHT / Twisting moment
80 80
70 Not-Stopp / ABap. odraHoB /| Estop 70
/\ Not-Stopp / |ABap. pcTtaHoB / Estpp
60 / \ 60 // \
__50 / \ 50 / N\
E / \ E
§40 §40
> // \ I
Z30 \ Z 30
/ \ / N
20 107m \ 20 / 107m \
10 / // AN N 10 // // \\ \\
0 / / \ 0 / / N\ \
-250 -200 -150 -100 -50 0 50 100 150 200 -100 -80 -60 -40 -20 O 20 40 60 80 100
Fv [kN] Fr [kN]
Empfohlene Basiswerte fiir die Dimensionierung der Linearachse (My, Fy, MH, FH) Lebensdauer 107 m.
PekomeHayemble 6a3oBble 3Ha4YeHMA 414 Bblibopa THnopasmepa ocu (My, Fy, MH, FH) pecypc 107 m.
Recommended base values for linear axis sizing (My, Fy, M4, FH) lifetime 107 m.
Laufwagen - Energiekette /KapeTka - ru6Kkui Kabenb-kaHan / Carriage - Cable loop
Mart. Aprt. ¢' m
$355J2 Laufwageneinheit kpl./ Kapetka / Carriage* 810 kr*
PAG Energiekette Y-Achse / Tm6Kkuit Kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.30.250 42x300 2,46 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpeneskHbIM 37IEMEHT C XOMYTOM-CTSXKKOM
Mounting bracket with tiewrap clamp

E4.420.30.1.2.C

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeristet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.

B CTaHAAPTHOM MCTIO/HEHMM B KaYKZOM BTOPOM 3BEHE MPEeZlyCMOTPEH BePTUKA/IbHBINM pasae/iTesib. Cenapatopbl A1 'MBKMX KabeJlb-KaHasioB MOCTAB/IAIOTCA M0 3arpocy.

In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 anexkTpogsuratens, anekTpowkada, kabenei. / Weight without moto

r, cabinet, cables.
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TMO-4-

Hub und Antriebsdaten XapaKTep1CTHKM X0/a M Np1BoAa Stroke and drive data

Achse / Ocb / Axis Y

Hub / Xop c warom 100 MM / Stroke in steps of 100 [MMm] sy < 100000
Nutzlast /Makc. Harpyska / Max. payload [H]

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed [M/MUH]

Beschleunigung / YckopeHue / Acceleration [M/CZ]

Ubersetzung Getriebe / MepeaatouHoe uncno peayktopa / Gearbox ratio [-1

GUDEL Getriebe Typ AE / Peayktop GUDEL, T1n AE

Size of GUDEL gearbox type AE g

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JIHelHoe nepemelleH1e 3a 0AMH 060poT ABUraTesns [MM/MUHT]
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems yckopeHusa [c]
Acceleration time

Beschleunigungshub

JIHeHoe nepemelLeHre npu YCKOpeHWu [M]
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor

CKOpOCTb BpaLLEeHWUA dNeKTpoaBUraTena [MMH'1]

Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTUYECKMII MOMEHT 31EKTPOABUraTENS [Hm]
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALWMIA MOMEHT 3/IEKTPOABMUraTeNs [Hm]
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
pu1BEAEHHbIM MOMEHT MHEPLIMK OCH [Krm2]
Red. Inertia of axis

. LLlapHMpHbIM po6oT . CraTMyecKas Harpyska

Prazision (Wiederholgenauigkeit) TouHocTb (MoBTOPAEMOCTb) Precision (Repeatability)
Biegungs- und Torsionswerte MpoyYyHOCTb Ha U3rM6 M KpyyeHne Bending and torsion values
642 ,
Ocb Y
X
/ \\ Ocb Mar. m* (Kr/m) Ix*(cm?) ly*(cm?) It (cm?)
§ Y Y $355J2/DD11 290 200255 207675 128060
O \\/ * Mit Schienen / ¢ HanpaBnsaowmmm / with guideway bars
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Baugrosse
Tunopasmep TMO-4-E

Size

TMO-4-E

TMO-4-E

Massblatt TMO-4-E

Fa6apuTHbIM YepTexk TMO-4-E Dimensions sheet TMO-4-E

® =

Ly = A+sy+ay+B+1450

A , 1450 Hub, xop, stroke = sy+ay . B
‘A
(,)Q
<
.
In 90°-Schritten
. drehbar *
U turnable in 90°-steps Z
910 _ 390
1200
1300
. F H2 G
MUH. MakKc.
sy+ay 100000
A/B 100
F/G 500 1500
H1/H2... 1400 7000
L 3300 4500
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TMO-4-E

Massblatt TMO-4-E

Fa6aputHbii YepTtexx TMO-4-E Dimensions sheet TMO-4-E

2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und

PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie
unter www.gudel.com/downloads
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S 5
= I
4
2| 390 910
1200
1300
100
7 50
>
o
o
(Vo)
ay: 50 MM

Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub.

MUHUMaNbHBIM XOA4 MOAYASA MO YNOpaMm.

Security path. Minimal recommended value.

/iByxmepHble YepTexu B popmate DXF, DWG n 2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
PDF, a Takxe daiabl 3D B hopmate STEP MOXKHO and 3D files in STEP format can be found on
HaMTH Mo ccbiike: www.gudel.com/downloads www.gudel.com/downloads
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Arbeitshub

Pa6ounit xoz
Working stroke
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Baugrosse TMO-4-W
Tunopasmep TMO-4-W
Size TMO-4-W

Technische Daten TMO-4-W TexHu4eckne xapaktepuctukm TMO-4-W  Technical data TMO-4-W

F...= 21600 H

Fistat [H], M_=0 (107M): Maximale statische Nutzlast
MakKc. cTaTMyeckas Harpyska
Maximum static payload

— Fp max. (kH): Vertikalkraft / BeptukanbHoe ycunme / Vertical force

- Mo max. (kHm): Kippmoment / OnpokuabiBatoLwmii momeHT / Bending moment

= F  max. (kH): Horizontalkraft / Fopu3oHTanbHoe ycunume / Horizontal force

- ML max. (KHM): Rotationsmoment / CKpyumBatoLmi MOMeHT / Twisting moment MO
80 80
70 Not-Stopp / Asap. octaHoB / Estgp 70

/\ /\Not—Stopp / ABap. gctaHoB / Estop
60 60 \
50 ,/ \\ 50 / \

Mo [kNm]
N
vd

Mo [kNm]
NG

N
/,

T e N 22 e TN
10 / AN 10 / N \
o/ / N\ N4 N N

-200 -I50 -100 -50 0 50 100 150 200 -120-100 -80 -60 -40 -20 0 20 40 60 80 100
Fo [kN] Fr [kN]

Empfohlene Basiswerte fiir die Dimensionierung der Linearachse (Mo, FQ, ML, FL) Lebensdauer 107 m.
PekomeHayemble 6a3oBble 3Ha4YeHMA 411 Bblibopa TMnopasmepa ocu (Mo, Fo, ML, F1) pecypc 107 m.
Recommended base values for linear axis sizing (Mo, FO, ML, FL) lifetime 107 m.

Laufwagen - Energiekette /KapeTKa - ru6Kkuit Kabesb-kaHan / Carriage - Cable loop

Mar. Aprt. ¢' m
$355J2 Laufwageneinheit kpl./ KapeTka / Carriage* 810 kr*
PAG Energiekette Y-Achse / M6Kui Kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.30.250 42x300 2,46 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpeneskHbI 3/IEMEHT C XOMYTOM-CTSXKKOM E4.420.30.1.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.
B cTaHAapTHOM MCTIOSHEHMM B KaXKOM BTOPOM 3BEHE NMPeZlyCMOTPEH BEPTUKA/IbHbIM pasae/mTesib. Cenapatopbl 415l TMBKMX Kabeslb-KaHasIoB MOCTAB/ISKOTCS M0 3arpocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 anektpogsuratens, anektpowkada, kabenei. / Weight without motor, cabinet, cables.
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TMO-4-W

Hub und Antriebsdaten XapaKTepMCTUKM X0Aa U NpuBoAa

Stroke and drive data

Achse / Ocb / Axis

Hub / Xog ¢ warom 100 MM / Stroke in steps of 100

Nutzlast /Makc. Harpyska / Max. payload

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed

Beschleunigung / YckopeHnue / Acceleration

Ubersetzung Getriebe / MepeaaTtouHoe uncno peayktopa / Gearbox ratio

GUDEL Getriebe Typ AE / Peayxktop GUDEL, Tvn AE
Size of GUDEL gearbox type AE

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JIMHeMHoe nepemelleHre 3a 0AMH 060poT ABuraTens
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems yckopeHus
Acceleration time

Beschleunigungshub
JInHelHoe nepemelleHne npu YCKopeHuu
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor
CKOpOCTb BpalleHWs 3NeKTpoABUraTens
Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTMYECKMI MOMEHT 3NIEKTPOABUTraTeNs
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALWMIA MOMEHT 3/1EKTpOABUraTeNs
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
p1BEAEHHbIM MOMEHT MHEPLMK OCK
Red. Inertia of axis

Prazision (Wiederholgenauigkeit) TouHocTb (MoBTOPAEMOCTD)
Biegungs- und Torsionswerte Mpo4HOCTb Ha U3rn6 u KpyyeHne
, 0590
Ocb Y

(1N b
\

w9

Y
[MMm] sy < 100000
[H]
[M/MUH]
[M/Cz]
[]
[]
[MM/MUH 1]
[c]
[M]
[MMH‘1]
[Hm]

[Hm]

[Ker]

. LLapHMpHbIM po6oT . CraTMyeckas Harpyska

Ocb
Y

Precision (Repeatability)

Bending and torsion values

Mar. m* (Kr/m) Ix*(cm?) ly*(cm?) It (cm?)
$355J2/DD11 290 200255 207675 128060

* Mit Schienen / ¢ HanpaBnstowmmm / with guideway bars
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Baugrosse TMO-4-W
Tunopasmep TMO-4-W
Size TMO-4-W

Massblatt TMO-4-W Fa6apuTHbIM YepTexk TMO-4-W Dimensions sheet TMO-4-W

® =

Ly = A+sy+ay+B+1450
A 1450 . Hub, xop, stroke = sy+ay B

22

_>
In 90°-Schritten
drehbar
"""""""" turnable in 90°-steps
N 5
910 _ 390
1200
1300
F HI H2 G
MWH MaKc. *
sy+ay - 100000 A
A/B 100
F/G 500 1550
H1/H2... 1400 7000
L 2820 4500
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TMO-4-W

Massblatt TMO-4-W Fa6apuTHbIM YepTexx TMO-4-W Dimensions sheet TMO-4-W
2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und /iByxmepHble YepTexu B popmate DXF, DWG n 2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie PDF, a Takxe daitnbl 3D B hopmate STEP MOXKHO and 3D files in STEP format can be found on
unter www.gudel.com/downloads HaltTi no cebinke: www.gudel.com/downloads www.gudel.com/downloads

1171
618 A82
~
~
oo}
o
o
= o
o
i
5 0580 S
! =
+
o
N
+
o 1S
o -
= I
4
o B90| 910
ok 1200
1300
100
Z 50
>
o
o
(Vo)
ay: 50 MM

Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub.
MUHUMaNbHBIM XOA4 MOAYASA MO YNOpaMm.
Security path. Minimal recommended value.

200 200 J20

1200

600
120,200 200

Y 0590
575
46.60

Sy

Arbeitshub
Pa6ounit xoz
Working stroke

4
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Baugrosse TMO-4-C
Tunopasmep TMO-4-C
Size TMO-4-C

Technische Daten TMO-4-C TexHuyeckne xapaktepuctukm TMO-4-C  Technical data TMO-4-C

Fy. = 52000 H

Fvstat [H], My=0 (107M): Maximale statische Nutzlast
MakKc. cTaTMyeckas Harpyska
Maximum static payload

=— Fy max. (kH): Vertikalkraft / BeptukanbHoe ycunme / Vertical force

= My max. (KHm): Kippmoment / OnpokuapiBaiowmii MOMEHT / Bending moment

= FH max. (kH): Horizontalkraft / Fopu3oHTanbHoe ycuame / Horizontal force
- MY max. (KHM): Rotationsmoment / CKpyumBatoLmi MOMeHT / Twisting moment MH
80 80
70 Not-Stopp / ABap. ocTaHoBKa / Estop 70 Not-Stopp| / ABap. ocTaHoBKa { Estop

60 ///\ \\ 60 // \\

50 / N

50

My [kKNim]
N
v

My [KNm]
3

20 / 107m \ 20 / f 107m \\
10 / / \ \\ 10 // / \ \\
J V1L 1/ A\ ./ AN N\

-250 -200 -150 -100 -50 0 50 100 150 200 -lo0 -80 -60 -40 -20 O 20 40 60 80 100
Fv [kN] Fu [kN]

Empfohlene Basiswerte fiir die Dimensionierung der Linearachse (My, Fy, MH, FH) Lebensdauer 107 m.
PekoMeHayemble 6a30Bble 3Ha4eHMA A4 Bblbopa THnopasmepa ocu (My, Fy, MH, FH) pecypc 107 m.
Recommended base values for linear axis sizing (My, Fy, MH, FH) lifetime 107 m.

Laufwagen - Energiekette /KapeTka - ru6Kuit Kabenb-kaHan / Carriage - Cable loop

Mar. Aprt. ¢' m
$355J2 Laufwageneinheit kpl./ KapeTka / Carriage* 810 kr*
PAG Energiekette Y-Achse / T6Kuit Kabenb-kaHan ocu Y / Cable loop Y axes H4.42.30.250 42x300 2,46 Kr/m

Anschlusselement mit Kettenkamm
KpeneskHbIM 37IEMEHT C XOMYTOM-CTSXKKOM E4.420.30.1.2.C
Mounting bracket with tiewrap clamp

Standardmassig ist jedes 2. Kettenglied mit einem Trennsteg ausgeriistet. Fachboden fiir Energieketten auf Anfrage.
B cTaHAapTHOM MCTIONHEHMM B KaXKOM BTOPOM 3BEHE MPeZyCMOTPEH BEPTUKA/IbHbIM pasae/mTesib. Cenapatopbl 415l TMBKMX Kabeslb-KaHasIoB MOCTAB/ISKOTCSA MO 3arpocy.
In the standard execution each second segment has a vertical divider. Shelves for cable loops on request.

*Gewicht ohne Motoren, Elektrokasten, Kabel. / Macca 6e3 anekTpogsuratens, anektpowkada, kabenei. / Weight without motor, cabinet, cables.
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TMO-4-C

Hub und Antriebsdaten XapaKTep1CTUKM X0Aa M NpuBoAa

Stroke and drive data

Achse / Ocb / Axis

Hub / Xop c warom 100 Mm / Stroke in steps of 100

Nutzlast /Makc. Harpyska / Max. payload

Geschwindigkeit / CkopocTb / Speed

Beschleunigung / YckopeHue / Acceleration

Ubersetzung Getriebe / MepeaatouHoe umcno peayktopa / Gearbox ratio

GUDEL Getriebe Typ AE / Peayktop GUDEL, T1n AE
Peayktop GUDEL, Tmn AE

Linearvorschub pro Motorumdrehung
JIuHelMHoe nepemelleH1e 3a 0AMH 060pOT ABUraTens
Stroke of axis per motor revolution

Beschleunigungszeit
Bpems yckopeHus
Acceleration time

Beschleunigungshub
JlnHeliHoe nepemeLlyeHue NMpu YCKOpeHUH
Stroke of axis while accelerating

Drehzahl Motor
CKOpOCTb BpaLUeHus d/IeKTpoaBUraTens
Motor speed

Statisches Motorenmoment
CTaTUYECKMIA MOMEHT 3/1IEKTPOABUraTeNS
Stall torque of motor

Maximales Motorenmoment
MaKc. KpyTALWMIA MOMEHT 3/IEKTPOABUraTens
Max. torque of motor

Reduziertes Massentragheitsmoment der Achse
lNpu1BEAEHHBIM MOMEHT MHEPLIMM OCH
Red. Inertia of axis

Prazision (Wiederholgenauigkeit) ToyHocTb (MoBTOPAEMOCTb)
-
Biegungs- und Torsionswerte MpoyYyHOCTb Ha U3rM6 M KpyyeHne
Ocb Y

1
NI

0650

642

Ocb
Y

Y
[MMm] sy < 100000
[H]
[M/MUH]
[M/C2]
[-]
[-]
[MM/MuH ]
[c]
[M]
[MMH'1]
[Hm]

[HM]

[KFMZ]

. LLapHMpHbIM po6oT . CraTnyecKas Harpyska

Precision (Repeatability)

Bending and torsion values

Mar. m* (Kr/m) Ix*(cm?) ly*(cm?) It (cm?)
$355J2/DD11 290 200255 207675 128060

* Mit Schienen / ¢ HanpaBnsaowmmm / with guideway bars
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Baugrosse TMO-4-C
Tunopasmep TMO-4-C
Size TMO-4-C

Massblatt TMO-4-C Fa6apuTHbIM YepTexx TMO-4-C Dimensions sheet TMO-4-C

® =

Ly = A+sy+ay+B+1450

A |, 1450 ) Hub, xop, stroke = sy+ay | B
Z
02
Y
In 90°-Schritten
7777777777777777 drehbar A

%/% turnable in 90°-steps

910 _ 390
1200
1300

sy+ay - 100000

A/B 100

F/G 500 1500
H1/H2... 1400 7000
Ls 2340 4500
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TMO-4-C

Massblatt TMO-4-C

Fa6apuTHbIM YepTexx TMO-4-C

Dimensions sheet TMO-4-C

2D-Zeichnungen in den Formaten DXF, DWG und

PDF, sowie 3D Daten im STEP Format finden sie
unter www.gudel.com/downloads

950 | 8lo
(o o
o N
b =
oo
£ 0580 ® 5
~lg
U=
+
o 8
R £
- |
1
|y -
o B90| 910
[¥p]
1200
1300
100
Z 50
2>
o
o
n
ay: 50 MM

Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub.

MMHUMAIBbHBIM XO4 MOAYASA MO

Security path. Minimal recommended value.

yrnopam.

Sy

Arbeitshub
Pa6ounit xoz
Working stroke

/iByxmepHble YepTexu B popmate DXF, DWG n
PDF, a Takxe daiabl 3D B hopmate STEP MOXKHO
HanTU no ccbiike: www.gudel.com/downloads

2D drawings in DXF, DWG and PDF formats
and 3D files in STEP format can be found on
www.gudel.com/downloads
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N
01200 0
A (1130) 2V o>
bz\\'\-
)
[\l
=~
o
o
o~
A
o
o~
o
o
N
o Oﬁ
o| o
0| N
3
S
‘IZO‘ 200 ‘ 200 |200 ‘ 200 ‘ 20‘
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Zubehor und Optionen
NMpUuHaAAEXHOCTU U ONLLUMU
Assessories and options

Zubehor und Optionen

MpuHagnexHoCcTU 1 onuun

Accessories and options

. Optionen

Nockenleisten, Nocken und Halterung fiir

50
Positionsschalter

51 Reihenpositionsschalter
52 Nullpunktmarkierung
53 Zuséatzliche Reihenpositionsschalter

60 Zentralschmierung Typ FlexxPump

Manuelle Hebe- und Sicherungseinheit

0 fir Vertikalachse

75 Redundante Haltebremse

Gehirtete und geschliffene GUDEL

80
Zahnstange

81 Beschichtete Rollen, Fiihurungen,
Zahnstangen und Ritzel

90 Y-Mehrfachlaufwagen gekoppelt mit einem
Antrieb

91 Unabhangige Y-Mehrfachlaufwagen mit je

einem Antrieb

H-Lader mit 2 Vertikalachsen auf einem
95
Y-Laufwagen

% H-Lader mit 2 Vertikalachsen auf
gekoppelten Y-Laufwagen

100 Verstarkte Anbindung an Z-Achse
110 Drehachse
(andere Drehachsen, A-, B- auf Anfrage)

120 Teleskopachse

130 Pneumatischer Lastausgleich

140 Standerbefestigungsplatte

141 Stander
145 Balkennivellierungsset (Stander-Balken),
inklusive Befestigungsschrauben

150 Bodennivellierungsset Standard

151 Ankerstange zu Bodennivellierungsset

Onuun

KynaykoBas peFiKa C KyJla4yKaM1 U onopa KoHLUEBOro
BbIK/IlO4aTeNnsa

KoHueBoM Bbik/toyaTeb
Hynesasa mMeTka
JlonoiHUTE IbHBIM KOHLLEBOM BbIK/tOHaTE b

LleHTpanbHas cuctema cmasku, TMn FlexxPump

Py4Hoe noAbeMHOE YCTPOMCTBO A/ BEPTUKA/IbHOM
ocH (ANA 06CNYKMBAHMSA)

CTOMOpHbIM TOPMO3
3y6uatas perika Giidel ¢ 3akaneHHbIMM

M WAndOoBaHHBIMK 3yBbAMM

Posivku, Hanpassiowpme, perku 1 LECTEPHU C
NOKPbITUEM

KapeTku Ha ocH Y, conpsxKeHHble C OAHUM NPUBOLOM

KapeTku Ha ocH Y, Kaxaasa ¢ MHAMBMAYaIbHbIM
NpuBOAOM

Y3en u3 2 BepTuKasibHbIX OCEM Ha OJHOM KapeTke
ocn Y

Y3en 13 2 BEepTHKa/IbHbIX OCEM HA COMPSAKEHHbIX
KapeTKkax ocu Y

YcuneHHoe KpenneHue ocu Z

MoBopoTHasa ocb
(noBopoTHble ocu A 1 B no 3anpocy)

Teneckonuyeckasa BepTMKasibHasA OCb

MHeBMaTUYECKMI NMPOTUBOBEC NPU BbICOKOM
Harpyske Ha ocb Z

KpeneskHble NanTbl OMOPHbIX CTOEK

OnopHble CTOMKM

Komnnekt PeryiMpoBOYHbIX MAACTUMH Ana ocn Y
C KpenexHbIMKU BUHTaMK

CTaHAapTHbIFt KOMIMJIEKT YCTAHOBOYHbIX BUHTOB A/1A
nona

AHKep K KOMMJIEKTY YCTAHOBO4YHbIX BUHTOB

Options

Cam rails, cams, and holder for
position switch

Mechanical multi-limit switch

Zero position mark

Additional mechanical multi-limit switch

Central lubrication type FlexxPump

Manual lifting and safety unit
for vertical axis

Safty brake redundant
GUDEL rack with hardened

and ground teeth

Coated rollers, guideways,
racks, and pinion

Y-multiple carriages linked
with one drive

Independent Y-multiple carriages, each

with a drive
H carriage configuration

H configuration with 2 carriages
and tie bar

Reinforced Z-Axis mounting

Rotary axes

Telescopic vertical axes

Pneumatic counterbalance for heavy loads on

the Z axis

Mounting plates for legs

Legs

Beam levelling kit
including fixing screw

Standard floor leveling kit

Anchor rod for floor leveling kit
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Zubehor und Optionen
NMpUuHaAAEXHOCTU U ONLLUMU
Assessories and options

Zubehor und Optionen

MpuHagnexHoCcTU 1 onuun

Accessories and options

155 Bodennivellierungsset mit Schweissplatte

Ankerplatte und Ankerstangen zu

156
Bodennivellierungsset mit Schweissplatte

Trennstege, Einsteckboden, Fachboden

1
60 fur Energieketten

162 Geschlossene Energiekette (IGUS)

164 Verlangerte Energiekettenauflage

166 Bodenblech in Energiekettenkanal

170 Rutschsichere Abdeckung begehbar

171 Durchbruch fiir Kabelfiihrung

172 Sockel

173 Planetengetriebe

Begehbare Komplettabdeckung fiir

175
spezielle Umgebungen

176 Komplettabdeckung fir Energiekette

180 Bronze Abstreifer

181 Doppelrollentrager

200 Initiator fir Positionsiberwachung

210 Befestigungs Support

220 Faltenbalgabdeckung fiir Fiihrung

230 Endlagen-Puffer
(mit Faltenbalg Pos. 220)
240 Zusatzlich mit Energiekette

Dokumentation, weitere Sprachen,

300 .
Papierform

310 Speziallackierung nach Kundenwunsch

Dichtungen fiir

31
Tieftemperaturumgebung

320 ATEX Zertifizierung

KOMMNIEKT YCTAHOBOYHbIX BUHTOB C MPUBAPHOM
naacTuHom

AHKepHas NinTa C aHKepamu K KOMMIEKTY
YCTAHOBOYHBIX BMHTOB C NMPMBAPHOM NIACcTUHOM

BepTrKa/ibHble pasgesmTenu, cenapartopbl Ans
'MOKMX Kabeslb-KaHanoB

ITM6KMIM Kabesb-KaHasl C 3alMTHBIM KOXKYXOM (igus)

HazcTaBka HanpaBnsioLero Kopoba rm6Koro Kabesb-

KaHana

JloHHas BCTaBKa Harnpas/sLero kopoba ru6Koro
Kabenb-KaHana

MpoTMBOCKO/Ib3ALIAA CTa/lbHAA HaKIaaKa

OTBepcTHe Ans BbiBoZa Kabenen

Llokosb

MnaHeTapHbIM pesyKTop

KoxKyX MoJIHOM 3alpTbl AN1S CneumabHbIX Cpes,
BbIZAEPKMBAIOLMI BEC Ye/loBEKA

KosKyx Mo/IHOM 3aLmThl ANS Kabesib-KaHana

BpOoH30BbIN CKpEGOK

JlBoiiHas posmKoBas o6oima

AaT‘-IMK MNOJIOXKEHUA KapeTKHU

Onopa gaTynka

Fop1poBaHHas 3aluMTa HaMpPaB/IAIOLMX

Jemndep
(c roop1poBaHHoOM 3almToN nos. 220)

Kabenb-kaHan Ha 3akas

JIOKyMEHTaums Ha ApYrux A3blKax,
neyaTHas Bepcus

CneunanbHas OKpacKa Mo 3arnpocy 3aka34yunka

YNNOTHUTENU ANA HUBKOTEMMNEPATYPHbIX Cpej,

CepTudmkaums ATEX

Floor leveling kit with welding plate

Anchoring plate and anchor rods for floor leveling
kit with welding plate

Vertical dividers, insertable shelves
for energy chains

Enclosed energy chain (igus)

Extended energy chain support

Bottom plate in energy chain duct

Antislip walkable covering

Feedthrough for cable guide

Pedestal

Planetary gear

Walkable complete covering
for special environments

Complete covering for energy chain

Bronze wiper

Double roller support

Carriage position switch

Switch support

Bellow for Guideways

End position shock absorber
(with bellow Pos. 220)

Cable chain for customer equipment

Documentation, other languages,
on paper

Special painting at customer request

Gaskets for low
temperature environments

ATEX certification
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Zubehor und Optionen

n PUHAAAEXKHOCTU U onNUuMMM

Assessories and options

Zubehor und Optionen

anHaAﬂe)KHOCTM u onuun

Accessories and options

50)

Nockenleisten, Nocken und Halterung

fiir Positionsschalter

KynaukoBas peliKa c Ky/naykamu 1 onopa Cam rails, cams, and holder for
KOHLIEBOro BbIK/lloMaTeNns position switch
g — : |
= Z 6 _£|

—

Baugrosse
Tunopasmep / Size  Ne petanm
10/15 902232
902233
20/25/35 902230
902231
MLB EP
1 2 3 1 2 3 4
50 . . . .

Mar.

St
St

St

Bl

‘HI‘
H2

36
76

66
126

B2

L1 B1 B2 H L1
20 7.5 4 14 10
60
40 11 5.9 20 12.5
100
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Zubehor und Optionen MpuHaanexXHOCTH U onuMK Accessories and options
Reihenpositionsschalter KoHueBoM BbiK/IKYaTEb Mechanical multi-limit switch
85
48 67

35

-l A
ApT. No Twun ApT. Ne Twvn
902 241 BNS 819-B03-R08-46-11 902 240 BNS 819-D03-R12-100-10-FD
Balluff Balluff

30 o o o o

@

Nullpunktmarkierung HyneBas meTka Zero position mark
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Zubehor und Optionen
NMpUHaAAAEXXHOCTU M ONUUMH
Assessories and options

Zubehor und Optionen MpuHaanexXHOCTU M onumn Accessories and options

Zusdtzliche Reihenpositionsschalter JloNO/IHUTE/IbHBIM KOHLEBOM BbIK/tOYaTE b Additional mechanical multi-limit switch
Zusatzliche Nockenbahnen moglich. Fir Balluff- Bo3MOKHa ycTaHOBKa [JONOIHUTE/IbHBIX KYNauKoB. Additional cams possible. Balluff for switches
Schalter mit 12 mm Schaltstellenabstand. Jins KoHueBbIX BbiKYaTenen Balluff ¢ pabounm with switch position spacing 12 mm.

X0A0M cpabaTbiBaHWA 12 MM.

53 I
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Zubehor und Optionen

MpuHagnexxHoCcTU 1 onuuu

Accessories and options

L60)

Zentralschmierung Typ FlexxPump

a) Automatisches Schmiersystem, 24VDC.
Externe Steuerung.

Der Schmierzyklus wird liber die Maschinensteu-
erung programmiert. Spannungsversorgung und
Verbindung zur Steuerung erfolgt tber ein Kabel.

b) Automatisches Schmiersystem, 24VDC.
Interne Steuerung und Display.
Der Schmierzyklus wird an der Pumpe einge-

stellt. Spannungsversorgung tber Kabel. Schmier-

druck, Leerstandsmeldung und Ausgabe von
Storungen sind am Anzeigedisplay ablesbar.

c) Automatisches Schmiersystem,

Batterie. Interne Steuerung und Display.

Der Schmierzyklus wird an der Pumpe einge-
stellt. Spannungsversorgung Uiber eine Li Hoch-
leistungsbatterie. Schmierdruck, Leerstands-
meldung und Ausgabe von Storungen sind am
Anzeigedisplay ablesbar. Wenn das Schmiersys-
tem an uniibersichtlicher oder schlecht zugangli-
cher Stelle angebaut wird, ist optional ein langes
Kabel mit roter LED-Leuchte erhaltlich, welches
Leerstands- oder Fehlermeldungen in Sichtweite
des Bedieners ermaglicht.

Schmierstoff: GUDEL H1
Hochleistungs-Schmierstoff mit Viskositat

400 [mm?/s]. Lebensmittelvertraglich mit H1
Zulassung. NSF Registrierungsnummer 146621. In
Kartuschen a 400 [ml].

MLB EP
12 3 1 2 3 45 6 7 1

LieHTpanbHaA cuctema cmaskM, TMn FlexxPump

a) CMcTeMa aBTOMAaTMYECKOM CMasku, 24 V DC
BHeLIHAA cucTema ynpaBieHus.

LKA cMasKM nporpaMMUpyeTcs B cUCTEME
ynpaB/ieHna 06opyAoBaHKA. Mogava HanpaxeHns
1 NOAK/IOYEHUE K CUCTEME YNpaB/ieHUs
NoCpesCTBOM Kabens.

b) CucTema aBTOMaTUHECKOM CMasku, 24 V DC
BHYTpeHHAA cMcTeMa ynpaBieHUsa U SUCTIEN.
LIMKN cMa3Ku 3afaH B CMCTEME YrnpaB/ieHus
HacocoM. Mozaya HanpsXKeHWUs NOCPeACTBOM
Kabens. [laBneHne cMasku, cooblueHre 06
OMOPOXXHEHUU KapTpUKa M COOBLUEHNSA O
HEMCNPaBHOCTAX BbIBOAATCA HA AUCTIIEN.

c) CMcTeMa aBTOMATM4ECKOM CMasKM, MUTaHue
oT 6aTapeu. BHYyTpeHHsAs cucTeMa ynpaBiaeHus
M aucnnen.

LIMKAN CMa3KM 3a/1aH B CMCTEMe YNpaB/ieHus
HacocoMm. Mogada HanpsiKeHWsA NOCpPeaACTBOM
BbICOKOEMKOCTHOM IMTMEBOM 6aTapeu. JaseHne
CMa3KH, COOBLLEHNE 06 OMOPOKHEHMM KapTpUKa
M COOBLYEHNS O HEUCTIPABHOCTAX BbIBOAATCA

Ha aucnaei. B ciydae ycTaHOBKM CUCTEMbI
CMa3KM1 B CKPbITOM MM TPYAHOAOCTYMHOM

MecTe Bbl MOXKETe 0MOIHUTENIbHO 3aKasaTb
5-MEeTPOBbIi Kabeslb C KPaCHbIM CBETOAMOAHBIM
MHAMKATOPOM, KOTOPbIM yCTaHAB/IMBAETCA B Nosie
3peHus onepaTopa, 4To6bl M3BeLaTb ero 06
OMOPOXKHEHWM KapTPUZKA MM HA/IMUMM OLUIMGOK.

Cma3ska: GUDEL H1

BbicokoaddeKTMBHaA CMa3Ka C BA3KOCTbIO
400 Mm?/c. Muweson gonyck H1.
PeructpaumoHHbii Homep NSF 146621.

B kapTpuaxax no 400 mn.

zP FP

Central lubrication type FlexxPump

a) Automatic lubrication system, 24V DC.
External control system.

The lubrication cycle is programmed by the
machine control system. The voltage supply and
connection to the control system is provided via
a cable.

b) Automatic lubrication system, 24V DC.
Internal control system and display.

The lubrication cycle is set at the pump. Voltage
supply via cable. Lubrication pressure, empty
message and signaling of malfunctions can be
read at the display.

c) Automatic lubrication system, battery.
Internal control system and display.

The lubrication cycle is set at the pump. Voltage
supply by a lithium high-capacity battery.
Lubrication pressure, empty message and
signaling of malfunctions can be read at the
display. If the lubrication system is installed in a
hidden or difficult to access location, an optional
5 meter long cable is available with a red LED
light that provides empty and error messages
within sight of the operator.

Lubricant: GUDEL H1

High-performance lubricant with viscosity

400 [mm?/s]. Food grade with H1 approval. NSF
registration number 146621. In cartridges of 400
[ml].
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Zubehor und Optionen MpuHaanexXHOCTU M onumn Accessories and options

Manuelle Hebe- und Sicherungseinheit Py4yHoe nogbemHoe yCTPOMCTBO Manual lifting and safety unit

fiir Vertikalachse L5 BEPTMKANbHOM OCH for vertical axis

Mit Zustandsiiberwachung. Kann nur auf C dyHKUMEN KOHTPOJIA COCTOSIHMA. With condition monitoring. For vertical axis.
Vertikalachsen montiert werden. /ins BepTUKasibHOM OCU.

patentiert / 3anateHToBaHo / patent

Achtung / npumeyvaHue / remark:

Nicht kombinierbar mit der Option 75 (Haltebremse)!

He ycTaHaB/MBaTh B KOMGMHALMK C onumein 75 (py4Hoe NoAbeMHoe YCTPOoMCTBO)!
Can not be combined with option 75 (safety brake)!

70
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75)

Redundante Haltebremse CTOMOPHbIM TOPMO3 Safety brake redundant

Elektromagnetische Sicherheitsbremse Typ JIEKTPOMArHWUTHBIN CTOMOPHbIM Topmo3 Giidel ¢ Electromagnetic safety brake type Gidel, with
Giidel, mit Uberwachung inklusive Stecker und YHKUMEN KOHTPO/IA COCTOAHMSA, C PAa3bEMOM M surveillance of the brake included plug and
Kupplung. MydTOM. coupling.

patentiert / 3anateHToBaHo / patent

Achtung / npumeydaHme / remark:

Nicht kombinierbar mit der Option 70 (Sicherungseinheit)!

He ycTaHaB/MBaTh B KOMBUMHALMM C onuuel 70 (pyyHoe nogbeMHoe
YCTPOMCTBO)!

Can not be combined with option 70 (safety brake)!

Mit dieser Bremse kann ein System in der
Sicherheitsklasse 4 EN954-1 und EN60204-1 er-
reicht werden. Bei Verwendung einer
Haltebremse muss folgende Dimension auf das

Hanunune Topmosa o6ecrneynBaeT COOTBETCTBUE
CUCTEMbI KNaccy 6e30MacHOCTU 4 CTaHAapToB
EN954-1 1 EN60204-1. lMpn KOMNAeKToBaHUM
CUCTEMbI CTOMOPHBIM TOPMO30M HEOGXOAMMO

This can be a brake system in the safety class 4
EN954-1 and EN60204-1 can be achieved. Are ad-
ded when using a holding brake must have the
following dimensions to the measure of C in the

Mass C im Massblatt aufaddiert werden. AononHuTb pasmep C Ha rabapuTHOM YepTexe datasheet.

cnefyrolmMMn napameTpamm.

ZP/FP/CP-2 ZP/FP/CP-3 ZP/FP/CP-4 ZP/FP/CP-5 ZP/FP-6 ZP/FP-7
Tun 16 16 32 100 500 100
Eingangsspannung / nutaHue / input voltage [-] 24 VDC 24 VDC 24 VDC 200-500 VAC? 200-500 B AC*?  200-500 VAC?
Masse / macca / Masse [kr] 7 7 11 25 65 75
Verlangerung Mass C / yBennyeHue pasmepa C
extension dimension C [MM] 100 100 100 100 -1 =

" In Laufwagen integriert / BcTpoeH B KapeTky / integrated into carriage

2 Betrieb nur mit Multiswitch Artikel 0170786 moglich. Nicht im Lieferumfang der Bremse.
Operation is only possible with the use of Multi Switch Article No 0170786. Not included as standard.
JKCNyaTaumsa BO3MOXHA TOJIbKO MPU MCMOJIb30BaHUM KOHLEBOro BbiktovaTens, Ne apT. 0170786. He BXOAMT B KOMNJIEKT MNOCTaBKM TOPMO3a.
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Zubehor und Optionen MpuHaanexXHOCTU M onumn Accessories and options
Gehirtete und geschliffene GUDEL 3y6uatas peiika GUDEL GUDEL rack with hardened
Zahnstange C 3aKa/IeHHbIMK U WIMPOBaHHBIMU 3Y6bAMM and ground teeth

Gehartete und geschliffene Zahnstange PeliKa ¢ 3aKa/IleHHbIMM 1 LWAMGOBaHHBIMM 3y6bAMM Rack with hardened and ground teeth

80 e e e e .

Gehartete Zahnstange Pelika C 3aKasieHHbIMM 3y6bAMM Rack with hardened teeth

Geschliffene Zahnstange Pevika ¢ wandoBaHHbIMK 3y6bAMMU Rack with ground teeth

80
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Beschichtete Rollen, Fiihurungen, Zahnstangen
und Ritzel

Rollen, Filhrungen, Zahnstangen und Ritzel wer-
den mit einer Diinnchromschicht gegen mechani-
sche oder chemische Korrosion geschiitzt. Einsatz
bei hoher Luftfeuchtigkeit, tiefen Temperaturen,
aggressiver Umgebung, Lebensmittelverarbei-
tung.

MLB EP
1 2 3 1 2 3 4 5 6 7
81 R

PonnKu, HanpaBAAoWME, PEUKMU U LIECTEPHU C
MOKpbITUEM

Posivku, Hanpasnsiowme, 3y6yartble perku

1 LIECTEPHU MMEIOT XPOMOBOE MOKPbITHE,
3almLatoLee 0T MEXaHUYECKOM M XMMUYECKOM
Koppo3uu. MpesHasHaueHbl 418 SKCrlyaTaLmm
B YCJIOBMAX MOBBILIEHHOM BIAXKHOCTM, HU3KMX
Temnepartyp, B arpeccuBHbIX CpeAax, MuLLEBoM
NPOMBbILLIEHHOCTH.

Coated rollers, guideways,
racks, and pinion

Rollers, guides, gear racks and pinions are
protected with a thin layer of chromium to help
prevent mechanical or chemical corrosion. For
use in high humidity, low temperatures, corrosive
environments, food processing.
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Zubehor und Optionen MpuHaanexxHoCcTH 1 onumn Accessories and options
Y-Mehrfachlaufwagen gekoppelt mit KapeTku Ha ocK Y, conpsa>KeHHble Y-multiple carriages linked
einem Antrieb C O/JHMM NPMBOJOM with one drive

EP-1 EP-2 EP-3 EP-4 EP-5 EP-6 EP-7
W MuH. [MM] 300 400 400 500 700 1000 1300
MakKc. [Mm] 1200 1300 1300 1500 1800 1800 2100
MLB-1 MLB-2 MLB-3
W MMH. [MM] 260 345 385
MaKc. [MM] 1200 1300 1300
TMF-1 TMF-2 TMF-3 TMF-4
W MMH. [MM] 600 900 1300 1500
MaKC. [MM] 1400 1700 2100 2300

MLB EP zp FP cP TMF TMO
12 3 1 2 3 45 6 7 1 2 3 45 6 7 1 2 3 45 6 7 1 2 3 4 5 --
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Unabhangige Y-Mehrfachlaufwagen mit
je einem Antrieb

Independent Y-multiple carriages, each
with a drive

KapeTku Ha ocu Y, Kaxkgasa ¢ MHAMBUAYabHbIM
NpUBOLOM

FP/ZP/EP-1 FP/ZP/EP-2 FP/ZP/EP-3 FP/ZP/EP-4 FP/ZP/EP-5 FP/ZP/EP-6 FP/ZP/EP-7
W MiH. [Mm] 400 500 700 800 900 1200/1000(EP) 1300
CP-1 CcP-2 cP-3 CP-4 CP-5
W M. [Mm] 500 600 700 800 1300
TMF-1 TMF-2 TMF-3 TMF-4
W MuH. [Mm] 600 900 1300 1500

91

17.14




Zubehor und Optionen
NMpuHaAAEXXHOCTU U ONLUMU
Assessories and options

Zubehor und Optionen MpuHaanexxHoCcTH 1 onumn Accessories and options
H-Lader mit 2 Vertikalachsen auf Y3en 13 2 BepTMKabHbIX 0cen H carriage configuration
einem Y-Laufwagen Ha 04HOM KapeTke ocu Y

=

y
&=
AR

FP/ZP-1 FP/ZP-2 FP/ZP-3 FP/ZP-4 FP/ZP-5 FP/ZP-6 FP/ZP-7
W M. [MM] 200 300 400* 500* 600*
MaKc. [MM] 300 400 600" 700* 800"

* ab Lager lieferbar / noctaBka co cknaga / from stock

MLB EP ZP FP
12 3 1 2 3 45 6 7 1 2 3 45 6 7 1 2 3 4
95 ©c o o o o c o o o

3

I I T
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Zubehor und Optionen MpuHagnexxHoCcTU 1 onuuu Accessories and options
H-Lader mit 2 Vertikalachsen auf Y3en 13 2 BepTMKa/bHbIX 0CEM Ha H configuration with 2 carriages
einem gekoppelten Y-Laufwagen COMNpAXEeHHbIX KapeTkax ocn Y and tie bar

FP/ZP-1 FP/ZP-2 FP/ZP-3 FP/ZP-4 FP/ZP-5 FP/ZP-6 FP/ZP-7
W MMH. [MM] 400 500 700 800 900 1140 1320
MaKc. [Mm] 1300 1400 1600 1800 2000 2000 2100
CP-1 CP-2 CP-3 CP-4 CP-5
W MuH. [MMm] 500 600 700 800 1300
MaKC. [MM] 1300 1400 1500 1600 2100

MLB EP zp FP cP  TMF  TMO
12 3 1 2 3 45 6 7 1 2 3 45 6 7 1 2 3 45 6 7 1 2 3 45 --
- I

9%
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©

Verstarkte Anbindung an Z-Achse

ZP/FP/CP-2

ZP/FP/CP-5

95

-

YcuneHHoe Kpensienne ocu Z

e

94
62

ZP/FP/CP-3 %o |
Q,—\'
%

ollo

94

225

ZP/FP-6 =l

N

25

Reinforced Z-Axis mounting

145
A
N
®\
|
ZP/FP/ \
CP-4 S
178
_loies|
ZP/FP-7
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@

Drehachse

Die Vertikalachse der ZP-/FP- und CP-Module
kann mit weiteren Drehachsen (C-, B und C/B/A
bestiickt werden.

andere Drehachsen, A-, B- auf Anfrage

NoBOPOTHble ocK A, B no 3anpocy

other rotary axes, A, B on request

MLB EP

6 7 1

MoBopoTHble ocH

BepTuKanbHble ocu moayner ZP, FP 1 CP MoxHO
OCHaCTUTb [OMOIHUTE/IbHbIMM NOBOPOTHbLIMM
ocsmu (C, B n C/B/A).

zP FP

3 4 5 6 7 1 2 3 4 5 6 7

1

Rotary axes

The vertical axis of the ZP-/FP- and the
CP-Modules can have additional rotary axes
(C-, Band C/B/A).

» 345123 41284
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Accessories and options

@

C-Drehachse

MosopoTtHasa ocb C

Rotary C axes

<>

@

@

@

Fmax
ZP/FP/CP-3 ZP/FP/CP-4 ZP/FP/CP-5 ZP/FP-6 ZP/FP-7
Fmax [H] 500 1450 3600 9500 23900
Macca*  [kr] 6 11 24 36 83
D [MM] 160 190 260 320 400
H [MM] 85 95 100 135 170
Platzbedarf ausreichend fiir Siemens-Motor / npocTpaHCTBO Nog anekTpoasuratens Siemens / sufficient space for Siemens-Motor
[-] IFK7022 IFK7033 IFK7043 IFK7063 IFK7085
Ubersetzung /
MNepepaTouHoe uncno / Ratio [-] 164,07 164,07 161 201 192,75
*ohne Motor/ 6e3 anekTpogsuratens / without motor
ZPIFP-3 ZP/FP-4 ZP/IFP-5
o \6 /6o
2 o [D \b 6o
&M g VL3S 2. 0y LS . 2 S %
X/4 9, 2/ Y/ s °
3 X x ~ 5
%_ M10x,4 1107 v
o | s
?65 @91
73 »85 124
ZP/FP-6 ZP/FP-7
?94| _ h7 - @118 h7 @160 h7
° 0 5 X /pe
\Q s*\Q S 505 .
e, ®
18 °
XMz, i &xla
@157 || i ©$220_ | |
_ | 179 h7 _ | 9253 h7
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®

Teleskopachse

A
ZP/FP/CP-3
60
O
o
042
MLB
120

EP

Teneckonuyeckas BepTUKaJIbHaA OCb

Telescope vertical axes

az.
Sicherheitsweg. Minimaler empfohlener Hub 50mm

Security path. Minimal recommended value 50mm

ZP/FP-7
10000
1750
1200...4000
870

ZP/FP-6
4000
1455

1200...4 000
745

ZPIFP/CP-7
0200

nd)

C1170

W

N
)
+ |
N
<
Y
i NV
—
N
S
+ | &
N +
<@ v N
ar + -
& N Y
) o) 5
+ + S MWHUManNbHbIM X0 Mo ynopam 50 MM
N N| O
) @ -
(4]
ﬁ Sz:
=] .
o Arbeitshub
“{ Pa6oumi xoa
_g Working stroke
’ I
ZP/FP/CP-3 ZP/FP/CP-4 ZP/FP/CP-5
Fmax [H] 400 630 1600
K [Mm] 605 690 700
sz +az*  [mMm] 960...2 960 1020...3 020 1200...4 000
Cmin [Mm] 330 515 640
*Hub sz + az, xoa c warom 200 MM, stroke in step of 200mm
ZP/FP/CP-4 ZP/FP/CP-5 ZP/FP/CP-6
86 0125 1180
2 A
0 < e \S
yany
Q 1o
) a0 )
> \’\V \')jg‘b‘
068 glos_ | | ©w 0156

ZP
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®

Pneumatischer Lastausgleich

Pneumatische Lastausgleiche dienen in erster
Linie der Entlastung des elektrischen Antriebs-
stranges. Sie werden bevorzugt dort eingesetzt,
wo die Nutzlast an der Z-Achse aus einem hohen
stationaren, bei vergleichsweise kleinem variab-
lem Anteil (schwerer Greifer/leichtes Werkstiick)
besteht.

Konzeptionierung und Dimensionierung nach
Riicksprache mit unseren Spezialisten.

EP

6 7 1
130

MHeBMaTMYEeCKMIA NPOTUBOBEC NPH BbICOKOM
Harpyske Ha ocb Z

[THEBMATMYECKMI MPOTMBOBEC A/ BEPTMKA/IbHOM
oCH NpeAHa3HavyeH A/ YMEHbLUEHUS Harpysku
Ha NPUBOAHOM MEXaHM3M B C/lyyasx, Korga
CTaluMoHapHas HarpysKka 3HauMTe/IbHO Bbllle
NepemMeHHOM Harpysku Ha ocb Z (Taxenoe
3axBaTHOE YCTPOMCTBO / NIerkas AeTtasb).

Pa3paboTKa KOHLENUMM 1 pacyeT NapameTpoB
KOHCTPYKLMM TOJIbKO MOC/IE KOHCY/IbTaLMi C
HaLWMMKM CNeLmanmMcTamu.

ZP/FP-6
160

* = B COOTBETCTBUM CO cTaHAApTOM ISO/VDMA

AnameTp umamHapa-*[mm]

V max. = 1,5 [M/c]

zP FP
2 3 45 6 7 1 2 3 4 5 6 7

Pneumatic counterbalance for
heavy loads on the Z axis

The pneumatic compensation system for the
vertical axis is mainly to disburden the electrical
power train system in cases where the stationary
part of the payload is much heavier in compa-
rison to the variable part of the payload (heavy
gripper/light work piece).

For conception and dimensioning of the system
please contact our specialists.

IP/FP-7
200

ch TMF  TMO
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©

Standerbefestigungsplatte KpeneskHble NJMTbl ONMOPHbIX CTOEK Mounting plates for legs

Befestigungsplatten fiir Stiitzen
KpenexHble MUTbl OMOPHbIX CTOEK
fixing plates for legs

Siehe Ansicht Q bei Baugrdssen CM. pasmep Q B Tab/MLE TMMOPa3MepoB See Q view at sizes
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Zubehor und Optionen MpuHaanexxHoCcTH 1 onumn Accessories and options
A) Stander einteilig A) OnopHbie CTOMKM LieJibHble A) Legs single piece
EP/ZP EP/ZP EP/ZP FP/CP

1
0Q - <
- 1=
-
links / cnea / left mitte / no yeHTpy / middle rechts / cnpaga / right
EP/ZP/FP 1 2 3 4 5 6 7
Q 100 160 200 250 300 350 400
Grundplatte 386 x 286 616 x 466 566 x 766 966 x 666 966 x 666 1200 x 900 1600 x 1100
Mnuta ocHoBaHMA
Base plate
L minimale Hohe [mm] 700 800 900 900 1000 1400 2000

MwuH. BbicoTa [MM]

Minimum height [mm]

Gewicht bei minimaler Hohe [kg] 50 135 240 325 470 810 1525
Macca npy MMHUMasIbHOM BbicoTe [Kr]

Weight with a minimum height [kg]

Zusatzliches Gewicht pro 1000mm [kg] 18 37 47 60 89 106 145
Jon. macca Ha 1000 mMm [Kr]

Additional weight per 1000mm [kg]

MLB EP zp FP cP TMF TMO
12 3 1 2 3 45 6 7 1 2 3 45 6 7 1 2 3 45 6 7 1 2 3 4 5 --
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141

B) Stander dreiteilig

B) OnopHble CTOMKM U3 3-X 3/IEMEHTOB B) Legs tripartite

il —a

/

0Q | —

= c
g E £
—
E W/ZP-6/7 Cc
Q Grundplatte Lmin. Hohe [mm)] Gewicht bei minimaler Hohe [kg] Zusatzliches Gewicht pro 1000mm [kg]
Mnuta MuH. BbicoTa Macca npy MMHUManbHOM BbicoTe Jon. macca Ha 1000 Mmm
OCHOBaHMA Minimum height Weight with a minimum height Additional weight per 1000mm
Base plate

TMO-1-E 250 650 x 650 1493 290 73
TMO-1-W 250 650 x 650 1700 325 73
TMO-1-C 250 650 x 650 1708 350 73
TMO-2-E 350 900 x 900 2059 600 106
TMO-2-W/ 350 900 x 900 2430 670 106
ZP-6

TMO-2-C 350 900 x 900 2401 730 106
TMO-3-E 400 1100 x 1100 2274 930 145
TMO-3-W/ 400 1100 x 1100 2770 1060 145
ZP-7

TMO-3-C 400 1100 x 1100 2666 1140 145
TMO-4-E 580 1300 x 1300 2529 1410 220
TMO-4-W 580 1300 x 1300 2820 1600 220
TMO-4-C 580 1300 x 1300 3111 1890 220
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Zubehor und Optionen MpuHaanexXHOCTU M onumn Accessories and options

©

Balkennivellierungsset (Stander-Balken)
inklusive Befestigungsschrauben

Beam levelling kit
including fixing screws

Komnnekt PerysimMpoBoYHbIX NAACTUH

SW3
SW2
FP-2-3 ZP/EP-3-4/FP-4-5 ZP/EP-5-6/FP-6-7 ZP/EP-7
Komnnekrt Homep pna 3akasa 902450 902451 902452 902453
Dimensionen/pasmepbl M1 [-] M24x2 M36x2 M56x3 M64x3
M2 [-] M12 M20 M30 M36
A [Mm] 81,5 115,5 183,7 183,5
B [MMm] 16 27 35 39
F [Mm] 22.5 28 39 45
L [Mm] 97,5 142,5 218,7 222,5
SW1 [Mm] 30 4 60 70
SW2 [MMm] 36 55 85 95
SW3 [Mm] 19 30 46 55
MLB EP

12 3 1 2 3 4 5 6
145 e e o .
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Bodennivellierungsset Standard CTaHAapTHBIM KOMM/IEKT YCTaHOBOYHbIX BUHTOB A/S Nosia Standard floor leveling kit

verankert / ¢ aHkepamu / for anchor

ZP/EP-1-2 ZP/EP-3-4-5
FP-2/TMF-1-2 FP-3-4-5
Komnnekr Homep ans sakasa 902467 902454
Dimensionen / pa3mepbl Mq [-1 M24x2 M36x2
A [MMm] 107 142
Cd [Mm] 260 @80
SW1q [Mm] 36 141
SW2 [MM] 36 55

Betonqualitat / Mapka 6eToHa MuH. 20/25 (ENV 206) / Concret quality min. 20/25 (ENV 206)

TMF-3

902468
M48x3
141
2100
50
75

ZP/EP-6-7/FP-6-7
TMF-4
902455
M56x3
184
2140
60
85

150 o e .
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Zubehor und Optionen MpuHaanexXHOCTU M onumn Accessories and options
Ankerstange zu Bodennivellierungsset AHKep K KOMMNJIEKTY YCTaHOBOYHbIX BUHTOB Anchor rod for floor leveling kit
M2
[ —

X | k
- ;
<
Z
Cmin
ZP/EP-1-2 ZP/EP-3-4-5 TMF-3 ZP/EP-6-7/FP-6-7
FP-2/TMF-1-2 FP-3-4-5 TMF-4
Anker / aHkep / anchor Homep ans sakasa 902292 902458 902469 902459
M2 [-]1 M12 M20 M27 M30
X [Mm] 260 350 420 500
Y [Mm] 110 170 245 270
Z [Mm] 214 @24 230 @35
Betondicke / cracked thickness
To/WMHA 6eToHa hmin 140 220 300 340
Randabstand / paccTtosHne oT Kpas
Edge distance Cmin 110 180 240 270

Betonqualitat / Mapka 6eToHa MuH. 20/25 (ENV 206) / Concret quality min. 20/25 (ENV 206)

151 e o o o s e o o o
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Zubehor und Optionen MpuHaanexXHOCTH U onuMK Accessories and options
Bodennivellierungsset mit AHKepHas n/iMTa C aHKepamm K KOMMIEKTY Floor leveling kit with
Schweissplatte YCTaHOBOUHbIX BUHTOB C NPMBAPHOM NJIaCTMHOM welding plate

L2
A2

N 1

| i

“ Cdy i
| |

| 1
| |
|

)
geschweisst / npuBapHoi / for welding
ZP/EP-1-2 ZP/EP-3-4-5 TMF-3 ZP/EP-6-7/FP-6-7
FP-2/TMF-1-2 FP-3-4-5 TMF-4
Komnnekr Homep ans sakasa 902466 902456 902449 902457
Dimensionen/pasmepbl M1 [-] M24x2 M36x2 M48x3 M56x3
M3 [-] M16 M20 M24 M30
A2 [Mm] 147 187 191 254
Cd2 [Mm] 260 280 280 @140
L2 [Mm] 160 203 210 277
M [-] a4 a4 a5 ab
N [Mm] 140 190 190 330
SW4 [Mm] 24 30 36 46

Betonqualitdt / Mapka 6eToHa MuH. 20/25 (ENV 206) / Concret quality min. 20/25 (ENV 206)

155 o o o
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Zubehor und Optionen
NMpuHaAAEXXHOCTU U ONLUMU
Assessories and options

Zubehor und Optionen MpuHagnexHoCcTU 1 onuun Accessories and options
Ankerplatte und Ankerstangen zu AHKepHasa nsiMTa c aHKepaMMu K KOMNIEKTY Anchoring plate and anchor rods
Bodennivellierungsset mit Schweissplatte YCTaHOBOYHbIX BUHTOB C NPUBAPHOM NIACTUHOM for floor leveling kit with welding plate
2 / %
M2 ‘
i | | i iTi |
[ ‘ 1!
L
> | |
I I ~
I I A~
o
a : l
c I
£ | |
V4)
%% Cmin.
- oy |
|
ZP/EP-1-2 ZP/EP-3-4-5 TMF-3 ZP/EP-6-7/FP-6-7
FP-2/TMF-1-2 FP-3-4-5 TMF-4
M24x2 M36x2 M48x3 M56x3
Bodenplatte / onopHasa nauta /
floor plate Set HOMep A1A 3aKasa 902490 902491 902492 902493
u [Mm] 220 280 300 350
\' [MMm] 15 20 25 30
X2 [Mm] 110 140 201 269
w [Mm] 190 230 240 275
Y2 [Mm] 80 115 145 195
72 [Mm] 210 216 718 @25
Anker / aHkep / anchor Set M2 [-]1 4 x HST M10x110/30 4 x HST M16x140/25 4 x HVZ M16x125/30 4 x HVZ M20x170/40
Betondicke / cracked thickness
To/WMHa 6eToHa hmin 120 160 250 340
Randabstand / paccTtosiHue oT Kpas
Edge distance Cmin 90 130 185 255

Betonqualitat / Mapka 6eToHa MuH. 20/25 (ENV 206) / Concret quality min. 20/25 (ENV 206)

MLB EP ZP FP
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Zubehor und Optionen MpuHaanexXHOCTH U onuMK Accessories and options
Trennstege, Einsteckboden, Fachboden BepTuKanbHble pa3aennTenu, cenapaTopbl Ans Vertical dividers, insertable shelves
fiir Energieketten rMGKMX KaGenb-KaHa/108 for energy chains

zusatzliche Trennstege / sononHuTeNbHble pasgenutenu / additional separateurs

Erss e

Einsteckboden / cenapatopbi / Shelves Fachboden / neperopogku / Shelving

MLB EP
12 3 1 2 3 4 5 6 7 1
160 e o o o e o e e
Geschlossene Energieketten (igus) M6KUIM Kabesib-KaHan 3aKpbIToro TMna (igus) Enclosed energy chain (igus)
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Zubehor und Optionen
NMpUHaAAAEXXHOCTU M ONUUMH
Assessories and options

Zubehor und Optionen

MpuHagnexHoCcTU 1 onuun

Accessories and options

©

Verlangerte Energiekettenauflage

Energieketten-Auflage bei Verfahrenswegen klei-
ner als 6000mm verlangert bis Balkenende.
Bei Verfahrenswegen grosser als 6000mm ist die

Energieketten-Auflage bis Balkenende ausgefiihrt.

Option: cable tray elongated to beam end

HapcTaBka HanpaBnsiouiero Kopo6a ru6Koro
Kabesnb-KaHana

Mpu pabouem xoae Ao 6000 MM HaNpaBAALOLMM
KOpo6 rMBKOro Kabesib-KaHana yamMHAeTCA 3a
cyeT HagcTaBku. Ipu paboyem xogae cabie 6000 Mm
HanpaBASoLLMIA KOPO6 0683aTe/IbHO YA/IMHAIOT 32
CYeT Ha/ICTaBKM f0 KOHLa 6asku.

ca. 300mm

Extended energy chain support

Energy chains-edition with procedural ways smal-
ler than extended until 6000mm to end of beam.
For procedural ways bigger than 6000mm is the
Energy chain always run up to end of beam.

Bodenblech in Energiekettenkanal

/loHHas BCTaBKa HanpaeJsiAwwWwero Kopoba
rMbKoro Kabenb-KaHana

Bodenblech in Energiekettenkanal
(nur bei horizontalen Achsen)

MLB EP
1 2 3 1
166 5 o 0o o o o o

2 3 4 5 6 7

JloHHas BCTaBKa HanpaBAsioLLero Kopoba rmbKoro

Kabe/lb-KaHa/a (TO/IbKO A/15 FOPU3OHTasIbHBIX OCEH).

Bottom plate in energy chain duct

Fill in panels in bottom of energy chain trough
(horizontal axes only)
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OoOnuum

Zubehor und Optionen MpuHaanexXHOCTH U onuMK Accessories and options
Rutschsichere Abdeckung begehbar MpoTHBOCKO/Ib3AWAA CTa/lbHasA HaKlaAKa Antislip walkable covering

Tranenblech nach DIN 59220, verzinkt. Material CootseTcTByeT cTtaHaapTy DIN 59220, According to DIN 59220 standard, galvanized.
S235JR. ouuHKoBaHHaA. Matepuan S235JR. S$235JR material.

Begehbar / ans 6e3onacHoi xoAb6bl / suitable for walking upon

MLB

170

Durchbruch fiir Kabelfiihrung OTBepcTHe ANA BbiBOAA Kabenen Feedthrough for cable guide

171
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Zubehor und Optionen
NMpUHaAAAEXXHOCTU M ONUUMH
Assessories and options

Zubehor und Optionen MpuHaanexXHOCTU M onumn Accessories and options
Sockel Liokonb Pedestal
ald

=
TMF 1 2 3 4
a Grundplatte | MNauta ocHoBaHus | Base plate 390 x 390 650 x 650 850 x 850 1100 x 1000
h minimale Hohe | MMHMManbHas Bbicota | Minimum height [Mm] 150 200 200 200
Gewicht bei minimaler Hohe | Macca npu1 MMHWMaNbHOM BbiCOTE 33 105 215 350
Weight with a minimum height [kr]
Zusatzliches Gewicht pro 100mm | [lononHutenbHaa Macca Ha Kaxablie 100 mm 8 13 22 45

Additional weight per 100mm [kg]

MLB EP
12 312 3 45 6 7
172
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Zubehor und Optionen

lNpuHaanexxHocTH U onumm

Accessories and options

73

Planetengetriebe

GUDEL-Planetengetriebe mit geharteten, ge-

MnaHeTapHbIM pefyKTOp

MnaHeTtapHbIiit peayktop GUDEL ¢ 3aKaneHHbIMu

schliffenen Zahnstangen fiir hochste Wiederhol- M WAKGOBaAHHbBIM LLIECTEPHAMM obecneunsaeT
MaKCUMaJIbHYt0 NMOBTOPAEMOCTb M MPUMEHEHME B

genauigkeit und Prozess-Anwendungen.

173

Begehbare Komplettabdeckung fiir spezielle

Umgebungen

Komplette Abdeckung der Fiihrungen und der

Zahnstange zum Einsatz in stark verschmutzten

Umgebungen

Texnpoueccax.

Ko3KyXx NOJIHOM 3aWmThl AN CrieumabHbIX
cpeg, BblEpKMUBaIOWMIA BEC YesloBEKa

MO/IHOCTBIO 3aKPbIThINA KOXYX /151 arPeCCHMBHbIX
cpea, 3aWmLIalowmi perKkM 1 HanpasstoLmMe oT
3arpAsHeHnM

EP
2 3 45 6 7

Planetary gear

GUDEL planetary gearbox with hardened and

ground gears for maximum repeatability in accu-

rate process applications.

Walkable complete covering
for special environments

Enclosed cover, for use in hostile environ-

ments to protect the racks and rails from conta-

mination
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Zubehor und Optionen
NMpUHaAAAEXXHOCTU M ONUUMH
Assessories and options

Zubehor und Optionen

MpuHagnexHoCcTU 1 onuun

Accessories and options

@

Komplettabdeckung fiir Energieketten

Komplette Abdeckung der Fiihrungen und der
Zahnstange zum Einsatz in stark verschmutzten
Umgebungen.

Nur in Kombination mit Option 175

KosKyx MOsHOM 3amuThbl ANA Kabesb-KaHana

TMOHOCTbIO 3aKPbITHINA KOXKYX fJ151 arPECCUBHBIX
Cpea, 3aMILAKWMIA PEMKM M HanpaB/AoLLMe OT
3arpsAsHeHuM

To/bKO B KOM6MHaLMK ¢ onupen 175

Complete covering for energy chain

Enclosed cover, for use in hostile environments to
protect the racks and rails from contamination

Only in combination with option 175

BpoH30BbIM CKpPe6oK

MLB EP
12 3 1.2 3 45 6
180 .

Bronze wiper
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OoOnuum

Zubehor und Optionen MpuHaanexXHOCTH U onuMK Accessories and options
Doppelrollentrager /lBoiiHas ponmKoBas o6orMma Double roller support
Zusatzliche, horizontale Rollen. JlononHWTENbHbIE POJIMKK A/t BbICOKMX Harpy3oK. Additional rollers to accommodate

Fir hochste Nutzlasten.

MLB

181

@

Initiator fiir Positionsiiberwachung [aTuYnK NONOKEHUA KapeTKn

MLB

200 « - -

the highest loads

Carriage position switch
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Zubehor und Optionen
NMpuHaAAEXXHOCTU U ONLUMU
Assessories and options

Zubehor und Optionen MpuHagnexHoCcTU 1 onuun Accessories and options
Befestigungs Support KpenexHas onopa Fixing support

MLB-1 MLB-2 MLB-3

335

2250

150 26
176

100.5

mLB Ep zp FP P TMF TMO

210+ . B
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Zubehor und Optionen

anHa,qﬂe)KHOCTM “ onummn

Accessories and options

@

Faltenbalgabdeckung fiir Fiihrung

FodprpoBaHHas 3awmMTa HanpaBAALMX Bellow for guideways

MLB-1

Ly = A| +250 + sy +ay x 1.2+ BJ - 20

Ly
Al = A-18 250 sy +ay B| =B-I8
. Ly -
A| = A-18 ‘ 325 . Sy+ay

Bl =B-18 MiB2

Ly:Al +325+Sy+ayX|.2+B| -20

Al =A-I8 375

Sy+ ay

B| =B-18 MLB-3

1

<= Ly = A| + 375+ sy +ayx 1.2+ BJ - 20

MLB EP

220 « -

ZP

FP P TMF TMO
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Zubehor und Optionen
NMpUHaAAAEXXHOCTU M ONUUMH
Assessories and options

Zubehor und Optionen MpuHaanexXHOCTU M onumn Accessories and options
Endlagen-Puffer Aemndep End position shock absorber
(mit Faltenbalg Pos. 220) (c rodbprpoBaHHOM 3awuToN nos. 220) (with bellow Pos. 220)

MLB EP
Zusétzlich mit Energiekette Ka6enb-kaHan ans o6opyAoBaHUA 3aKasumKa Cable chain for customer equipment




OoOnuum

Zubehor und Optionen MpuHaanexXHOCTH U onuMK Accessories and options

(&)

Dokumentation, weitere Sprachen, JloKyMeHTaHUMA Ha ApYrux A3biKax, Documentation, other languages,
Papierform nevyatHas Bepcus on paper

Standard im Preis inbegriffen ° Bkn. B cTaHAapT. LeHy ° Standard in price °
Option, Aufpreis Onuua 3a gon. naaty Option surcharge
Nicht erhaltlich - He npeaycmoTtpeHo - Not Available =

w
o
o
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Zubehor und Optionen
NMpuHaAAEXXHOCTU U ONLUMU
Assessories and options

Zubehor und Optionen

anHaAﬂe)KHOCTM u onuuu

Accessories and options

b1

Speziallackierung nach Kundenwunsch

Standard:

Produkte EP / ZP / FP / CP:

- Strukturteile (Stitzen, Streben) und Horizon-
talachsen -> RAL 7035

- Vertikalachsen, Y-Wagenplatten und Seitenlauf-
wagen der Baugrossen 1-5 -> Alu blank

- Y-Wagenplatten und Seitenlaufwagen der
Baugrossen 6-7 -> RAL 3003

Produkt MLB:
- Linearachse -> Alu blank
- Wagenplatte -> RAL 3003

Produkt TM:
- Linearachse -> RAL 7035
- Wagenplatte -> RAL 3003

Fiir alle oben aufgefiihrten Produkte:

- Aufbaubleche, Ablegerinnen, Kleinteile
-> RAL 9004 (schwarz)

- Alle lackierten Oberflachen seidenglanz

Optional:
Andere Farben und Oberflachenstrukturen sind
optional erhaltlich

CneumanbHas OKpacKa no 3arnpocy 3akas4uKa

CraHgapr:

mopynm EP / ZP / FP / CP:

- CTPYKTYPHbIE 3/IEMEHTbI (OMOPpbI), a TaKxe
ropu3soHTasbHble 6asku -> RAL 7035

- BEepTUKa/IbHble OCH, KapeTKu ocu Y 1 6oKOBble
KapeTKu1 TUMNopasmepoB 1-5 -> HEOKpaLIEHHbIN
AIIOMUHUMA

- KapeTku ocn Y M 6OKOBble KapeTKu
TMnopasmepos 6-7 -> RAL 3003

mozayb MLB:
- JIMHEMHas OCb -> HEOKPALLIEHHbIN a/IlOMUHMM
- KapeTKa -> RAL 3003

mozynb TM:
- IMHEeMHas ocb -> RAL 7035
- KapeTKa -> RAL 3003

Jins BCex BbileyKa3aHHbIX MOAYIEN:

- MOHTaXXHble MJIMTbI, KOpoba ANA Kabesb-
KaHa/oB U Mesikue aetaam -> RAL 9004
(4€pHbIi)

- BCE OKpaLLeHHble MOBEPXHOCTU MOJIyMaTOBbIE C
LUENIKOBUCTbIM OT/IMBOM

Onuus:
Ha 3aKa3 Bo3MOXHbI Apyrue Lpeta
M aKTypbl
P FP

Special painting at customer request

Standard:

products EP / ZP / FP / CP:

- structure (legs, gussets) as well as horizontal
beams -> RAL 7035

- vertical beams, Y-carriages and lateral carriages
on sizes 1-5 -> neutral aluminum

- Y-carriages and lateral carriages on sizes
6-7 -> RAL 3003

product MLB:
- linear axis -> neutral aluminum
carriage -> RAL 3003

product TM:
- linear axis -> RAL 7035
- carriage -> RAL 3003

For all above products:

- service plates, channels for energy chain and
small parts -> RAL 9004 (black)

- all paint surfaces with silky luster

Optional:
Other colours as well as other surface structures
are optionally available




OoOnuum

Zubehor und Optionen MpuHaanexXHOCTH U onuMK Accessories and options

Dichtungen fiir Tieftemperaturumgebung YNNOTHUTENU ANA HU3KOTEeMnepaTypHbIX cpej Gaskets for low temperature environments
Mit der Option 81/Korrosionsschutz und geeig- B KoM6MHaLMK C onumelt 81 (3aLmTa OT KOppo3um) With option 81/Corossion protection and the
netem Schmierstoff ist der Einsatz in Kiihlraumen M NpaBW/IbHO NMOZO6PAHHOM CMA3KOM BO3MOXKHA correct choice of lubrication, it is possible to
bis -30°C gewabhrleistet. 3KCnyaTaumsa npu temnepatype go -30°C operate down to -30°C

311

@

ATEX Zertifizierung Ceptudmkauma ATEX ATEX certification

I 3G II B Tx I12G Il B Tx

Auf Anfrage /no 3anpocy / on request

MLB

320

17.42



Anfrageformular
OnNpoOCHbIN AUCT
Quotation sheet

Modulare Linearachse MLB Mogynb iMHelHoro nepemellenna MLB  Modular Linear axis MLB

® =

Hub, course, stroke = sytay

Baugrossen Selektion
Bbibop Tnopasmepa
Size Selection

MLB-1 I
MLB-2 [
MLB-3 [J

Feff [H]: eff. Transportlast inkl. Greifer
3. rpy3onogbeMHOCTb C y4ETOM 3axBaT. YCTPOMCTBA

eff. payload incl. gripper unit l:|

Hub, anuHa xoaa, stroke Geschwindigkeit, ckopocTb, speed

Beschleunigung, yckopeHue, acceleration

ay [MC'Z]

Sy [MM]

vy M Mun1]

Masse, pa3mep, measure A ‘ ‘ [Mm]

B ‘ ‘ [MMm]

18.01



MLB

Modulare Linearachse MLB

Mopay b iMHelHoro nepemetueHns MLB

Modular Linear axis MLB

240
300

310

Zubehor

Reihenpositionsschalter Baluff
Nullpunktmarkierung
Zentralschmierung Typ FlexxPump
Initiator fiir Positionsiiberwachung
Befestigungs Support
Faltenbalgabdeckung fiir Flihrung

Endlagen-Puffer
(mit Faltenbalg Pos. 220)

Zusatzlich mit Energiekette

Dokumentation, weitere Sprachen,
Papierform

Speziallackierung nach Kundenwunsch

Onunu

KoHueBoM Bbik/to4aTENb

HyneBasa meTka

CrcTema aBTOMATHMYECKOM cMasku FlexxPump
JaTynK NONOXKEHMA KapeTKu

Onopa Aatumka

FocbprpoBaHHas 3alMTa HanpaBaALLMX

Jemndep
(c rop1poBaHHOM 3alwmMTON no3. 220)

Kabenb-kaHan Ha 3aka3

JloKyMeHTauus Ha ApYrux s3blKax,
neyaTHas Bepcums

CrieupmanbHas OKpacka no Tpe6oBaHMI0 3aKa3umKa

Options

Mechanical limit switch

Zero position mark

Central lubrication type FlexxPump
Carriage position switch

Switch support

Bellow for guideways

End position shock absorber
(with bellow pos. 220)

Cable chain for customer equipment

Documentation, other languages,
paper

Special painting

O O 0o o0 ooogogod
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Anfrageformular
OnNpoOCHbIN AUCT
Quotation sheet

1-Achsmodul EP 1-0ceBoM MopTasibHbIM Moay b EP 1 axis linear module
A 650 Hub, course, stroke = sy+ay B

Baugrossen Selektion
Bbi6op TMNopa3mepa
Size Selection

EP-1 U]
F HI H2 G
EP-2 U]
< 9 v y EP-3 J
EP-4 O
EP-5 U]
B U]
) | EP-6
EP-7 U]
Feff [H]: eff. Transportlast inkl. Greifer
3. rpy3onofbEMHOCTb C YHETOM 3axBaT. YCTPOMCTBA
eff. payload incl. gripper unit |:|
Hub, anuHa xoaa, stroke Geschwindigkeit, ckopocTb, speed Beschleunigung, yckopeHue, acceleration
Sy ‘ [MM] vy ‘ ‘ [m MMH'1] ay ‘ ‘ [MC'Z]
Masse, pasmep, measure A ‘ ‘ [Mm] Stander, onopesl, legs F ‘ ‘ [MMm]
B | | D] G | | ]
L | | D] HIE | | ]
H2 | | v
H3 | | ]
He | | ]
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EP

1-Achsmodul EP

1-0ceBOM MopTasibHbIM Moaynb EP

1 axis linear module

@ zubehir

5

o

Nockenleisten, Nocken und Halterung
fur Positionsschalter

5
5
6

=

Reihenpositionsschalter Baluff

N

Nullpunktmarkierung

o

Zentralschmierung Typ FlexxPump

8

o

Gehirtete GUDEL Zahnstange
(auf Horizontalachsen)*

9

o

Y-Mehrfachlaufwagen gekoppelt mit
einem Antrieb

9

=

Y-Mehrfachlaufwagen je mit einem Antrieb

140 Standerbefestigungsplatte
141 Stander

145 Balkennivellierungsset (Stander-Balken),
inklusive Befestigungsschrauben

150 Bodennivellierungsset Standard
151 Ankerstange zu Bodennivellierungsset

155 Bodennivellierungsset mit Schweissplatte

156 Ankerstange zu Bodennivellierungsset
mit Schweissplatte

160 Trennstege, Einsteckboden, Fachboden
fur Energieketten

162 Geschlossene Energiekette (igus)

164 Verlangerte Energiekettenauflage
166 Bodenblech in Energiekettenkanal
300 Dokumentation, weitere Sprachen,

Papierform

310 Speziallackierung nach Kundenwunsch

Onuuu

KynaykoBas peﬁka C Ky/s1a4ykamMun U onopa
KOHLIEBOr0O BbIK/IKOHaTeNnA

KoHueBoM BbiK/toYaTe b

HyneBas meTka

CucTema aBTOMATUYECKOM cMasku FlexxPump
3y6uaras peiika Glidel ¢ 3akaneHHbIMM

U WANPOBAHHBIMM 3yGbAMM*

KapeTku Ha ocu Y, COMpsiKEHHbIE C OAHWUM
NpUBOAOM

KapeTku Ha ocH Y, Kaxaas ¢ MHAMBUAYAIbHBIM
Np1BOAOM

KpeneskHble NnTbl OMOpHbIX CTOEK
OropHble CTOMKM

KomnneKT peryimpoBoYHbIX NAACTMH AnA ocu Y ¢
KpenexHbIM1 BUHTaMU

Komnnekt YCTaHOBOYHbIX BUHTOB, CTaHAapTHbII\;i
AHKep K KOMIMJIEKTY YCTAaHOBOYHbIX BUHTOB

KOMMJIEKT YCTaHOBOYHbIX BUHTOB C MPUBAapHOM
NAacTUHOM

AHKepHas MauTa 1 aHKepa K KOMIJIEKTY
YCTaHOBOYHbIX BUHTOB
C MPUBAPHOM NNACTUHOM

PasgenmTenbHble neperopoaku Ans rubkoro
Kabesib-KaHana

Kabenb-KaHan C 3alMTHBIM KOXYXOM

HazcTaBka Hanpasastowero kopoba rmMérkoro
Kabesb-KaHana

JloHHas BCTaBKa Harnpas/isitoLero Kopoba
rMbKoro Kabesib-KaHana

JloOKyMeHTauMs Ha APYrux A3biKax,
neyaTHas Bepcus

CneumnanbHas OKpacka no TPEGOBaHMIO 3akKa34uka

Options
Cam rail with switch mounting bracket

Mechanical multi limit switch
Zero position mark

Central lubrication type FlexxPump
GUDEL Rack with hardened and
ground teeth*

Multiple carriages

Carriage independent on Y axis

Mounting for legs
Legs

Beam levelling kit including fixing screw

Levelling screw standard
Anchor

Levelling screw with welding plate

Anchor for levelling screw with welding
plate

Cable chain dividers

Enclosed energy chain

Extended energy chain support
Bottom plate in energy chain duct
Documentation, other languages, paper

Special painting

O o0 o ooo o o ogg ™

O

O
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Anfrageformular
OnNpoOCHbIN AUCT
Quotation sheet

2-Achsmodul ZP 2-0ceBOM NMopTaJibHbIM MoAay /b ZP 2 axes linear module ZP

G E A Hub, course, stroke = sy+ay B

Hub, course, stroke = sz+az

i
|

il ik

Baugrossen Selektion
F HI H2 G BbiGop TMnopa3smepa

Size Selection
ZP-1 U]
ZP-2 U]
ZP-3 U
ZP-4 ]
ZP-5 U]
Feff [H]: eff. Transportlast inkl. Greifer ZP-6 U
3. rpy3onofbEMHOCTb C YHETOM 3axBaT. YCTPOMCTBA l:|
eff. payload incl. gripper unit ZP-7 U]
Hub, anuHa xoaa, stroke Geschwindigkeit, ckopocTb, speed Beschleunigung, yckopeHue, acceleration
Sy ‘ ‘ [MMm] vy ‘ ‘ M MuH1] ay ‘ ‘ Mc2]
-1 -2
Sz ‘ ‘ [Mm] vz ‘ ‘ [M MuH1] az ‘ ‘ [Mc™4]
Masse, pasmep, measure A ‘ ‘ [Mm] Stander, onopesl, legs E ‘ ‘ [Mm]
B ‘ ‘ [Mm] G ‘ ‘ [Mm]
C ‘ ‘ [MMm] HI ‘ ‘ [Mm]
L ‘ ‘ [Mm] H2 ‘ ‘ [Mm]
H3 | | tw
H4 ‘ ‘ [MMm]
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ZP

2-Achsmodul ZP

2-0CceBOM NnopTa/ibHbiM Moay /b ZP

2 axes linear module ZP

@ zubehir

5

o

Nockenleisten, Nocken und Halterung
fur Positionsschalter

5
5
6
7

=

Reihenpositionsschalter Baluff

N

Nullpunktmarkierung

o

Zentralschmierung Typ FlexxPump

o

Manuelle Hebe- und Sicherungseinheit
fur Vertikalachse

7
8

(&1

Redundante Haltebremse

Gehéartete GUDEL Zahnstange
(auf Horizontalachsen)

o

9

o

Y-Mehrfachlaufwagen gekoppelt mit
einem Antrieb

9

=

Y-Mehrfachlaufwagen je mit einem Antrieb

95 H-Lader mit 2 Vertikalachsen auf einem
Y-Laufwagen

96 H-Lader mit 2 Vertikalachsen auf
gekoppelten Y-Laufwagen

100 Verstarkte Anbindung an Z-Achse

110 C-Drehachse (andere Drehachsen,
A-, B- auf Anfrage)

120 Teleskopachse

130 Pneumatischer Lastausgleich

140 Standerbefestigungsplatte
141 Stander

145 Balkennivellierungsset (Stander-Balken),
inklusive Befestigungsschrauben

150 Bodennivellierungsset Standard
151 Ankerstange zu Bodennivellierungsset

155 Bodennivellierungsset mit Schweissplatte

156 Ankerstange zu Bodennivellierungsset
mit Schweissplatte

160 Trennstege, Einsteckboden, Fachboden
fur Energieketten

162 Geschlossene Energiekette (igus)

164 Verlangerte Energiekettenauflage
166 Bodenblech in Energiekettenkanal
300 Dokumentation, weitere Sprachen,

Papierform

310 Speziallackierung nach Kundenwunsch

Onuuu

KynaykoBas peﬁka C Ky/s1a4ykamMun U onopa
KOHLIEBOr0O BbIK/IKOHaTeNnA

KoHueBoM BbiK/toYaTe b
HyneBas meTka
CucTema aBTOMATUYECKOM cMasku FlexxPump

Py4Hoe mogbemHoe yCTPOMCTBO ANs
BEPTMKa/IbHOM OCH (418 06CNYKUBAHMS)

CTOMOpHbIM TOpMO3

3y6uatas peika Gilidel ¢ 3aKaneHHbIMU
U WANGOBAHHBIMK 3yGbAMM

KapeTkun Ha ocu Y, conpsXeHHble C OAHUM
npMBOAOM

KapeTku Ha ocH Y, Kaxzaasa ¢ MHAMBUAYA/IbHBIM
NPUBOAOM

Y3es U3 2 BepTHKa/IbHbIX OCEM HAa O4HOM KapeTke
ocn Y

Y3en 13 2 BepTUKasIbHbIX OCEN Ha COMPSAKEHHbIX
KapeTKkax ocu Y

YcuneHHoe Kpensienne ocu Z

MoBopoTHas ocb (MOBOPOTHblE OcU A 1 B no
3anpocy)

Teneckonnyeckas BepPTUKaJibHaA OCb

[THEBMaTMHECKMI NPOTUBOBEC NPU BbICOKOM
Harpyske Ha ocb Z

KpenexHble MimnTbl ONOPHbIX CTOEK
OrnopHble CTOMKM

Komnnekt PEryamMpoBOYHbIX N1ACTUH 414 OCU Yc
KpenexHbIM1 BUHTaMM

KOMMN/IEKT yCTaHOBOYHbIX BUHTOB, CTaHAAPTHbIM
AHKEp K KOMMIEKTY YCTaHOBOYHbIX BUHTOB

KOMMIEKT yCTaHOBOYHbIX BUHTOB C
NPUBapPHOM NNACTUHOM

AHKepHas nmTa 1M aHKepa K KOMMIeKTy
YCTaHOBOYHbIX BUHTOB
C NpVBapHOM MIACTMHOM

PazgenutensHble Neperopoaku Ans rmMéKoro
Kabesib-KaHana

Kabenb-kaHan ¢ 3almTHbIM KOXYXOM

HapctaBka HampaBasiowero Kopoba ruo6koro
Kabesib-KaHana

JloHHas BCTaBKa Hanpas/isioLWero Kopoba
rMbKoro Kabesib-KaHana

JloKyMeHTaums Ha Apyrux Asbikax,
nevatHas Bepcus

CneupanbHaa oKpacka no TpeﬁOBaHMIO 3aKa34uKa

Options
Cam rail with switch mounting bracket

Mechanical multi limit switch
Zero position mark
Central lubrication type FlexxPump

Manual lifting and safety unit
for vertical axis

Safty brake redundancy

GUDEL Rack with hardened and
ground teeth

Multiple carriages

Carriage independent on Y axis
H carriage configuration

H configuration with 2 carriages
and tie bar

Reinforced Z-Axis mounting

Rotary axes

Telescopic vertical axes

Pneumatic counterbalance for heavy loads

on the Z axis
Mounting for legs
Legs

Beam levelling kit including fixing screw

Levelling screw standard
Anchor

Levelling screw with welding plate

Anchor for levelling screw with welding
plate

Cable chain dividers

Enclosed energy chain

Extended energy chain support

Bottom plate in energy chain duct

Documentation, other languages, paper

Special painting

O 0o odgo o

o 0O
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Anfrageformular
OnNpoOCHbIN AUCT
Quotation sheet

3-Achsmodul FP 3-oceBoM NopTasibHbIM MoayJib FP 3 axes linear module FP
~ N Lx = D+sy+ax+E
G —— S
A Hub, course, stroke = sy+ay B En D Hub,course,stroke = sx+ax E
g
S
5
]
e
- = = S e
O I
-
Feff [H]: eff. Transportlast inkl. Greifer
3dd. rpysonogbeMHOCTb
C y4eTOM 3axBar. YCTPOMCTBA l:|
eff. payload incl. gripper unit
Baugrossen Selektion
Bbi6op TMNopa3mepa
Size Selection
-1 O
FP-2 U]
FP-3 UJ
FP-4 ]
FP5 O
FP-6 U
FP-7 U]
Hub, anuHa xoaa, stroke Geschwindigkeit, ckopocTb, speed Beschleunigung, yckopeHue, acceleration
Sx ‘ ‘ [MMm] Vx ‘ ‘ [m MMH'1] ax ‘ ‘ [MC'Z]
Sy ‘ ‘ [MM] vy ‘ ‘ M MuH1] ay ‘ ‘ [Mc2]
Sz ‘ ‘ [MMm] vz ‘ ‘ [M My 1] az ‘ ‘ [MC'Z]
Masse, pasmep, measure A ‘ ‘ [Mm] Stander, onopsl, legs F ‘ ‘ [MMm]
B | | D] G | | ]
c | | ] HIE | | ]
D | | D] H2 | | ]
E | | v H3 | | ]
L | | D] He | | ]
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FP

3-Achsmodul FP

3-0ceBoM nopTasibHbiM Moy /b FP

3 axes linear module FP

50

51
52
60
70

75
80

90
91
95
96

100
110

120
130

140
141
145

150
151
155

156

160

162
164

166
300

310

Zubehor

Nockenleisten, Nocken und Halterung
flir Positionsschalter

Reihenpositionsschalter Baluff
Nullpunktmarkierung
Zentralschmierung Typ FlexxPump

Manuelle Hebe- und Sicherungseinheit
flir Vertikalachse

Redundante Haltebremse

Gehartete GUDEL Zahnstange
(auf Horizontalachsen)

Y-Mehrfachlaufwagen gekoppelt mit
einem Antrieb

Y-Mehrfachlaufwagen je mit einem Antrieb

H-Lader mit 2 Vertikalachsen auf einem
Y-Laufwagen

H-Lader mit 2 Vertikalachsen auf
gekoppelten Y-Laufwagen

Verstarkte Anbindung an Z-Achse

C-Drehachse (andere Drehachsen,
A-, B- auf Anfrage)

Teleskopachse

Pneumatischer Lastausgleich

Standerbefestigungsplatte
Stander

Balkennivellierungsset (Stander-Balken),
inklusive Befestigungsschrauben

Bodennivellierungsset Standard
Ankerstange zu Bodennivellierungsset

Bodennivellierungsset mit Schweissplatte

Ankerstange zu Bodennivellierungsset
mit Schweissplatte

Trennstege, Einsteckboden, Fachboden
fur Energieketten

Geschlossene Energiekette (igus)

Verlangerte Energiekettenauflage
Bodenblech in Energiekettenkanal
Dokumentation, weitere Sprachen,

Papierform

Speziallackierung nach Kundenwunsch

Onuuu

KynaukoBas peiKka C Kynaykamu 1 ornopa
KOHL|EBOro BblK/ltoYaTens

KoHueBoM BbIKOYaTE b
HyneBasa meTka
CucTema aBTOMaTMYECKOM cMmasku FlexxPump

Py4Hoe noAbemMHoe YCTPOMCTBO AJis
BEPTUKa/IbHOM OCH (418 06CYKMBAHMS)

CTOMOpHbI TOPMO3

3y6yuatas peika Glidel ¢ 3aKaneHHbIMU
U WANPOBAHHBIMM 3yObAMM

KapeTKM Ha ocu Y, conpAXxeHHble C O4HUM
npMBoAOM

KapeTku Ha ocu Y, Kaxzaaa C MHAMBUAYAIbHbIM
NpMBOAOM

Y3en 13 2 BepTUKasibHbIX OCEN Ha O4HOM KapeTke
ocn Y

Y3en 13 2 BepTUKa/IbHbIX OCEM Ha COMPSAMKEHHbIX
KapeTKkax ocu Y

YcuneHHoe kpensieHne ocu Z

MoBopoTHasA ocb (NoBopoTHble ocu A 1 B no
3anpocy)

Teneckonnyeckasa BepTMKaibHaA 0Cb

MHeBMaTMUECKUIA NPOTUBOBEC MPU BbICOKOM
Harpyske Ha ocb Z

KpeneskHble NamTbl OMOpHbIX CTOEK
OropHbIe CTOMKM

KomnneKT peryimpoBoYHbIX NAAcTMH A1A ocu Y ¢
KpenexHbIM1U BUHTaMH

KOMMAEKT yCTaHOBOYHbIX BUHTOB, CTaHAAPTHbIN
AHKEp K KOMMIEKTY YCTaHOBOYHbIX BUHTOB

KOMMAEKT yCTaHOBOYHbIX BUHTOB C
NpMBapHOM MIACTMHOM

AHKepHasi MauTa 1 aHKepa K KOMIJIEKTY
YCTaHOBOYHbIX BUHTOB
C MPUBApPHOM NNACTUHOM

PazgenurenbHble Neperopoaku Ans rmMéKoro
Kabesb-KaHana

Kabenb-KaHan C 3alMTHbIM KOXYXOM

HazctaBka Hanpasastowwero kopoba rMérkoro
Kabenb-KaHana

JloHHas BCTaBKa Harnpas/isitowero Kopoba
rMbKoro Kabesib-KaHana

JloKyMeHTauma Ha Apyrmx si3blkax,
neyaTHas Bepcus

CneumnanbHas OKpacka no TpeGOBaHMI'O 3aKa34uKa

Options

Cam rail with switch mounting bracket

Mechanical multi limit switch
Zero position mark
Central lubrication type FlexxPump

Manual lifting and safety unit
for vertical axis

Safty brake redundancy

GUDEL Rack with hardened and
ground teeth

Multiple carriages

Carriage independent on Y axis
H carriage configuration

H configuration with 2 carriages
and tie bar

Reinforced Z-Axis mounting

Rotary axes

Telescopic vertical axes

Pneumatic counterbalance for heavy loads

on the Z axis
Mounting for legs
Legs

Beam levelling kit including fixing screw

Levelling screw standard
Anchor

Levelling screw with welding plate

Anchor for levelling screw with welding
plate

Cable chain dividers

Enclosed energy chain

Extended energy chain support

Bottom plate in energy chain duct

Documentation, other languages, paper

Special painting

O 0o 0o ogo o

0o O
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Anfrageformular
OnNpoOCHbIN AUCT
Quotation sheet

Lineare Verfahrachse TMF JInHelHas ocb po6ota TMF Linear traversing axis TMF
Sockel / uokosib / base m= ‘ [H] ‘ h= [MM]
A Hub, course, stroke = sy+ay B

[J L: Links / cnesa / left
[JM: Mitte / no ueHTpy / center (ctaHgapT)
[JR: Rechts / cnpasa / right

Ly = A+sy+ay+x+B

Masse, pasmep, measure
*Nur fir TMF-2 ohne Option 51, TMF-3 und TMF-4

A l:| [mm] B l:| [MMm] *Tonbko Ans TMF-2 6e3 onumu 51, TMF-3 1 TMF-4

*Only for TMF-2 without option 51, TMF-3 and TMF-4

Hub, anvHa xoaa, stroke Geschwindigkeit, ckopocTb, speed Beschleunigung, yckopeHue, acceleration

Baugrossen Selektion / Bbi6op Tmnopasmepa / Size Selection [ TMF-1 [ TMF-2 [JTMF-3 [] TMF-4

Fystat [H] (107m, M=0): Nominelle Traglast / HoMMHanbHas Harpyska / nominal payload l:|

oder / unun / or

Angaben des Roboters / XapakTepuctukn pobota / Specification of the robot Tvn ‘

Nutzlast am Roboterhandgelenk / I'py3onogbemHocTb pyku po6ota / Payload on robot wrist l:| [kr]

Angaben fiir das Befestigungs-Bohrbild des Roboters beilegen / MpuaoxuTe K BalleMy 3aKasy CXEMY MOHTAXHbIX OTBEPCTHM po6oTa
Please submit the orientation of the robot mounting holes with your order
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TMF

Lineare Verfahrachse TMF

JluHeMHas ocb po6ota TMF

Linear traversing axis TMF

@ zubehsr
50

Nockenleisten, Nocken und Halterung
fir Positionsschalter

51 Reihenpositionsschalter Baluff
52 Nullpunktmarkierung

Zusatzliche Nockenleisten und Reihen-
53 "
positionsschalter Baluff

60b Zentralschmierung Typ FlexxPump

80 Gehirtete GUDEL Zahnstange (auf
Horizontalachsen)

Beschichtete Rollen, Fiihrungen und

1
8 Zahnstangen

90 Y-Mehrfachlaufwagen gekoppelt mit
einem Antrieb

91 Y-Mehrfachlaufwagen je mit einem
Antrieb

151 Ankerstange zu Bodennivellierungsset

155 Bodennivellierungsset mit Schweissplatte

156 Ankerstange zu Bodennivellierungsset
mit Schweissplatte

160 Trennstege, Einsteckboden, Fachboden
fur Energieketten

162 Geschlossene Energiekette (igus)

164 Verlangerte Energiekettenauflage
166 Bodenblech in Energiekettenkanal

170 Rutschsichere Abdeckung begehbar
171 Durchbriiche fiir Kabelfiihrungen
172 Sockel

173 Planetengetriebe

175 Abdeckung fiir Fiihrung

180 Zusatzlich mit Bronce Abstreifer
181 Doppelrollentrager

300 Dokumentation, weitere Sprachen,
Papierform

310 Speziallackierung nach Kundenwunsch

311 Dichtungen fiir Tieftemperaturumgebung
320 ATEX Zertifizierung

Onuuu

KynaukoBas peiKka c Kynaykamu 1 ornopa
KOHLIeBOro BbIK/tOYaTeNA

KoHLeBo# BblK/loYaTe b

HyneBasa meTka

AOI‘IOHHMTEJ‘IbeIﬁ KOHLI,eBOﬁ BblK/1l04aTe/Ib

CucTema aBTOMaTUYECKOM cMasku FlexxPump

3y6uatas peika Gilidel ¢ 3aKaneHHbIMU
U WANGOBAHHBIMM 3yGbAMM

Ponukm, Hanpasdwoowme u peﬁKM C MOKpbITUEM

KapeTku Ha ocK Y, COMpsiKeHHble C OAHUM
Np1BOAOM

KapeTku Ha ocu Y, Kaxzaaa C MHAMBUAYAIbHbIM
NpUBOAOM

AHKep K KOMMNNEKTY YCTaHOBOYHbIX BUHTOB

KOMMEKT yCTaHOBOYHbIX BUHTOB C MPUBapHOM
NAacTUHOM

AHKepHas nmTa 1 aHKepa K KOMMJIEKTY
YCTaHOBOYHbIX BUHTOB C MPMBAPHOM M/IACTMHOM

PazgenutensHble neperopoaku Ans rméKoro
Kabesib-KaHana

Ka6enb-KaHan € 3almTHBIM KOXKYXOM

HaacTtaBka Hanpaenstowero kopoba ru6Koro
Kabesib-KaHana

JloHHas BCTaBKa Hanpas/isioWero Kopoba
rMOKOro Kabesb-KaHana

MpOTMBOCKO/Ib3ALAA CTa/lbHasA HaKNazKa
OTBepCcTME A8 BbIBOAA Kabenen

Llokonb

MnaHeTapHbIA peayKTop

KosKyx Mo/IHOM 3alLpmTbl ANS CreymabHbIX cpej
BpoH30BbIM CKpe6oK

/lBoMHas poavKoBas 06o1Mma

JloKyMeHTauus Ha Apyrux A3bikax,
nevyaTtHas Bepcus

CneunanbHas OKpacKa no Tpe6OBaHM}O
3aKa34uKa

YNIOTHUTENM AN1S HU3KOTEMMEPATYPHBIX CPEA

CepTudmkaums ATEX

Options

Cam rail with switch mounting bracket

Mechanical multi limit switch
Zero position mark

Additional mechanical multi limit switch

Central lubrication type FlexxPump

GUDEL Rack with hardened and
ground teeth

Coated rollers, guideways and racks
Multiple carriages
Carriage independent on Y axis

Anchor

Levelling screw with welding plate

Anchor for levelling screw with welding
plate

Cable chain dividers

Enclosed energy chain

Extended energy chain support
Bottom plate in energy chain support

Antislip walkable covering
Feedthrough for cable guide
Pedestal

Planetary gearbox

Enclosed cover for rack and rails
Brass wiper

Double roller support

Documentation, other languages, paper
Special painting

Gaskets for low temperature environments

ATEX certification

O O O oo O

O
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Anfrageformular
OnNpoOCHbIN AUCT
Quotation sheet

Lineare Verfahrachse TMO JInHelHas ocb po6ota TMO Linear traversing axis TMO

Ly = A+sy+ay+B+C

A Hub, course, stroke = sytay B 9
T
- | T_"l\ Sockel / uokonb / base [
m= ‘ (H] ‘ h= < ——p
-
-
-

—
Twn E Tun W Tun C

Masse, pasmep, measure

Stander, onopHble CTOMKK, legs

Hub, anvHa xoaa, stroke Geschwindigkeit, ckopocTb, speed Beschleunigung, yckopeHue, acceleration

Fystat [H] (108m, M=0): Nominelle Traglast / HOMMHanbHas Harpyska / nominal payload ‘ ‘

Baugrossen Selektion / Bbi6op TMnopasmepa / Size Selection []JTMO-40  []TMO-52 [] TMO-72 [] TMO-90 [JTun E OTunW  [OTunC

oder / unn / or

Angaben des Roboters / Xapaktepuctuku po6ota / Specification of the robot Tvn ‘

Angaben fiir das Befestigungs-Bohrbild des Roboters beilegen / MpuaoxuTe K BalleMy 3aKasy CXEMY MOHTAXHbIX OTBEPCTHM po6oTa
Please submit the position of the robot mounting holes with your order
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TMO

Lineare Verfahrachse TMO

JluHeMHas ocb po6ota TMO

Linear traversing axis TMO

@ zubehsr
50

Nockenleisten, Nocken und Halterung
fir Positionsschalter

51 Reihenpositionsschalter Baluff
52 Nullpunktmarkierung
60 Zentralschmierung Typ FlexxPump

80 Gehidrtete GUDEL Zahnstange (auf
Horizontalachsen)

90 Y-Mehrfachlaufwagen gekoppelt mit
einem Antrieb

91 Y-Mehrfachlaufwagen je mit einem Antrieb

151 Ankerstange zu Bodennivellierungsset

155 Bodennivellierungsset mit Schweissplatte

156 Ankerstange zu Bodennivellierungsset
mit Schweissplatte

160 Trennstege, Einsteckboden, Fachboden
fur Energieketten

162 Geschlossene Energiekette (igus)

164 Verlangerte Energiekettenauflage

166 Bodenblech in Energiekettenkanal

170 Rutschsichere Abdeckung begehbar
175 Abdeckung fiir Fiihrung
180 Zusatzlich mit Bronce Abstreifer

300 Dokumentation, weitere Sprachen,
Papierform

310 Speziallackierung nach Kundenwunsch

Onuuu

KynaukoBas peiKka c Kynaykamu 1 ornopa
KOHLIeBOro BbIK/tOYaTeNA

KoHLeBo# BblK/loYaTe b

HyneBasa meTka

CrcTemMa aBTOMaTHYeCKon cmasku FlexxPump

3y6uaras peiika Glidel c 3akaneHHbIMM
U WANPOBAHHBIMM 3yGbAMM

KapeTku Ha ocu Y, COMpsiKEHHbIE C OAHWUM
Np1BOAOM

KapeTku Ha ocK Y, Kaxaas ¢ MHAMBUAYAIbHBIM
Np1BOAOM

AHKep K KOMMNEKTY YCTaHOBOYHbIX BUHTOB

KOMMIEKT YCTaHOBOYHbIX BUHTOB C MPUBapHOM
NAacTUHOM

AHKepHas nmTa 1 aHKepa K KOMMJIEKTY
YCTaHOBOYHbIX BUHTOB
C NpVBapHOM MIACTMHOM

PasgennTenbHble Neperopoaku Ans rubkoro
Kabesib-KaHana

Kabenb-KaHan C 3alMTHbIM KOXYXOM

HazcTaBka Hanpasastowero kopo6a rmMé6rkoro
Kabesb-KaHana

JloHHas BCTaBKa Hanpas/isitoLEero Kopo6a
rMbKoro Kabesib-KaHana

MpoTHBOCKO/Ib3ALIAA CTa/lbHasA HaKnazKa
KosKyx Mo/HOM 3almTbl A8 CreumabHbIX cpej
BpoH30BbIN CKpe6oK

JlokyMeHTauus Ha ApYrux s3blKax,
neyaTHas Bepcus

CneuypnanbHaa oKpacka no Tpe6oBaHMio
3aKa34umKa

Options

Cam rail with switch mounting bracket

Mechanical multi limit switch

Zero position mark

Central lubrication type FlexxPump
GUDEL Rack with hardened and

ground teeth
Multiple carriages

Carriage independent on Y axis

Anchor

Levelling screw with welding plate

Anchor for levelling screw with welding
plate

Cable chain dividers

Enclosed energy chain

Extended energy chain support
Bottom plate in energy chain duct

Antislip walkable covering
Enclosed cover for rack and rails
Brass wiper

Documentation, other languages, paper

Special painting
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Anfrageformular
OnpoCHbIK NCT
Quotation sheet

Anschrift Appec Address

Vorname / Umsa / First name

Name / ®amnnuna / Name

Funktion / JonxHocTb / Role

Firma / Komnanua / Company

Postfach / A/sawwmk / P.O. Box no

Adresse / Agpec / Address

Stadt / lopog / City

PLZ / Unpekc / ZIP post code

Staat - Provinz / O6nacTb, Kpai / State - province - county

Land / CtpaHa / Country

E-Mail / e-mail / Email

Telefon / TenedoH / Phone

Website / Be6-cTpaHuua / Website

Branche / Otpacnb / Industry

Anwendung / NMpumeneHue / Application

Werkstiick (Art und Gewicht) / O6pabaTbiBaemas geTanb (Tmn 1 macca) / Work piece (type and weight)

Mitteilung / CoobuieHne / Message
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